

















OBS! Broms- och DC-mellanledsplintar ar endast
monterade om tillvalen DC+/DC- eller bromschopper
finns inbyggda.

VARNING!
Bromsmotstandet maste anslutas mellan
plintarna DC+ och R.

Av sakerhetsskal maste skyddsjord anslutas
till PE och motorjord
till L.

/N

Dragavlastning och
EMC-klamma, kabelkarmning

Fig. 34 Nit- och motoranslutningar modell 48-142 till
48-293 (storlek E2 och F2) med extra plintar for
DC-,DC+ och broms (principskiss)

Tabell 11  Nit- och motoranslutningar

L1,L2,L3 Natmatning, trefas
PE Skyddsjord

- Motorjord

UV, W Motorutgang, 3-fas

Bromsmotstand, DC-mellanled

-, DC+
DC-, DC+ R anslutningar (tillval)

= O
|_

40;2
1 O
! —|——— 080

L

Fig. 35 Kabeldragningsexempel med anslutning av skyddsjord,
motorjord och bromsmotstind
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3.2.2 Motorkablar

For att uppfylla EMC-emissionsstandarderna dr omriktaren
forsedd med RFI-nitfilter. Motorkablarna miste vara
skirmade och skidrmningen ansluten i bdda indarna. P4 s&
sitt skapas en sd kallad "Faradays bur” kring omriktaren,
motorkablarna och motorn. RFI-strommar leds dirmed
tillbaka till killan (IGBT-enheterna) och systemet héller sig

inom gillande emissionsniva.

Motorkabelrekommendationer

* Anvind skirmade kablar i enlighet med specifikationen i
table 12. Anvind symmetrisk skirmad kabel: trefasledare
och koncentrisk eller pa annat sitt symmetrisk
skyddsjordledare samt skirmning.

* Skyddsjordledarens tvirsnittsarea skall for faskabel
storlek <16mm? (6 AWG) vara> 10mm? Cu (16 mm?
Al) eller anvind en andra skyddsjordledare med samma
area som original skyddsjordledaren.

For kabelstorlekar éver 16 mm? men mindre eller lika
med 35 mm? ska skyddsjordledarens tvérsnittsarea vara
minst 16 mm2.

For kablar > 35 mm? ska skyddsjordledarens
tvirsnittsarea vara minst 50 % av den fasledare som
anvinds.

Om skyddsjordledaren i anvind kabeltyp ej uppfyller
ovan nimnda ledningsformaga, skall en separat
skyddsjordledare anvindas for att pa sa sitc uppfylla

kraven.
* Anvind virmetaliga kablar som til minst +60°C.

* Dimensionera kablar och sikringar efter motorns
nominella utstrom. Se tabell 58, sidan 232.

¢ Motorkabeln mellan omriktaren och motorn ska vara si
kort som méjligt.

* Skirmningen madste vara ansluten i bdda dndarna (till
motorhdlje och omriktarhélje) med storsta mojliga
kontakeyta, helst hela vigen runt (360°). Om malade
montagepldtar anvinds, bér du skrapa bort firg for att fi
storsta mojliga kontaktyta i alla monteringspunkter for
till exempel stéd och avskalad kabelskirm. Skruvgingans
kontaketyta ir inte tillricklig.

0BS! Motorholjet maste ha samma jordpotential som
ovriga maskindelar.

* Litztridanslutning, se figur. 37, behovs endast om
montagepldten dr mélad. Samtliga omriktare har omalad
baksida och kan dirfér monteras pi omalad
montageplat.

Anslut motorkablarna U-U, V-V och W-W;, se Figur. 28 till
Figur. 34.

OBS! Plintarna DC-, DC+ och R ar tillval.

Brytare mellan motor och omriktare

Om motorkablarna ska kompletteras med underhallsbrytare,
utgdngsspolar, etc., miste skirmningen forlingas genom
anslutning av metallhélje, montageplatar av metall, etc., som
framgér av Figur. 37.

Skarmning av
signalkablar

-3

Skarmning av
motorkabel

Fig. 36 Kabelskirmning

Beakta sirskilt nedanstiende punkter.

e Om firg maste skrapas bort, ir det viktigt att forhindra
efterfoljande korrosion. Bittra malningen efter avslutad
anslutning!

*  Frekvensomriktarhéljets elektriska anslutning till
montagepliten ska ha sa stor area som méjligt. Dirfor
miste du skrapa bort en del firg. En alternativ metod ir
act ansluta omriktarens hélje till montagepliten med
litzerdd, som ska vara s kort som majligt.

*  Forsok om mojligt undvika avbrott i skirmningen.

¢ Om omriktaren monteras i standardskip, maste den
interna kabeldragningen uppfylla EMC-standarden.
Figur. 37 visar en omriktare inbyggd i skip.
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Omriktare inbyggd i skap

(06-F39)

m
Omriktare
RFI-filter
Néatspanning Motor
L1]L2[L3PE[pcpc R[] UV [w]
VA | \ £
| EMC-kabelgenomféringar i
metall
Litz | | Utgangsspole (tillval)
| Skarmade kablar
i Omalad montageplat
NI/ U/
q_p .
I Anslutningsdon av metall
Natkabel Metallkabel- Motor —
(L1, L2, L3, genomforing
Bromsmotstand
“Ttillval)

Fig. 37 Omriktare pi montageplit i skéip

Figur. 38 visar ett exempel pa montering utan
metallmontageplat (till exempel for omriktare med
kapslingsklass IP54). Det ir viktigt att hilla "kretsen” sluten,
med hjilp av metallhélje och kabelgenomféringar.

Omriktare

RFI-filter
Néatkabel

‘\Li\Lz\L3\PE\DC{Dc;\R [=uv]w]
I

EMC-kabelgenomfor-
ingar i metall

Skarmade kablar

Metallhélje

Broms- Utgangs
motstan| |spolar
(tillval) | |ctillval)

Anslutningsdon av metall

H Kabelgenomforing i Motor 1

Natkabel

(06-F41)

Fig. 38 Fristdende omriktare

Anslut motorkablar
1. Lossa kabelgrinssnittsplaten frin omriktarens holje.

Dra kablarna genom genomféringarna.
Skala kabeln enligtTabell 13.
Anslut de skalade kablarna till respektive motorplint.

AR el

Sitt kabelgrinssnittsplaten pé plats och sikra med
skruvarna.

6. Dra 4t EMC-genomforingen sd att god elekerisk kontake
erhalls med motorkabelskirm och
bromschopperkabelskirm.

Motorkabeldragning

Dra motorkablarna sa langt fran andra kablar som méjligt, i
synnerhet fran styrsignalkablar. Motorkablar ska dras minst
300 mm fran styrkablar.

Undvik att dra motorkablar parallellt med andra kablar.

Stromforande kablar ska korsa andra kablar i 90° vinkel.

Langa motorkablar

Om motorkablarna ir lingre in 100 m (for effekter under
7,5 kW, vinligen kontakta CG Drives & Automation), kan
de kapacitiva toppstrommarna l6sa ut omriktarens
dverstrdmsskydd. Detta kan forhindras med hjilp av
utgdngsspolar. Kontakta leverantéren angiende limpliga
spolar.

Brytare i motorkablar

Det ir inte limpligt att installera brytare i
motoranslutningarna. Om detta inte kan undvikas (xill
exempel nod- eller arbetsbrytare), rekommenderas att
omkoppling gors endast nir strommen ir noll. Annars kan
omriktaren larma till f5ljd av strémtoppar.
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3.3 Ansluta motor- och natkablar for storre typstoriekar

IP54 - FDU 48-090 till 295 (typstotlekar E - F) och
FDU 69-090 till 200 (typstorlek F69)

IP20 - FDU 48-300 och upp (typstorlekar G och upp) och
FDU 69-250 och upp (typstorlekar H69 och upp).

Emotron FDU48-090 och storre, Emotron
FDUG9-090 och storre

Kabelgrinssnittspliten kan lossas, for att gora det enklare att
ansluta tjocka motor- och nitkablar till omriktaren.

Klammor for skarmnin

Kabelgranssnitt

Motorkabel
DC+, DC-, R (tillval)
Nétkabel

Fig. 39 Ansluta motor- och niitkablar

Lossa kabelgrinssnittspliten frin omrikearens holje.
Dra kablarna genom genomf6ringarna.
Skala kabeln enligtTabell 13.

Anslut de skalade kablarna till respektive nit-/
motorplint.

R =

5. Fist klimmorna pa limpligt stille och sikra kabeln i
klimman med god elektrisk kontakt med kabelskirmen.

6. Sitt kabelgrinssnittspliten pa plats och sikra med
skruvarna.

Omriktarmodell 48-300 & 69-250 och storre

2|
4

= =1

HCECECH
I I

[

)
o
A
°

Motoranslutning
V)

\%
W

© Natanslutning
— L1
— L2
L3

Essi

Jord-
—T anslutnings-
o R o skena

Fig. 40 Anslut motorkablar och niitkablar till plintarna och
Jorden till skenan.

Omriktare av modell 48-300 och 69-250 och hogre ir
forsedda med klimkontakter f6r nit och motorer. For
anslutning av PE och jord finns en samlingsskena.

For alla typer av kablar som ska anslutas ska
avskalningslingden vara 32 mm.
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3.3.1 Ansluta nat- och motorkablar
pa IP20-moduler

Emotrons IP 20-moduler levereras kompletta med
fabriksmonterade kablar for ndtstréom och motor. Lingden
pd kablarna 4r omkring 1 100 mm. Nitkablarna dr markta
L1, L2, L3 och motorkablarna ir mirkea U, V, W.

OBS! IP20-modulerna ar anslutna till PE/jord via
monteringsskruvarna. Se till att monteringsskruvarna
har god kontakt med den jordade monteringsplattan/
skapsvaggen.

Mer information om hur IP20-modulerna anvinds far du
genom att kontakta CG Drives & Automation.

Q... O ... 0.
PEBB 1 i PEBB 2
(Master) o, o °
i el Lol
DC—, DC+, R’\J; P &g P &g k
(tillval) - P g
P P

=]
B~

mjio[=le
Hm
L]

Nétkablar
L1, L2, L3

Motorkablar
uVv,w

PEBB 1

PEBB 3
)

 —
=i

o

0 o

Qo

[y
—
BEEE

Natkablar
L1,L2, L3

Motorkablar
U Vv,w

Fig. 41 |1P20-modul av storlek G och H, med 2 x 3 st.
nétkablar och 2 x 3 st. motorkablar.

3 x 3 st. motorkablar

Fig. 42 IP20-modul storlek 1/I69 med 3 x 3 st. néitkablar och
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3.4 Kabelspecifikation

Tabell 12 Kabelspecifikation

Kabel Kabelspecifikation

Nitkabel Natka"bel.anpassad for fast installation vid aktu-
ell spanning.
Anvand symmetrisk treledarkabel med koncen-
trisk skyddsledare (skyddsjord), eller fyrledarka-

Motor . . : -
bel med kompakt lagimpedansskarmning for
den aktuella spanningen.

Styrning | Styrkabel med lagimpedansskarmning.

3.4.1 Avskalningslangder

Tabell 13 och Figur. 43anger rekommenderad
avskalningslingd for motor- och stromférsdrjningskablar.

Natkabel

Motor / broms

(06-F45-cables only)

Fig. 43 Avskalningslingd for kablar

Tabell 13 Avskalningslingder for nét- , motor-, broms- och jordkablar

Natkabel Motorkabel Bromskabel Jordkabel
Modell Typstorlek a b a b c a b c a b
(mm) | (mm) [ (mm) [ (mm) | (mm) | (mm) [ (mm) | (mm) | (mm) (mm)
FDU##003 - 018 B 90 10 90 10 20 90 10 20 90 10
FDU##026 - 046 C 150 14 150 14 20 150 14 20 150 14
FDU48-025 - 058 Cc2 65 18 65 18 36 65 18 36 65 M6 skruv*
FDU##061 - 074 D 110 17 110 17 34 110 17 34 110 17
FDU48-072 - 105 D2 92 18 92 18 36 92 18 36 92 M6 skruv*
FDU##090 - 175 E 25
173 25 173 25 41 173 41 173
FDU48-142 - 171 E2 40%
FDU48-205 - 293 F2 25
FDU48-210 - 295 . 178 32 178 32 46 178 46 178 433*
FDU69-090 - 200

* = Med kabelsko for M6-skruvar.
**= Giller nir bromschopper ir inbyggd.

CG Drives & Automation, 01-5325-00r4

Installation 29




3.4.2 Sakringsdata

Se avsnittet om tekniska data, kapitel 14.7, sidan 232.

3.4.3 Kabelanslutningsdata for nat-,
motor- och PE-kablar enligt
IEC standard

0BS: Matten pa natplintarna i skapsmodellerna 300 to
3KO0 kan variera beroende pa kundens specifikationer.

Table 14 Kabelanslumingar och dtdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDUS52 enligt IEC standard

Modell

Typ-
storlek

Kabeltvarsnittsarea anslutning

Nat och motor

Broms

PE

Kabelyta
mm?

Atdragnings-
moment
Nm

Kabelyta
mm?

Atdragnings-
moment
Nm

Kabelyta
mm?

Atdragnings-
moment
Nm

Kabeltyp

FDU##-003

FDU##-004

FDU##-006

FDU##-008

FDU##-010

FDU##-013

FDU##-018

0.5-10

1.2-1.4

0.5-10

1.2-1.4

1.5-16

2.6

FDU48-030

FDU48-036

FDU48-045

FDU48-058

FDU48-030

c2

4-25 %

4.3

FDU##-026

FDU##-031

FDU##-037

FDU##-046

2.5-16 tvinnad
2.5-25 solid

1.2-1.4

2.5-16 tvinnad
2.5-25 solid

1.2-1.4

6-16 tvinnad
6-25 solid

1.2-1.4

FDU48-072

D2

0.75-50

3.3

0.75-50

3.3

FDU48-088

FDU48-105

D2

16 - 50

7.9

16 - 50

7.9

10 - 70*

4.3

Koppar
(Cu) 75°C

FDU##-061

FDU##-074

10-35 tvinnad
10-50 solid

2.83

10-35 tvinnad
10-50 solid

2.83

16-35 tvinnad
16-50 solid

2.83
2.83

FDU48-142

FDU48-171

E2

FDU48-090

FDU48-109

FDU48-146

FDU48-175

16- 150

31 (for
16-34 mm?)

42 (for
35-150 mm?)

16-120

31 (for
16-34 mm?)

42 (fBr
35-120 mm?)

16- 150

16 - 185 **

31 (fér
16-34 mm?)

42 (for

35-150 mm?)

10 **

Koppar
(Cu) 75°C
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Table 14 Kabelanslumingar och dtdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDUS52 enligt IEC standard

Kabeltvarsnittsarea anslutning

Typ- Nat och motor Broms PE
Modell torlek Kabeltyp
SIONE Kabelyta i\tdragnings- Kabelyta I'\tdragnings- Kabelyta I'\tdragnings-
2 moment 2 moment 2 moment
mm mm mm
Nm Nm Nm
FDU48-205 31 (for
] 2
FDU48-244 F2 31 (for 25-34 mm*)
! 2
FDU48-293 25-34 mm<) 42 (for
FDU48-210 ) 31 (for 25-240 |35-152 mm?)
42 (for 2
FDU48-228 35.152 mm2) 16-34 mm*~)
FDU48-250 25-240 16 - 150 ) 56 (for
56 (for 42 (for 16 - 185 ** 153-240
F _ 2 2
153-240 35-150 mm#) mm<)
2
FDU48-295 mm-<)
_’]_O * %
FDU48-300 G
FDU48-375
(2x) 25 - 240 (2x) 25 - 240
FDU48-430 H
FDU48-500
FDU48-600 (CK?F;F?C
u o
FDU48-650 (3x) 25 - 240 (3x) 25 - 240
FDU48-720, 31 (for 31 (for
750 25-34 mm2) 25-34 mm?) PE/jord via
FDU48-860 monteringsskruvar/
FDU48-900 J (4x) 25 - 240 42 (for (4x) 25 - 240 42 (for monteringsram.
35-152 mm?) 35-152 mm?) | Anvand alltid alla fastskruvar
FDU48-1k0 . . .
och dra at dem ordentligt for
FDU48-1k15 56 (for 56 (for att sakerstalla korrekt
FDU48-1k2 KA (5x) 25 - 240 153-2240 (5x) 25 - 240 153-2240 jordning.
FDU48-1k25 mm<) mm?)
FDU48-1k35
K (6x) 25 - 240 (6x) 25 - 240
FDU48-1k5
FDU48-1k75 L (7x) 25 - 240 (7x) 25 - 240
FDU48-2k0 M (8x) 25 - 240 (8x) 25 - 240
FDU48-2k25 N (9x) 25 - 240 (9x) 25 - 240
FDU48-2k5 0 (10x) 25 - 240 (10x) 25 - 240
* = Med kabelsko for M6-skruvar.
**= Giller nir bromschopper ir inbyggd.
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Table 15  Kabelanslutningar och édtdragningsmoment for Emotron FDUGY enligt IEC standard.

Kabeltvarsnittsarea anslutning

Typ- Nat och motor Broms PE
Modell torlek Kabeltyp
SIOLC e Atdragnings- e Atdragnings- - Atdragnings-
am:‘{(a moment am;gta moment amemgta moment
Nm Nm Nm
FDUG9-090 31 (for
) 2
FDU69-109 31 (for 31 (for 16-34 mm=)
FDU69-146 16 - 34 mm?) 16 - 34 mm?) 16 - 150 42 (for
F69 16 - 150 16- 120
FDUG9-175 _ 2
42 (for 42 (for 35-150 mm®)
- 2 - 2 - * %
FDUB9-200 35-150 mm*) 35-120 mm“) 16 - 185
10 **
FDUG9-250
FDUG9-300
H69 | (2x)25- 240 (2x) 25 - 240
FDUG9-375
FDU69-400
FDUG9-430
FDUG9-500 169 (3x) 25-240 (3x) 25 - 240
FDUG9-595
FDUB9-650 Koppar
FDUG9-720 | J69 | (4x)25-240 sifor 1 (4x)25-240 31 (for (Cu) 75°C
25-34 mm*<) 25-34 mm<) ) ) )
FDUG9-800 PE/jord via monteringsskruvar/
FDU69-905 .. . monteringsram.
KAB9 | (5x) 25 - 240 35_‘1152)2(f;rm2) (5x) 25 - 240 35_‘1152)2(f;rm2) Anvand alltid alla fastskruvar och
FDU69-995 dra at dem ordentligt for att
FDUG9-1k2 K69 6x) 25 - 240 6x) 25 - 240 3 5 i i
(6x) 56 (for (6x) 56 (for sékerstalla korrekt jordning.
FDUG9-1k6 M69 (8x) 25-240 (8x) 25 - 240
FDUG9-1k8 NG9 (9%) 25 - 240 (9x) 25 - 240
FDUG9-2k0 069 (10x) 25 - 240 (10x) 25 - 240
FDUG9-2k2 P69 (11x) 25 - 240 (11x) 25-240
FDUG9-2k4 Q69 (12x) 25-240 (12x) 25-240
FDUG9-2k6 RG9 (13x) 25-240 (13x) 25-240
FDUG9-2k8 S69 (14x) 25 - 240 (14x) 25 - 240
FDUG9-3kO T69 (15x) 25 - 240 (15x) 25 - 240

**= Giller nir bromschopper ir inbyggd.
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3.4.4 Kabelanslutningsdata for nat-, motor- och PE-kablar enligt NEMA
standard

I denna tebell finner du uppgifter om minimum erforderlig
AWG kabelarea for att passa i terminalerna enligt UL-

kraven.

Table 16 Kabelanslumingar och drdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDU52, enligt NEMA standard

Kabeltvarsnittsarea anslutning
Typ- Nat och motor Broms PE
Modell storlek Kabeltyp
Kabelyta e Kabelyta R Kabelyta R
WG Nm/Lb-In AWG Nm/Lb-In NG Nm/Lb-In
FDU##-003
FDU##-004
FDU##-006
FDU##-008 B 20-8 11.5 20-8 11.5 16-6 23
FDU##-010
FDU##-013
FDU##-018
FDU48-025
FDU48-030
FDU48-036 Cc2 12-4 18 12-4 18 12 -4%* 38
FDU48-045
FDU48-058
FDU##-026
FDU##-031
C 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3
FDU##-037
FDU##-046
FDU48-072 D2 10-0 30-50 10-0 30-50
FDU48-088 8-2/0* 38
D2 3-2/0 70 3-2/0 70 Koppar (Cu)
FDU48-105 °
75°C
FDU##-061
D 10-0 24.3-26.1 10-0 24.3-26.1 10-0 24.3-26.1
FDU##-074
FDU48-142 &
E2 275 (for ) 275 (for
FDU48-171 275 (for 6-300 AWG 6-2)
AWG 6-2) AWG 6 - 2 kemil
FDU48-090 _ _ -2) cmi )
6 - 300 kemil 375 (for 6 - 250 kemil 375 (for AWG 1-
FDU48-109 E WG L 375 (for AWG 1 300Kemil)
FDU48-146 300Kemil) -250Kcemil)
FDU48-175 6-2/0** 88+**
FDU48-205 275 (for
FDU48-244 F2 275 (fOF AWG 4 - 2)
AWG 4 - 2)
FDU48-293 275(for | 4-500 | 375 (for
FDU48-210 375 (for AWG AWG 6 - 2) kemil AWG 1-300
FDU48-228 4 - 500 kemil | 1-300 kemil) | 6 - 300 kemil kemil)
FDU48-250 ) 375 (for AWG )
F 500 (fér AWG 1 -300Kcmil) 500 (fér AWG
350 -500 350 -500 kemil)
FDU48-295 kemil)
6-2/0%* 88**
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Table 16 Kabelanslumingar och dtdragningsmoment for Emotron FDU48 och FDUS52, enligt NEMA standard

Kabeltvarsnittsarea anslutning

Typ- Nat och motor Broms PE
Modell storlek Kabeltyp
Kabelyta At:::i'::tgs' Kabelyta At;:zi'::tgs' Kabelyta At‘:zi'::tgs'
ANG Nm/Lb-In AUG Nm/Lb-In b Nm/Lb-In
FDU48-300 .
FDU48-375 (2x) 4 - (2x) 4 -
FDU48-430 ’ 500 kemil 500 kemil
FDU48-500
FDU48-600
FDU48-650 | (3x) 4 - (3x) 4 -
FDU48720, 500 kemil 500 kemil
750 275 (for 275 (fér
FDU48-860 AWG 4 - 2) AWG 4 - 2)
FDU48-900 J (“@x)4- (4x) 4 - PE/jord via
CDU4E1K0 500 kemil 375 (for 500 kemil 375 (for monteringsskruvar/
AWG 1 - 300 AWG 1 -300 monteringsram. Koppar (Cu)
FDU48-1k15 504 kemil) 504 kemil) Anvénd alltid alla fastskruvar | 75°C
FDU48-1K2 KA 5é)OX)L< n_w'l 5(()0)(?( n;l'l och dra at dem ordentligt for
TR M1 500 (for AWG eMT | 500 (for AWG | att sakerstalla korrekt
FDU28-1Kk35 350 -500 350-500 jordning.
- K (6x)4- kemil) (6x)4 - kemil)

FDU48-1k5 500 kemil 500 kemil

(7x) 4 - (7x) 4 -
FDU48-1k75 L 500 kemil 500 kemil

(8x) 4 - (8x) 4 -
FDU48-2k0 M 500 kemil 500 kemil

(9x) 4 - (9x) 4 -
FDU48-2k25 N 500 kemil 500 kemil

. (10x) 4 - (10x) 4 -

FDU48-2k5 0 500 kemil 500 kemil

* = Med kabelsko for M6-skruvar.

**= Giller nir bromschopper ir inbyggd.
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3.5 Termiskt motorskydd

Standardmotorer levereras normalt med inbyggd flike.
Kylkapaciteten for denna inbyggda flike 4r beroende av
motorfrekvensen. Vid lig frekvens dr kylkapaciteten
otillricklig fér nominell last. Kontakta motorleverantsren
angdende motorns kylkarakeiristik vid lag frekvens.

VARNING!
Beroende pa motorns kylkaraktaristik,
applikation, varvtal och last, kan det vara

nodvandigt att forse motorn med forcerad
kylning.

Motortermistorer ger bittre termiskt skydd f6r motorn.
Beroende pa motortermistorer kan PTC-ingéng (tillval)
anvindas. Motortermistorn ger termiskt skydd oberoende av
motorns varvtal, och dirmed av motorfliktens varvtal. Se
funktionerna, Motor I*t typ [231] och Motor I?t strém
[232].

3.6 Parallellkopplade motorer

Det 4r méjligt att parallellkoppla motorerna under
forutsittning att den totala scrommen inte Sverskrider
omriktarens nominella virde. Beakta nedanstiende vid
instillning av motordata.

Meny [221] De parallellkopplade motorerna maste ha
Motorspanning: | samma motorspanning.

Meny [222] De parallellkopplade motorerna maste ha
Motorfrekvens: samma motorfrekvens.

Meny [223] Addera motoreffektvardena for de
Motoreffekt: parallellkopplade motorerna.

Meny [224] Addera motorstromvardena for de
Motorstrom: parallellkopplade motorerna.

Meny [225] Ange medelvarvtal for de

Motorvarvtal: parallellkopplade motorerna.

Meny [227] Motor| Ange medeleffektfaktor for de
Cos PHI: parallellkopplade motorerna.
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4. Signalanslutningar

4.1 Styrkort

Figur. 44 visar skissen over styrkortet dir de delar som dr
viktigast fér anvindaren ir placerade. Trots att styrkortet 4r
galvaniske skiljt frn nitet, bér man av sikerhetsskil aldrig

gora dndringar med spanningsmatningen p;‘islagen.

VARNING!
SIa alltid fran natspanningen och vanta
minst 7 minuter, sa att

mellanledskondensatorerna hinner laddas
ur, innan du ansluter styrsignaler eller andrar
omkopplarnas lagen. Om tillvalet “Extern
stromforsorjning” anvands ska du dven stanga av
stromforsorjningen till tillvalet, for att forhindra att
styrkortet skadas.

X6 X7
X4 1 2 3
Tillval
Komn&unikation
2
Kontroll-
panel
Omkopplare
1S1y 182y 1S3y 1S4y
Styr-
signaler RO2
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 41 42 43
Relautgangar
1 AO1 A2 1 DI4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DI8 NC C NO
X1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 xo| 31 32 33 51 52
+10V Al A2 AI3 A4 -10V L DI1 DI2 DI3 +24V NC C NO X3 NO C
RO1 RO3

Fig. 44 Styrkortets layour
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4.2 Plintanslutningar

Du kommer 4t anslutningarna for styrsignaler genom att
oppna frontkdpan.

I tabellen anges signalernas standardfunktioner. In- och
utgdngar kan programmeras f6r andra funktioner, se kapitel
11. sidan 81. For signalspecifikationer hinvisas till kapitel
14. sidan 219.

Tabell 17 Styrsignaler

OBS! Maximal total strom for utgangarna 11, 20 och 21
tillsammans ar 100 mA.

OBS! Det gar att anvanda en extern 24 V DC-matning om
den kopplas till Signaljord (15).

Tabell 17 Styrsignaler

Plint Beteckning Funktion (standard)
Relautgangar
31 N/C1 Rela 1 utgang
32 KOMM 1 Larm, aktiv nar omriktaren befin-
33 N/O 1 ner sig i larmtillstand.
41 N/C 2
Rela 2 utgang
42 KOMM 2 Kor, aktiv nar omriktaren startas.
43 N/O 2
51 KOMM 3 Rela 3 utgang
52 N/O 3 Fran

Plint Beteckning Funktion (standard)

OBS! N/C oppnar nar relaet ar aktivt och N/O sluter nar
relaet ar aktivt.

Obs! Anvanda potentiometer for referenssignal till
analog ingang: Méjligt potentiometervirde i omradet 1
kQ till 10 kQ (¥ watt) linjart, dar vi rekommenderar
anvandning av en linjar 1 kQ / ¥4 W-potentiometer for
basta styrningslinjaritet.

Utgangar

1 +10V +10 VDC matningsspanning
6 -10vV -10 V DC matningsspanning
7 Signaljord | Signaljord

11 +24 V +24 V DC matningsspanning
12 Signaljord | Signaljord

15 Signaljord | Signaljord

Digitala ingangar

VARNING!

Relaplintarna 31-52 ar enkelisolerade.
Blanda INTE SELV-spanning med t.ex. 230
VAC pa dessa plintar. En 16sning vid
blandade SELV-/systemspanningssignaler ar
att installera ett extra |I/0-optionskort (se
kapitel 13.6 sidan 214) och ansluta alla
SELV-spanningssignaler till detta
optionskorts relaplintar medan alla 230 VAC-
signaler ansluts till kraftkortets relaplintar
31-52.

8 Digln 1 Start Back (vanster)
9 Digln 2 Start Fram (hoger)
10 Digln 3 Fran

16 Digin 4 Fran

17 Digin 5 Fran

18 Digln 6 Fran

19 DigIn 7 Fran

22 Digln 8 ATERSTALL
Digitala utgangar

20 Digut 1 Redo

21 DigUt 2 Inget larm

Analoga ingangar

2 Anin 1 Process borv
3 Anln 2 Frén
4 Anin 3 Fran
5 Anin 4 Fran

Analoga utgangar

13 AnUt 1 Min varvtal till max varvtal

14 AnUt 2 0 till max moment
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4.3 Ingangskonfiguration med

omkopplare

Omkopplarna S1 till S4 anvinds for att ange
ingangskonfiguration for de 4 analoga ingangarna Anln1,
Anln2, Anln3 och Anln4, enligt beskrivning i tabell 18.
Omkopplarnas placering visas i Figur. 44.

Tabell 18 Omkopplarinsiillningar

Ingang Signaltyp Omkopplare

Spanning S1 ! Y
Aninl — —

Stréom (fabriksin- |S1 U

stallning)

Spanning S2 4
Anin2

Strém (fabriksin-  |S2 u

stallning)

Spanning S3 4
Anin3 _ —

Strém (fabriksin- |S3 U

stallning)

Spéanning S4 4
Anin4

Strom (fabriksin-  |S4 U

stallning)

OBS! Skalning och offset for Aninl - Anin4 kan
konfigureras via instéllningar. Se menyerna [512], [515],
[518] och [51B] i kapitel 11.5, sidan 152.

OBS: de tva analoga utgangarna AnUt 1 och AnUt 2 kan
konfigureras via installningar. Se meny [530] kapitel
11.5.3, sidan 161
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4.4 Anslutningsexempel

Figur. 45 ger en oversiktsvy Gver ett exempel pa anslutning
av omriktare.

] L1| (EMC
L3
PE
L| &=
Alternativ for - 78| TTillval ***
potentiometerstyrning™* * I—~] [Motor-PTC DC+
79 ) — |
1 — Tillval R
X1 AN ‘
2 T +1O V DC m- ‘ vvvvvv
3 0-10V 2 [ Anln 1: Referens o
4| 4-20mA < |
: 3 |Anin 2
Z T Anin 3
7 E Anin 4 Signaljord g
: | 6 |-10vDC AnUt 1 (13 @
. 7 | Signaljord AL 171 @
8 | Digln 1:Start Back* Diglt 1 20! 1
9 | DigIn 2:Start Fram*DigUtz 21 —
10| Digin3 — e
111] +24 vbc X2
115/ signaljord 31|
— Reld 1 32
16| Digin 4 |
rEaly L33
17| Digln 5 el
18| Digin 6 -
19| pi . 41
19 Digln 7 Rela 2 L
99| ny: ¥ 1 42
22| Digin 8:Aterstall &<
X3
Rela 3 2

i

52|

P ) Komm. tillval Ovriga tillval
PREV NEXT ESC

-]+ ] ]WMM[

Faltbusstillval
eller PC

il

Tillvalskort

* Standardinstalining

** Brytaren S1 &r instélld pa U
Méjligt potentiometervarde i intervallet 1 kQ
till 10 kQ (¥4 watt) linjart, dar vi rekommenderar anvandning av
linjar 1 kQ / ¥4 W-potentiometer fér basta styrningslinjaritet.

*** Tillvalsplintar X1: 78-79 for anslutning av motor-PTC for typstorlekar B, C och D.

Fig. 45 Anslutningsexempel
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4.5 Ansluta styrsignaler

4.5.1 Kablar

Standardstyrsignalanslutningarna pa styrkortet ir avsedda
for tvinnad, flexibel ledare upp till 1,5 mm? eller massiv
ledare upp till 2,5 mm? ..

OBS! Styrsignalkablarna maste skarmas pa ett sadant
séatt att de uppfyller de immunitetsnivaer som foreskrivs
i EMC-direktivet (minskning av brusniva).

OBS! Styrkablar maste dras atskilt fran motor- och
natkablar.

Tabell 19 Beskrivning av tillvalsplintar i fig. 46 till fig. 50.

Plintar 78, 79 For anslutning av Motor-PTC
For anslutning av 24 V extern stromfor-
Plintar A-, B+ sorjning (galler bara for storlekarna D
& D2)

™ Plintarna 78 & 79
Se Tabell 19

Xkérmklémmor

for signalkablar

= Styrsignaler

Fig. 46 Anslutning av styrsignaler, IFDU-modell 003 till
018, typstorlek B.

Plintarna
Se Tabell 19

°

Skarmklammor
for signalkablar

Styrsignaler

Fig. 47 Anslutning av styrsignaler, IEDU modell 026 till 046,
typstorlek C.

Genommatning av

signalkablar

Tabell 19

Skarmklammor
for signalkablar

M

Fig. 48 Anslutning av styrsignaler, /[FDU-modell 48-025 till
48-058 rypstorlek C2.
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Plintarna 78 & 79
Se Tabell 19

\Terminal A- & B+
Se Tabell 19

|~ Skarmklammor
for signalkablar

tyrsignaler

Fig. 49 Ansluming av styrsignaler, IFDU-modell 061 il
074, typstorlek D.

Genomfdring av
signalkablar

Tabell 19
(Tillval)

Skarmklammor
for signalkablar

|

\ A

\

\ 0

|

|

\ Bl e

\ oo [k
'Skarmklammor
for signalkablar

Styrsignaler

Fig. 50 Ansluming av styrsignaler, /[FDU-modell 48-072 till
48-105 (typstorlek D2).

Fig. 51 Ansluming av styrsignaler, /[FDU-modell 48-090 till
295 och [FDU-modell 69-90 till 200, typstoriek E, F
och F69 (principskiss).

Genomforing av
signalkablar

Skarmklammor @ 0
for signalkablar @

/w{@m WQQ >

Fig. 52 Anslutning av styrsignaler, /[FDU-modell 48-142till
48-293 typstorlek E2 och F2 (principskiss)

42 Signalanslutningar

CG Drives & Automation, 01-5325-00r4



OBS! Styrsignalkablarna maste skarmas for att uppfylla
de immunitetsnivaer som foreskrivs i EMC-direktivet
(det minskar brusnivan).

OBS! Styrkablar maste dras atskilt fran motor- och
natkablar.

4.5.2 Typer av styrsignaler

Det ir viktigt att skilja pa olika typer av signaler. Eftersom
de olika typerna av signaler kan paverka varandra negativt,
anvinds en separat kabel for varje typ. Detta ir ofta mera
praktiske, eftersom till exempel kabeln fran en trycksensor
kan anslutas direke till omriktaren.

Nedanstiende typer av styrsignaler finns.

Analoga ingangar

Spinnings- eller stromsignaler (0-10 V, 0/4-20 mA).
Anvinds normalt som styrsignaler for varvtal, vridmoment
och dterkopplade signaler till PID-regulator.

Analoga utgangar

Spinnings- eller stromsignaler (0-10 V, 0/4-20 mA), vilka
dndras lingsamt eller endast sillan. Detta ir i allminhet styr-
eller mitsignaler.

Digitala

Spinnings- eller strémsignaler (0-10 V, 0-24 V, 0/4-20 mA),
vilka kan ha endast tv4 virden (hdg eller lag) och som dndras
sillan.

Data

Vanligen spinningssignaler (0-5 V, 0-10 V), vilka dndras
snabbt och ofta. I allminhet datasignaler som RS232,
RS485, Profibus, etc.

Rela
Relikontakeer (0-250 VAC) kan sli om héga induktiva
laster (hjilpreld, lampa, ventil, broms, etc.).

4.5.3 Skarmning

For alla signalkablar uppnis bist resultat om skiirmen
ansluts i bida indar, bide vid omriktaren och vid killan
(exempelvis PLC eller dator). Se Figur. 53.

Om signalkablar méste korsa nit- eller motorkablar,
rekommenderar vi starkt att det sker med 90° vinkel. Lat
inte signalkabeln 15pa parallellt med nit- eller motorkablar.

4.5.4 Anslutning ibada andarna?

Samma atgirder som for strdmforsorjningskablar méste i
princip vidtas for alla styrsignalkablar, i enlighet med EMC-
direktiven.

For alla signalkablar som anges i kapitel 4.5.2 uppnis bist
resultat om skidrmen ansluts i bdda dndar. Se Figur. 53.

OBS! Varje installation maste granskas omsorgsfullt
innan lampliga EMC-métningar utfors.

. . f\tdragningsl
Signaltyp| Storsta ledararea -moment Kabeltyp
Analog | Styv kabel: Skarmad
_ 2
Digitala | 0/~ 4-25 mm Skarmad
Flexibel kabel: 0.5 Nm
Data 0,14-1,5 mm? ' Skarmad
Kabel med hylsa:
Rela 0,25-1,5 mm? Oskarmad
Exempel:

Reldutgingen frin en omriktare som styr ett hjilpreld kan,
nir den slar om, stora mitsignaler, till exempel frdn en
trycksensor. Det dr dérfor limpligt att dra kablarna atskilt
och skiirma dem, f6r att minimera stérningarna.

Styrkort

C—— 1

Trycksen
sor
(exempel)

E=

=

Extern kontroll
lll (t.ex. i metallholje)
]

Styrkonsol

@ B R

Gl

Fig. 53  Elektromagnetisk (EMC) skirmning av
styrsignalkablar.
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4.5.5 Stromsignaler ((0)4-20 mA)

En stromsignal p4 (0)4-20 mA 4r mindre kinslig for
stdrningar in en spinningssignal pd 0-10V, eftersom den ir
ansluten till en ingdng med ligre impedans (250 Q) in
spinningssignalen (20 kQ). Det 4r dirfor synnerligen
limpligt att anvinda strdmstyrda signaler om kablarna ir
lingre dn ett fital meter.

4.5.6 Tvinnade kablar

Analoga och digitala signaler ir mindre kinsliga for
stérningar om kablarna tvinnas. Om skirmning inte kan
anvindas, ir det definitivt att rekommendera att kablarna
tvinnas. Genom att tvinna dem minimeras den yta som
exponeras. Detta innebir att hgfrekvensfilt inte kan
inducera storspanning i strémkretsen. For PLC-system dr
det darfor vikeigt att returledaren 16per titt intill
signalledaren. Det ir viktigt att kabelparet tvinnas 360° runt
varandra.

4.6 Tillval for anslutning

Tillvalskorten ansluts till anslutningarna X4 eller X5 pé
styrkortet (se Figur. 44,sidan 37) och monteras ovanfor
styrkortet. In- och utgdngarna for Tillvalskortet ansluts pd
samma sitt som andra styrsignaler.
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5. Komma igang

Det hir kapitlet visar steg for steg det snabbaste sittet att f&
motoraxeln att bérja snurra. Vi kommer att visa exempel pa
fjarrstyrning respektive lokal styrning.

Vi antar att omriktaren ir monterad pd vigg eller i skap,
enligt anvisningarna i kapitel, Montering

Forst ges allmin information om hur nit-, motor- och
styrkablar ansluts. Nista avsnitt beskriver hur
funktionstangenterna pa kontrollpanelen anvinds.
Exemplen rérande fjrrstyrning respektive lokal styrning
beskriver hur man programmerar/stiller in motordata och
kor omriktare och motor.

5.1 Ansluta nat- och
motorkablar

Nit- och motorkablar ska dimensioneras enligt lokala
forordningar. Kablarna maste tdla omriktarens laststrom.

5.1.1 Natkablar

1. Anslut nitkablarna enligt figur 54. Omriktaren har som
standard ett inbyggt RFI-nitfilter som uppfyller kategori
C3, vilket passar for standarden 2nd Environment.

5.1.2 Motorkablar

2. Anslut motorkablarna enligt figur 54. For att EMC-
direktivet ska uppfyllas miste skirmade kablar anvindas,
och motorkabelns skirmning maste vara ansluten i bada
dndarna (till bide motorhéljet och omriktarens hélje).

Tabell 20  Nit- och motoranslutning

L1,L2,L3 Natmatning, trefas
PE Skyddsjord

% Motorjord

U, v, W Motorutgang, trefas

VARNING!
Av sakerhetsskal maste skyddsjord anslutas
till PE och motorjord till _L .

Omriktare

RFI-filter

Natspan-
_ning
L2 [2]i3]Pe pebe R [£]u [v [w]

EMC-kabelgenomfor-
ingar i metall

Skarmade kablar

Metallhélje
Bromsmot- |Utgangs
stand spolar
(option) (option)
Anslutningsdon av metall
EMC- kabel-
H . Motor ]
genomforingar
Na&t- i metall
spanning

Fig. 54 Ansluming av ndét- och motorkablarna

5.2 Anvanda
funktionstangenterna

- -
PREV

[100] = [200 « ™ 500

mﬁ‘l
-

[210] —» 220

+ - 4

Fig. 55 Exempel pd menynavigering for atr ange motorspin-
ning

Ga till 1agre menyniva eller bekrafta andrad install-
ENTER ning

Ga till hogre menyniva eller ignorera andrad install-
ning

2L

- Ga till ndsta meny pa samma niva

L Ga till foregaende meny pa samma niva

+ Oka varde eller &ndra val

— Minska varde eller andra val

Vaxla mellan menyer i Standardmenyslingan
. Andra tecken for ett varde
Vaxla mellan Lokal/Extern funktion

]
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5.3 Fjarrstyrning
I det hir exemplet anvinds externa signaler for att styra
omriktare/motor.

Dessutom anvinds en 4-polig motor av standardtyp for 400
V, en extern startknapp och en borvirdessignal.

5.3.1 Anslut styrkablar

Hir beskrivs minsta mojliga anslutningar f6r start. I det hir
exemplet kommer omriktaren/motoraxeln att rotera it

héger.

For att uppfylla EMC-standarden anvinds skirmade
styrkablar med tvinnad, flexibel ledare upp till 1,5 mm? eller

massiv ledare upp till 2,5 mm?.

3. Anslut ett referensvirde mellan plint 7 (signaljord) och 2
(Anln 1) som i figur 56.

4. Anslut en extern startknapp mellan plint 11 (+24 VDC)
och 9 (Digln2, StartFram) enligt figur 56.

>
= 12
1
+ ) 13
Referens 14
4-20 mA 3
15
ov 4
16
5
17
6
18
7
19
8
Start 1= 2
21

=)

\ |19 ||

4

w X

42
43

32
33

£X

51
52

Fig. 56 Kabeldragning

5.3.2 SIa till natspanningen

Nir nitspidnningen slds till gir den interna flikten i
omriktaren under 5 sekunder.

5.3.3 Stalla in motordata

Ange korrekt motordata for den anslutna motorn.
Motordata anvinds for berikning av driftdata i omriktaren.

Andra instillningarna med hjilp av tangenterna pi
kontrollpanelen. For mer information om kontrollpanel och
menystruktur, se kapitel, Mandvrering frin kontrollpanelen.

Vid start visas meny [100], "startfonster”.
1. Tryck pd 2 for att visa meny [200], "Grundinstill”.

2. Tryck pd & och sedan 2 for att visa meny [220],
“Motordata”.

3. Tryck paA & for att visa meny [221] och stilla in motor-
spanning.

4. Andra virdet med hjilp av tangenterna + och = .
Bekrifta med & .

Still in motorfrekvens [222].
Still in motoreffekt [223].
Still in motorstrom [224].
Still in motorvarvtal [225].

Still in effektfaktor (cos @) [227].

A O

10. Vilj den nitspinning som ska anvindas [21B]

11.[229] Motor ID-kér: Vilj Kort, bekrifta med & och ge
startkommando Q.

Omriktaren miter nu vissa motorparametrar. Motorn
ger ifrdn sig en del pipanden, men axeln roterar inte. Nir
ID-korningen dr slutférd efter ca 1 min ("Motor ID
OK!” visas), trycker du pa @ for att fortsitta.

12. Anvind Anlnl som inging f6r borvirdessignalen. Stan-
dardomradet ir 4-20 mA. Om du vill ha en bérvirdes-
signal pd 010 V, dndrar du omkopplare (S1) pd
styrkortet.

13. SI3 frin spinningsforsdrjningen.

14. Anslut digitala och analoga in- och utgingar enligt figur
56.

15. Klart!

16. S1a till ndtspanningen.

5.3.4 Kora omriktaren

Nu 4r installationen firdig och du kan trycka pa den externa
startknappen for att starta motorn.

Om motorn kor dr matningskablarna korrekt anslutna.
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5.4 Lokal styrning

Hir beskrivs hur provkorning med manuell styrning fran
kontrollpanelen gors.

Anvind en motor pi 400 V och kontrollpanelen.

5.4.1 SIa till natspanningen

Nir nitspdnningen slis till startar omriktaren och den
interna flikten gir under 5 sekunder.

5.4.2 Valja manuell styrning

Vid start visas meny [100], "startfonster”.

1. Tryck pA 2 for att visa meny [200], "Grundinstill”.
2. Tryck pa & for ate visa meny [210], "Drift”.

3. Tryck pa & for att visa meny [211], ”Sprak”.

4. Tryck pd 2 for att visa meny [214], "Bérvirde via”.
5

. Vilj Panel med tangenten + och tryck pi & for att
bekrifta.

o

Tryck pd 2 for att visa menyn [215], ”Strt/Stp via”.

7. Vilj Panel med tangenten + och tryck pd & for att
bekrifta.

8. Tryck pd & for att komma till féregiende menyniva,
och sedan pa 2 for att visa menyn [220], "Motordata”.

5.4.3 Stalla in motordata

Ange korrekt motordata for den anslutna motorn.
9. Tryck pa & for att visa meny [221].

10. Andra virdet med hjilp av tangenterna + och =.
Bekrifta med & .

11. Tryck pa 2 for att visa meny [222].
12. Upprepa steg 9 och 10 tills alla motordata matats in.

13. Tryck tva ginger pi 2 och sedan pd & for att visa
menyn [100], Startfonster.

5.4.4 Ange borvarde
Ange bérvirde.

14. Tryck pd 2 tills meny [300], "Process”, visas.
15. Tryck pa &3 for att visa meny [310], "Borvirde”.

16. Ange till exempel 300 varv/min med hjilp av tangen-
terna + och = . Vilj ett lagt virde for att kontrollera
rotationsriktningen utan att skada applikationen.

5.4.5 Kora omriktaren

Tryck pa tangenten Q) pa kontrollpanelen for att starta
motorn i drift framit.

Om motorn kér dr matningskablarna korrekt anslutna.
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Exempel:

Fig. 144 visar den tredje larmminnesmenyn [830].

Overtemperaturlarm intriffade efter 1396 timmars och 13

minuters drifttid.

Stp

830 Overtemp
1396 h:13 m

Fig. 144 Larm 3

11.8.2 Larmmeddelanden [82P] -

[89P]

Samma information som for meny [810].

Kommunikationsinformation

11.8.3 Aterstall larmlista [S8AO]

Nollstiller innehéllet i de 10 larmminnena.

8A0 Reset Larm L

Stp Nej
Fabriksinst.: Nej
Nej 0
Ja 1

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet

Profibus-plats/index

o/7

EtherCAT index (hex)

2008

Profinet 10 index

Nummer fér Modbus-
instans/DeviceNet

31151-31185
31201-31235
31251-31285
31301-31335
31351-31385
31401-31435
31451-31485
31501-31535

Larmlista

© 00 ~NOOhWN

Faltbussformat

Uint

Modbus-format

Uint

OBS: Efter aterstallningen gar instéllningen automatiskt
tillbaka till "7NEJ”. Meddelandet OK visas under 2

sekunder.

Profibus-plats/index

122/40-122/74
122/90-122/124
122/140-122/174
122/190-122/224
122/240-123/18
123/35-123/68
123/85-123/118
123/135-123/168

Larmlista

2
3
4
5
6
7
8
9

EtherCAT index (hex)

247e - 24b0
24b1 - 24e2
24e3 - 2514
2515 - 2546
2547 - 2578
2579 - 25aa
25ab - 25dc
25dd - 260e

Larmlista

© 00 ~NOO B~ WN

Profinet 10 index

1151 - 1185
1201 -1235
1251 - 1285
1301 - 1335
1351 - 1385
1401 - 1435
1451 - 1485
1501 - 1535

Larmlista

© 00 ~NOO~WN

Faltbussformat

Modbus-format

Se Larm 811-810

Samtliga nio larmlistor innehaller samma typ av data. Till
exempel innehéller DeviceNet-parameter 31101 i larmlista 1

samma datainformation som 31151 i larmlista 2.
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11.9 Systemdata [900]

Huvudmeny f6r visning av alla systemdata for omrikearen.

11.9.1 Omriktare [920]

Omriktartyp [921]

Visar omriktartyp enligt typnumret.

Tillbehéren framgér av omriktarens typskylt.

Tabell 34 Information for Modbus- och Profibus-nummer,

programversion

Bit Exempel Beskrivning

7-0 32 mindre

13-8 4 storre

OBS: Om styrkortet inte ar konfigurerat, blir visad typ

utgava

00:V, slutligt utgiven
version

01: P,
preliminarutgaveversio
n

10: B, betaversion

11: o, Alfaversion

15-14

Tabell 35 Information for Modbus- och Profibus-nummer,

optionsversion

Bit Exempel Beskrivning
7-0 o7 Mindre tillvalsversion
15-8 03 Storre tillvalsversion

FDU40-XXX.

921 FDU2.0

Stp FDU48-046
Exempel pé typ
Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet |31037
Profibus-plats/index 121/181
EtherCAT index (hex) 240d
Profinet 10 index 1037
Faltbussformat Uint, 1=1
Modbus-format Uint

Exempel:

FDU48-046Frekvensomriktare-serier limpliga for
nitspinning mellan 380 och 480 volt och mirkutstrdm

46 A.

Programvara [922]

Visar versionsnummer for frekvensomriktarens

programvara.

Fig. 145 ger ett exempel pa versionsnummer.

922 Programvara
Stp V 4.32 - 03.07

Fig. 145 Exempel pd programvaruversion

V 4.32 = Programvaruversion

- 03.07 = tillvalsversion, ir endast synlig och giltig for
specialprogramvara — OEM-anpassad programvara
03 = (storre) specialprogramvara versionsnummer
07 = (mindre) dndring av denna specialprogramvara

Kommunikationsinformation

OBS: Den programvaruversion som visas i meny [922]
maste ha samma versionsnummer som pa titelsidan i
denna bruksanvisning. Om sa inte ar fallet, kanske inte
frekvensomriktaren fungerar sa som beskrivs i den har

bruksanvisningen.

Build Info [9221]

Programvaruversion skapad, datum och tid.

Stp

9221 Build Info

Fabriksinst.: ‘ AA:MM:DD:HH:MM:SS

Build ID [9222]

Programvaruidentifikationskod

Stp

9222 Build ID

OE1B7F9E

Exempel: OE1B7F9E

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet

31038 programvaruversion
31039 tillvalsversion

Profibus-plats/index

121/182-183

EtherCAT index (hex) 240e, 240f
Profinet 10 index 1038, 1039
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Ulint
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Enhetsnamn [923]

Hir kan du ange ett namn for enheten, for service eller
kund-ID. Funktionen gér att anvindaren kan ange ett namn
for enheten med max 12 tecken. Bekrifta teckenval genom
att med tangenten Next flytta markdren till nista position.
Bliddra nedit i teckenlistan med tangenterna + och -.
Bekrifta teckenvalet genom att med tangenten Next flytta
markéren till nista position. Se avsnitt Anvindardefinierad

enhet [323].
Exempel
Skapa anvindarnamnet ANV 15.

1. G4 till meny [923] och tryck pd for att flytta markéren
till positionen langst till hoger.

2. Tryck pa tangenten + tills tecknet A visas.
3. Tryck pa Nista

4. Tryck sedan pé tangenten + till N visas, och bekrifta
med .

5. Upprepa tills du skrivit in ANV 15.

923 ANV 15
Stp

Fabriksinst.: Inga tecken visas

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet 42301-42312
Profibus-plats/index 165/225-236
EtherCAT index (hex) 48fd - 4908
Profinet 10 index 18685 - 18696
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Uint

Nir du sidnder ett enhetsnamn, sinder du ett tecken i taget,
med borjan lingst till hoger.
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12. Felsokning, diagnostik och underhall

12.1 Larm, varningar och
begransningar

For att skydda omriktaren 6vervakar systemet kontinuerligt
de viktigaste driftvariablerna. Om nigon av dessa variabler
overskrider sikerhetsgransen, visas ett fel- eller
varningsmeddelande. For att undvika potentiellt farliga
situationer forsitter sig omriktaren i stopplidget Larm, och
orsaken till larmet visas pa displayen.

Ett larm stoppar alltid omriktaren. Larm kan delas in i
normala och mjuka larm, beroende p4 instillningarna under
Larmtyp. Se meny ”[250], Aterstart”. Normalt larm ir
standard. For normala larm stannar frekvensomriktaren
omedelbart, dvs. motorn rullar ut natutligt tills den stannar.
Fér mjuka larm stoppas frekvensomriktaren genom att
rampa ned varvtal - motorn retarderas till stillastdende.

Normalt larm
*  Omriktaren stoppas direkt, motorn rullar ut till stillasta-
ende.

* Larmreld ir aktivt eller larmutging ir aktiv (om valt).
* Larmlysdioden lyser.

¢ Aktuellt larmmeddelande visas.

*  Statusindikeringen ”Lrm” visas (omride D p4 displayen).

*  Efter iterstillningskommando, forsvinner felmeddelan-
det och meny [100] visas.

Mjukt larm
* Frekvensomriktaren stoppas genom att retardera till stil-
lastaende.

Under retardationen

¢ Aktuellt larmmeddelande visas, samt ett S fore larmti-
den, vilket indikerar mjukt larm.

* Larmlysdioden blinkar.

*  Varningsreld 4r aktivt eller varningsutgang ir aktiv (om
valt).

Vid stillastiende
* Larmlysdioden lyser.

» Larmreld idr aktivt eller larmutging ir aktiv (om valt).

*  Statusindikeringen ”Lrm” visas (omride D pi displayen).

*  Efter iterstillningskommando, forsvinner felmeddelan-
det och meny [100] visas.

Utéver larmindikeringarna finns det ytterligare tva
indikeringar for att visa att omriktaren 4r i onormalt

driftlige.

"Varning”
e Omriktaren befinner sig nira en larmbegrinsning.

*  Varningsreld ir aktivt eller varningsutgang ir aktiv (om
valt).

e Larmlysdioden blinkar.

* Det tillhérande varningsmeddelandet visas i fonstret
”[722] Varning”.

* Négon av varningsindikeringarna visas (omréide C av dis-

playen).

Begransningar
*  Omriktaren begrinsar viidmoment och/eller frekvens for
att undvika larm.

* Begrinsningsreld idr aktivt eller begrinsningsutging ir
aktiv (om valt).

e Larmlysdioden blinkar.

* En av grinsstatusindikeringarna visas (omrade D pé dis-
playen).
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Tabell 36 Lista 6ver larm och varningar

Larm Varningsi
Larm-/varnings-| Alternativ (Normalt/ ndlkatﬁorer
meddelanden A (Omrade
mjukt)
D)
Larm/Fran/ Normalt/
2 2
Motor It Begransning mjukt "t
. Normalt/
PTC Larm/Fran mjukt
Motor PTC On Normal
PT100 Trip/Off Normal/Soft
Motorbortfall Larm/Fran Normalt
Last rotor Larm/Fran Normalt
o Normalt/
Ext larm Via DigIn mjukt
. Normalt/
Ext mot temp Via Digln mjukt
Mon MaxAlarm Larm/Fran/ Ngrmalt/
Varning mjukt
Mon MinAlarm Larm/Fran/ N(?rmalt/
Varning mjukt
Komm fel Larm/Fran/ Ngrmalt/
Varning mjukt
Enkoder Larm/Fran Normalt
Pump Via option Normalt
Overtemp Till Normalt oT
Overstréom S Till Normalt
Overspann R Till Normalt
Overspann G Till Normalt
Overspann Till Normalt
Underspann Till Normalt Lv
Larm/Fran/
LC Niva Vamingvia | Normalt o
. mjukt
Digln
Desat XXX * Till Normalt
DC-spann fel Till Normalt
Kraftdelsfel )
KE XXXX * Till Normalt
Oversp N S Till Normalt
Overspénning | Varning Ubg
Sakert stopp Varning SST
Broms Larm/Fran/ Normalt
Varning
TILLVAL Till Normalt

*) Se tabellen Tabell 37 gillande vilken Desat eller
Kraftdelsfel som I6st ut.

12.2 Larmtillstand, orsaker
och atgarder

Tabellen lingre fram i det hir avsnittet ska ses som en grund
for felsdkning vid systemfel, med atgirder for eventuella
uppkommande problem. Vanligen utgdr sjilva
frekvensomriktaren bara en liten del av ett helt
omrikearsystem. Ibland ar det svart att faststilla orsaken il
felet, och trots att omriktaren visar ett specifikt
larmmeddelande dr det inte alltid enkelt att hitta ritt orsak
till felet. Det krivs dirfor goda kunskaper om hela
drivsystemet. Kontakta leverantéren om du har fragor.

Onmriktaren ir konstruerad pa s4 sitt att den forsoker
undvika larm genom att begrinsa moment, verspanning
etc.

Fel som upptrider under driftsittning, eller kort direfter,
beror sannolike pa felaktiga instillningar eller ocksa pa
bristfilliga anslutningar.

Fel eller problem som upptrider efter en timligen ling
period av felfri drift kan bero pa férindringar i systemet eller
i miljon (till exempel slitage).

Fel som upptrider regelbundet utan uppenbar orsak, beror
vanligen pd elektromagnetiska storningar. Kontrollera att
installationen uppfyller gillande krav enligt EMC-
direktiven. Se kapitel, EMC och standarder.

Ibland gir det snabbast att prova sig fram for att hicta
orsaken till ett fel. Denna metod kan tillimpas pé alla nivéer,
fran dndring av instillningar och funktioner till
bortkoppling av enstaka styrkablar eller byte av hela
drivsystem.

I larmloggen kan du se om vissa larm upptrider vid sirskilda
tillfillen. Larmloggen registrerar 4dven larmtidpunkten enligt
drifttidriknaren.

VARNING!

Om det ar nodvandigt att oppna omriktaren

eller nagon del av systemet (motorkabelhus,

skyddsror, elpaneler, apparatskap, etc.) for
inspektion eller matningar enligt denna bruksanvisning,
maste berord personal absolut lasa igenom och beakta
sakerhetsinstruktionerna i bruksanvisningen.
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12.2.1 Tekniskt kvalificerad
personal

Installation, igdngkorning, mitningar, etc. av eller pd
frekvensomriktaren fir endast utféras av personal som har

tillrickliga tekniska kvalifikationer for uppgiften.

12.2.2 Vid oppning av
frekvensomriktaren

VARNING!

Koppla alltid bort natspanningen om det ar
nodvandigt att oppna omriktaren, och vanta
minst 7 minuter sa att kondensatorerna
hinner laddas ur.

VARNING!
Kontrollera alltid spanningen i DC-
mellanledet vid eventuella funktionsfel pa

omriktaren, eller vanta minst 1 timme efter
att natspanningen stangts av innan
omriktaren demonteras for reparation.

Anslutningarna for styrsignaler och omkopplarna ir
isolerade fran nitspanningen. Vidtag alltid erforderliga
forsiktighetsatgirder innan omriktaren éppnas.

12.2.3 Forsiktighetsatgarder vid
ansluten motor

Om arbete méste utféras pd en ansluten motor eller pa den
drivna maskinen, maste nitspanningen alltid forst kopplas
bort frin omriktaren. Vinta minst 7 minuter innan du
fortsitter arbetet.

12.2.4 Aterstart larm

Nir det maximala antalet larm under Aterstart har uppnétts,
markeras larmmeddelandetimriknaren med ect "A”.

830 OVERSPANN G
Lrm A 345:45:12

Fig. 146 Aterstart larm

Fig. 146 visar den tredje larmminnesmenyn [830]:
Larm Overspinning G efter maximalt antal aterstartforsok
efter 345 timmars, 45 minuters, 12 sekunders drifttid.
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Tabell 37 Larmtillstand, méjliga orsaker och atgérder

. - Y lek
Larmtillstand Mojlig orsak Atgard St(:;e
e e erate et
Motor 1%t - Motorn har dverbelastats enligt install- g ger, ’ Jor;
"% ningarna for remmar, etc.)
2 - Andra instéallningen fér Motor 1t Strom i meny
I<t.
grupp [230]
Motortermistor (PTC) 6verskrider maximal i Kontrf)llera me.kanlsk overlas"t av bmotorn e!ler
niva maskinutrustningen (lager, vaxellador, kedjor, rem-|
) mar, etc.).
PTC - Kontrollera motorns kylsystem
OBS: Giltigt endast om tillvalskort PTC/ ns Kylsystem.
PT100 anvinds - Sjalvkyld motor pa laga varv, for hog last.
' - Sétt PTC, meny [234] till FRAN
- Check on mechanical overload on the
Motor thermistor (PTC) exceeds maximum motor or the mgchmery (bearings,
level gearboxes, chains, belts, etc.) 003 -
Motor PTC ) - Check the motor cooling system. 088
NOTE: Only valid if [237] is enabled. ] i‘;';‘coo'ed motor at low speed, too high
- Set PTC, menu [237] to OFF
- Check on mechanical overload on the
Motor PT100 elements exceeds maximum motor or the machinery (bearings,
level. gearboxes, chains, belts, etc.)
PT100 - Check the motor cooling system.
NOTE: Only valid if option board PTC/ - Self-cooled motor at low speed, too high
PT100 is used. load.
- Set PT100 to OFF, menu [234]
- Kontrollera motorspanningen pa samtliga faser.
Fasbortfall eller fér stor obalans mellan - Kontrollera om det finns I6sa eller bristfalliga
Motorbortfall motorkabelanslutningar

motorfaserna.

Kontakta leverantéren om alla anslutningar ar OK
Séatt larm fér motorbortfall till Fran.

Last rotor

Vridmomentbegransning for stillastaende
motor
- Mekanisk blockering av rotorn.

Kontrollera om motorn eller utrustningen som ar
ansluten till motorn har mekaniska problem
Séatt larm for Iast rotor till Fran.

Extern ingang (Digln 1-8) aktiv

Kontrollera utrustningen som aktiverar den
externa ingangen

Bxt larm - Ingangen ar aktiv lag. - Kontrollera programmeringen av de digitala
ingangarna Digln 1-8
- Kontrollera utrustningen som aktiverar den
Ext mot temp Extern Lngang"(Dlger 1—08) aktiv externa ingangen . N
- Ingangen ar aktiv lag. - Kontrollera programmeringen av de digitala
ingangarna Digln 1-8
- Kontrollera maskinbelastningen
Mon MaxAlarm | Max larmgréns (6verlast) har natts. - Kontrollera belastningsvaktinstallningen i avsnitt

11.4.1, sida 142.

Mon MinAlarm

Min larmgrans (underlast) har uppnatts.

Kontrollera maskinbelastningen
Kontrollera belastningsvaktinstallningen i avsnitt
11.4.1, sida 142.

Kontrollera kablage och anslutningar for seriekom-
munikation.
Kontrollera alla installningar for seriell kommuni-

Komm fel Fel i seriekommunikationen (option). Kation
- Starta om utrustningen, inklusive frekvensomrikta-
ren
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Tabell 37 Larmtillstand, méjliga orsaker och atgérder

Larmtillstand Méjlig orsak Atgard Storlek
- Kontrollera enkoderkortet.
Forlust av enkoderkort, enkoderkabel eller Kontrollera enkoderkabel .OCh signaler.
Kontrollera motorns funktion.
enkoderpulser. P R .
. A Kontrollera instéliningar for varvtalsavvikelse
Motorvarvtalsavvikelse mellan borvarde och
Enkoder uppmatt varvtal har upptackts [22G#].
PP PP ) - Kontrollera instéllningar for varvtalsstyrenheten
TH#).
OBS: Giltigt endast om tillvalskort Enkoder [37#] . .
.. - Kontrollera instaliningarna for vridmomentbe-
anvands. . ;
gransning [351].
- Inaktivera enkodern, satt meny [22B] till Fran.
Dreutngda;:/n;fe?tktovaI{?nnggo:;;aelsterpump, pa Kontrollera kablage fér pumpaterkopplingssignale
Pump g pplingssig ’ - Kontrollera installningarna for digitala ingangar for
OBS: Anvands endast vid pumpstyrning. pumpaterkoppling
- Kontrollera kylningen i frekvensomriktarens skap.
For hég kylflanstemperatur - Kontrollera att de inbyggda flaktarna fungerar.
- For hég omgivande temperatur for Flaktarna ska starta automatiskt om kylflanstem-
dvertem omriktaren peraturen blir for hog. Vid start gar flaktarna kort-
P - Otiliracklig kylning varigt.
- For hog stromstyrka - Kontrollera markdata for frekvensomriktare och
- Blockerade eller skadade flaktar motor
- Rengor flaktarna
Motors’Erommen overskrider omriktarens - Kontrollera accelerationstidinstallningen och 6ka
toppstrom: . .
i . . den om sa behdvs.
- For kort accelerationstid
o - Kontrollera motorlasten.
- F6r hég motorlast . .
. L - Kontrollera om motorkabelanslutningarna ar brist-
= .. - HKraftiga lastvariationer -
Overstrom S - Mjuk kortslutning mellan faser eller fas falliga.
) ) g - Kontrollera om jordkabeln ar bristfalligt ansluten.
och jord . .
. . - Kontrollera om det finns vatten eller fukt i motor-
- Bristfélliga eller 16sa )
. hus och kabelanslutningar.
motorkabelanslutningar - ) o
. . . - Sank IxR-kompenseringsnivan [352].
- For hog IxXR-kompenseringsniva
Overspann For hog DC-mellanledsspanni
Overspann or hog Dt-mellaniedsspanning - Kontrollera retardationstidinstaliningen, och 6ka
R(etardation) - For kort retardationstid for motorns/ . .
(e . N den om sa behdovs.
= - maskinens troghetsmoment. .
Overspann - Fér litet bromsmotstand. felfunktion hos| Kontrollera bromsmotstandsstorleken och
Overspann bromschopper ’ bromschopperfunktionen (om sadan anvands)
G(enerator)
Overspann (Nat) Stspanni
- For hég DC-mellanledsspanning till foljd av Kontrollera natspanningen .
Oversp N(at) fBF hog natspanning Forsdk eliminera stérningskallan eller anslut till
S(spénning) P annan natanslutning.
- Kontrollera att samtliga tre faser ar korrekt
anslutna och att plintskruvarna ar atdragna.
For Iag DC-mellanledsspanning - Kontrollera att natspanningen arinom omriktarens
Underspé&nn - For lag eller ingen matningsspanning granser.
P - Natspanningsfall pa grund avannan stor| -  Forsok anvanda andra natledningar om spéan-
effektforbrukare pa samma linje startas. ningsfallet fororsakas av annan maskinutrustning
- Anvand funktionen fér underspanningsskydd
[421]
Lag kylvatskeniva i extern tank. Extern - Kontrollera vatskekylningen.
ingang (Digln 1-8) aktiv - Kontrollera utrustningen och anslutningarna till
LC Niva - Ingangen ar aktiv lag. den externa ingangen.
OBS: Galler endast omriktartyper med - Kontrollera programmeringen av digitala ingangar
vatskekylning som tillval. Digln 1-8
TILLVAL Om ett tillvalsspecifikt larm utléses - Kontrollera beskrivningen av det tillval det galler
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Tabell 37 Larmtillstand, méjliga orsaker och atgérder

Larmtillstand Méjlig orsak Atgard Storlek
Desat - Check on bad motor cable connections 003-088
Desat U+ * - Check on bad earth cable connections
Failure in output stage, - Check on water and moisture in the
Desat U- * ; . ;
- desaturation of IGBTs motor housing and cable connections
Desat V+ * - Hard short circuit between phases or - Check that the rating plate data of the motor is
Desat V- * phase to earth correctly entered. 090 & Up
Desat W+ * - Earth fault - Check the brake resistor, brake IGBT and wiring.
esa - For size B - D also the Brake IGBT - For size G and up, check the cables from the
Desat W- * PEBBs to the motor, that all are in correct order in
Desat BCC * parallell connection
- Kontrollera att samtliga tre faser ar korrekt
anslutna och att plintskruvarna ar atdragna.
DC-linkfel Brum i DC-mellanledsspéanning 6verskrider |-  Kontrollera att ndtspanningen arinom omriktarens
maximinivan. granser.
- Forsdk anvanda andra natledningar om span-
ningsfallet fororsakas av annan maskinutrustning,.
Ett av de 10 K"F-Iarmen ”edaf‘ (kraftdelsfel) - Kontrollera KF-larmen och férsok att avgora vilken
Kraftdelsfel nedan har utlésts, men det gick inte att . L o
.. . orsaken ar. Larmhistoriken kan vara till hjalp.
avgora vilket.
PF Fan Err * Error in fan module - Checlf for clogged_alr inlet filters in panel door and 090 & Up
blocking material in fan module.
PF HCB Err* Error in controlled rectifier module (HCB) - Check mains supply voltage 060 & Up
. . - Check motor.
Error in current balancing; - Check fuses and line connections
PF Curr Err * - between different modules. o . 300 & Up
- - Check the individual motor current leads with an
- between two phases within one module.
clamp on amp meter.
Error in voltage balancing, overvoltage
. - heck .
PF Overvolt * detected in one of the power modules Check motor , ' 300 & Up
- Check fuses and line connections.
(PEBB)
KF Komm fel * | Internt kommunikationsfel - Kontakta servicetekniker
KF Int Temp * For hog intern temperatur - Kontrollera interna flaktar
KF Temp Fel * | Funktionsfel hos temperaturgivare - Kontakta servicetekniker
. . - Check mains supply voltage
* -
PF DC Err DC-link error and mains supply fault - Check fuses and line connections. 060 & Up
« . . P - Kontrollera matningsspanningen.
*
KF Natfel Fel i matningsspanning - Kontrollera sékringar och ledningsanslutningar.
- Kontrollera kablage fér bromssvarssignal till vald
digital ingang.
- Kontrollera programmeringen av digital ingang
Digln 1-8, [520].
Mekaniska bromsen utléste ett larm pa - Kontrollera dvargbrytaren for den mekaniska
N . . bromskretsen.
Broms grund av bromsfel (6ppnades inte) eller pa

grund av 6ppen broms under stopp.

Kontrollera den mekaniska bromsen for att se om
kabeln fran bromssvarssignalen fran bromsens
granslagesbrytare ar inkopplad.

Kontrollera bromsens kontaktor.

Kontrollera installningarna [33C], [33D], [33E],
[33F].

* = 2...6 modulnummer om parallella kraftenheter (storlek 300-3000 A)

** = Om det inte stir nigon storlek i denna kolumn, giller informationen samtliga storlekar.

208

Felsdkning, diagnostik och underhall

CG Drives & Automation, 01-5325-00r4




12.3 Underhall

Frekvensomriktaren ir konstruerad for att behova endast ett
minimum av service och underhaill. Vissa saker maste dock
kontrolleras regelbundet {6r att optimera produktens
livslingd.

» Hall frekvensomriktaren ren och sikerstall effektiv kyl-
ning (rena luftintag, kylflinsprofil samt &vriga delar och
komponenter)

* Det finns en intern flikt som bér inspekteras och rengd-
ras frin damm vid behow.

*  Om omriktaren ir inbyggd i ett apparatskdp, bor du
dven kontrollera och rengéra apparatskipets dammifilter
regelbundet.

* Kontrollera externa ledningar, anslutningar och styrsig-
naler.

* Kontrollera dtdragningen av samtliga kabelanslutningar
regelbundet. Nit- och motorkabelanslutningar ir sirskilt
viktiga

Forebyggande underhall kan optimera produktens livslingd

och sikra en problem- och avbrottsfri drift.

Mer information om underhdll fir du genom att kontakta
servicepartnern for CG Drives & Automation.

Forsiktighetsatgarder vid ansluten motor

OBS: Se bruksanvisningen fran tillverkaren av motorn for
krav gallande motorunderhall.

Om arbete méste utféras pd en ansluten motor eller pa den
drivna maskinen, maste nitspinningen alltid férst kopplas
bort fran omriktaren.
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13. Tillval

De Tillval som finns som standard beskrivs kortfattat nedan. 13 -2 H an d h é I |e n KontrOI I pa n el
For vissa av tillvalen finns separata instruktioner eller
installationshandboécker. Kontakta leverantoren for mer 2-0

information. Se dven ”Teknisk katalog for

frekvensomriktare” for mer information. Artikelnummer Beskrivning

Handhallen Kontrollpanel 2.0, komplett for

01-5039-00 FDU/VFX 2.0 eller CDU/CDX 2.0

13.1 Tillval for kontrollpanelen

Artikelnummer Beskrivning

01-3957-00 Komplett kontrollpanelsats inklusive panel

Komplett Kontrollpanelsats inklusive

01-3957-01 blank panel

Monteringskassett, blank panel och rak RS232-kabel finns
som tillval for kontrollpanelen. Dessa Tillval kan vara
anvindbara, till exempel om kontrollpanelen monteras i en

skapsdorr.

Den handhillna kontrollpanelen (HCP 2.0) ir en komplett
kontrollpanel, ldtt att ansluta till omriktaren, for tillfillig
anvindning vid t.ex. driftsittning, service m.m.

Den handhillna kontrollpanelen har full funktionalitet,
inklusive minne. Det dr majligt att stélla in parametrar, se
signaler, faktiska virden, felrapporteringsinformation osv.
Det ir ocksd méjligt att anvinda minnet for att kopiera alla
data (som t.ex. data fér parameteruppsittningen och
motordata) frin en omriktare till den handhallna
kontrollpanelen och sedan éverfora denna information till
andra omriktare.

Fig. 147 Kontrollpanel i monteringskassett
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13.3 Kabelgenomforingar

Satser med Kabelgenomforingar finns till typstorlekarna B,
Cand D.

EMC genomf6ringar av metall anvinds f6r motor- och
bromsmotstindskablar.

Artikelnummer Strom (dimension) S,I)yr?ék
01-4601-21 3-6A(M16-M20)

01-4601-22 8-10 A (M16 - M25) B
01-4601-23 13- 18 A(M16 - M32)
01-4399-01 26-31A(M12-M32) c
01-4399-00 37 -46 A (M12 - M40)
01-4833-00 61 - 74 A (M20 - M50) D

13.4 EmoSoftCom

EmoSoftCom ir ett program (tillval) som kérs i en
persondator. Det kan ocksd anvindas f6r att verfora
parametrar frin omrikearen till datorn, for utskrift etc.
Registrering kan goras i oscilloskoplige. Kontakta CG
Drives & Automation fér mer information.

13.5 Bromschopper

Omriktare av alla storlekar kan forses med en inbyggd
bromschopper som tillval. Bromsmotstandet maste
monteras utanfor omrikearen. Valet av motstind beror pd
applikationens arbetstid och intermittenscykel. Det hir
tillvalet kan inte monteras i efterhand.

VARNING!

| tabellen anges minimivarden for
bromsmotstand. Anvand inte lagre
motstandsvarden. Omriktaren kan larma
eller till och med skadas till foljd av for hoga
bromsstrommar.

Effekten hos ett anslutet bromsmotstind kan definieras
enligt nedanstiende formel.

(Bromsspinning VDC)2
Prnotstand = x ED

Rmin
Dir:
P otstand erforderlig effekt i bromsmotstdndet
Bromsspinning VDCDC bromsspinningsniva

(se Tabell 38)
Rmin minsta tillitna bromsmotstind

(se Tabell 39, Tabell 40 och Tabell 41)

ED bromstidskvot. Definierad enligt:
ED = Cr
120 [s]
thy Aktiv bromstid vid nominell
bromseffekt

under en tvdminuters driftcykel.

Maximalt virde for ED = 1, vilket innebar kontinuerligt
bromsande.

Tabell 38
Natspanning (V, P
(stalls i mefy([Q:)B]) Bromsspanning (Vpc)
220-240 380
380-415 660
440-480 780
500-525 860
550-600 1000
660-690 1150
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Tabell 39  Bromsmotstind FDU48 V-typer

Tabell 40  BromsmotstandFDUS52 V-typer

Rmin [ohm] vid Rmin (ohm) vid Rmin (ohm) vid Rmin (ohm) vid
Typ natspanning 380- natspanning 440- Typ natspanning 440- natspanning 500-
415 Ve 480 Ve 480 Ve 525 Ve
FDU48- FDU52-
003 43 50 003 50 55
004 43 50 004 50 55
006 43 50 “006 50 55
008 43 50 008 50 55
010 43 50 010 50 55
013 43 50 013 50 55
018 43 50 018 50 55
025 26 30 026 30 32
026 26 30 031 30 32
030 26 30 037 20 22
031 26 30 046 20 22
036 17 20 061 12 14
037 17 20 074 12 14
045 17 20
"046 17 20 Tabell 41  BromsmotstandFDUGY V-typer
“060 10 12 Rmin [ohm] Rmin [ohm] Rmin [ohm]
061 10 12 ! ! .
-072 10 12 Typ . V.I.d . . V.I.d . . V.I.d .
natspanning natspanning | natspanning
'g;g 71(; 192 500-525 V,c | 550-600 Vy | 660-690 Vj¢
: FDUGO-
-090 3.8 4.4 090 49 5.7 6.5
-106 3.8 4.4 109 4.9 5.7 6.5
-109 3.8 4.4 146 49 5.7 65
-142 3.8 4.4 175 49 5.7 65
-146 3.8 4.4 200 49 5.7 65
171 3.8 4.4 250 2x4,9 2x5,7 2x65
175 3.8 4.4 300 2% 4,9 2x5,7 2x6,5
-205 2.7 3.1 375 2x4,9 2x5,7 2x6,5
-210 2.7 3.1 200 2x4,9 2x5,7 2x65
244 2.7 3.1 430 3x4,9 3x5,7 3x65
-250 2.7 3.1 500 3x4,9 3x5,7 3x6,5
-300 2x3,8 2x44 595 3x4,9 3x5,7 3x65
375 2x3,8 2x44 650 X 49 4x5,7 4x65
-430 2x2,7 2x31 720 4x4,9 4x5,7 4x65
-500 2x2,7 2x31 800 X 49 4x5,7 4x65
-600 3x2,7 3x31 905 5x4,9 5x5,7 5x6,5
-650 3x2,7 3x31 995 5x4,9 5x5,7 5x6,5
-750 3x2,7 3x31 K2 6x4,9 6x5,7 6x6,5
-860 4x2,7 4x31 KT 7x4,9 7x5,7 7%x65
-1KO 4x2,7 4x31 K6 8x4,9 8x5,7 8x6,5
-1K15 5x2,7 5x31 K8 9x 4,9 9x5,7 9x6,5
~1K25 5x2,7 5x31 KO 10x 4,9 10x5,7 10x 6,5
-1K35 6x2,7 6x31 K2 11x4,9 11x5,7 11x6,5
-1K5 6x2,7 6x31 K4 12x 4,9 12x5,7 12x6,5
-1K75 Tx2.7 7x31 K6 13x4,9 13x5,7 13x6,5
~2KO 8x2,7 8x31 K8 14 x 4,9 14x5,7 14x6,5
“2K25 9Ix2,7 9x31 3K0 15x 4,9 15x5,7 15x6,5
K5 10x2,7 10x3,1

0BS! Aven om omriktaren detekterar fel i
bromselektroniken, rekommenderar vi starkt att

motstand med termiskt skydd anvands, som bryter
matningen vid overlast.
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Bromschoppern (tillval) monteras av tillverkaren och méste
specificeras nir omriktaren bestalls.

13.6 1/0-kort

Artikelnummer Beskrivning

01-3876-01 1/O-tillvalskort 2.0

P4 varje I/O-tillvalskort 2.0 finns tre extra reliutgingar och
tre extra isolerade digitala ingangar (24 V). I/O-kortet
fungerar tillsammans med pump-/flikestyrningen, men gir
dven att anvinda separat. Hogst 3 I/O-kort kan monteras.
Detta tillval beskrivs i en separat bruksanvisning.

13.7 Enkoder

Artikelnummer Beskrivning

01-3876-03 Enkoder 2.0 tillvalskort

Tillvalskortet for enkoder 2.0 anvinds for att ansluta
aterkopplingssignalen for det faktiska motorvarvtalet via en
inkrementell pulsgivare, enligt beskrivning i separat
bruksanvisning.

For Emotron FDU ir denna funktionen endast for att lisa
(registrera) varvtal eller for spinstart funktionen. Ingen
varvtalsreglering.

13.8 PTC/PT100

ArtikelInummer Beskrivning

01-3876-08 PTC/PT100 2.0 tillvalskort

Tillvalskortet PTC/PT100 2.0 for isolerad anslutning av
motortermistorer och hdgst 3 st. PT100-element till
omriktaren beskrivs i en separat bruksanvisning.

13.9 Seriekommunikation och

faltbuss
Fran FDU
ArtikeInummer Beskrivning programvaruversion
(se meny [922])
01-3876-04 RS232/485 4.0
01-3876-05 Profibus DP 4.0
01-3876-06 DeviceNet 4.0
Modbus/TCP, Industri-
01-3876-09 | it Ethernet 411
01-3876-10 EtherCAT, Industriellt 432
Ethernet
Profinet 10, enports
01-3876-11 industriellt Ethernet 4.32
Profinet 10, tvaports
01-3876-12 industriellt Ethernet 4.32
EtherNet/IP, tvaports
01-3876-13 industriellt Ethernet 4.36

Det finns flera olika tillvalskort for kommunikation med
omriktaren. Det finns olika tillval for
filtbusskommunikation och ett tillval fér
serickommunikation med granssnitt RS232 eller RS485
med galvanisk isolering.

13.10 Tillval for extern
stromforsorjning

Artikelnummer Beskrivning

Sats Extern stromforsorjning for eftermon-
01-3954-00 tering.
Ej for typstorlekar D & D2

Tillvalet for extern strémférsdrjning gor att
kommunikationssystemet kan vara aktivt dven utan
trefasmatning frin nit. En fordel 4r att systemet kan stillas
in utan nitanslutning. Tillvalet ger ocksa stromforsérjning
vid stromavbrott.

Tillvalet for extern strémférsérjning matas med extern
+10 % 24 Vp skyddad av en 2 A trog sikring, fran en
dubbelisolerad transformator. Plintarna X1:1, X1:2 (pa
storlekarna B, C och E till F) 4r polaritetsoberoende.
Plintarna A- och B+ (pa storlek D) ir polaritetsberoende.
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X1:1 Vanster plint
X1:2 Hoger plint

Fig. 148 Anslutning av tillvalet for extern stromforsorining pd
typstorlek B, C, C2, E, E2, F och F2.

XJ.' Beteckning Funktion Specifikation
terminal
1 Ext. matning 1 Extern,.oberoende
av omriktarens mat4
ningsspanning, 24 Vpg or Vag
matningsspanning | £10% dubbel-
2 Ext. matning 2 till styrnings- och isolerade
kommunikations-
kretsar

Anslut
spanningsmg
kortet till

tva bla
plintar
markerade
A-och B+

O Viill A-
24 Vil B+

Fig. 149 Anslutning av tillvalet for extern stromforsirjning pa

typstorlek D och D2
Plint Be!:eck Funktion Specifikation
ning

Extern, oberoende av

A- oV :
omriktarens
matningsspanning, 24 Ve +10%
matningsspanning till | o o\ oL Clerade
B+ +24\ | styrnings- och

kommunikationskrets
ar

13.11 Tillval for Sakert stopp

Nedanstéende tre delar maste vara uppfyllda for att skapa en
konfiguration for Sikert stopp som uppfyller EN-IEC
62061:2005 SIL 2 och EN-ISO 13849-1:2006

1. Blockerings-krets med sikerhetsreld K1 (via tillvalskortet
for Sikert stopp)

2. Enable-inging och styrning av omriktare (via normala I/
O styrsignaler pa omriktaren)

3. Krafthalvledare (kontrollerar status och dterkoppling av
drivkretsar och IGBTer).

Nedanstdende signaler ska vara aktiva for att omriktaren ska
kunna kéra och styra motorn.

* Ingangen "Blockering”, plint 1 (DC+) och 2 (DC-) pa
tillvalskortet f6r Sikert stopp, ska sittas aktiv genom att
du ansluter 24 V¢ for att sikerstilla spinningsmatning
till drivkretsarna for kraftledarna via sikerhetsreld K1. Se
ocksa Figur. 152.

* Hog signal pa den digitala ingingen (t.ex. plint 10 i
Figur. 152), som ir satt till "Enable”. I section 11.5.2,
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page 159 ser du hur du stéller in den digitala ingingen.

Dessa bade signaler ska kombineras och anvindas for att
aktivera omriktarens utging och gora det mojligt att utlsa
tillstdndet Sikert stopp.

OBS! Tillstandet "Séakert stopp” enligt EN-IEC
62061:2005 SIL 2 och EN-ISO 13849-1:2006 kan
realiseras endast om bade ingangen "Blockering” och
ingangen "Enable” avaktiveras.

Nir tillstdndet "Sikert stopp” astadkommits med dessa bada
metoder, vilka styrs oberoende av varandra, sikerstiller
denna sikerhetskrets att motorn inte kan starta genom
nedanstiende funktioner.

* Signalen 24 VDC kopplas bort frin ingangen Blocke-
ring, plint 1 och 2, sikerhetsreldet K1 stings av.

Matningsspianningen till kraftledarnas drivkretsar stings
av. Detta blockerar utlésningspulserna till kraftledarna.

* Utosningspulserna frin styrkortet stings av.

Enable-signalen évervakas av styrkretsen, som vidarebe-
fordrar informationen till pulsviddsmoduleringsenheten

pa styrkortet.

For att sikerstilla att sikerhetsreldet K1 verkligen har
reagerat och stingts av, ska det dvervakas externt.
Tillvalskortet for Sikert stopp ger en dterkopplingssignal for
detta, via ett andra, forcerat sikerhetsreld K2, vilket aktiveras
nir en detektorkrets bekriftat att matningsspinningen till
drivkretsen stingts av. Kontakternas anslutningar beskrivs i

Tabell 42.

Alternativet "KOR” pa en digital utging kan anvindas for
att overvaka "Enable”-funktionen. I section 11.5.4, page
165 [540] ser du hur du stiller in en digital utging, t.ex.
plint 20 i exemplet Figur. 152.

Nir ingangen Blockering avaktiveras, blinkar ”SST” i
omride D av displayen (nedre vinstra hornet), och den réda
larmlysdioden pé kontrollpanelen blinkar.

Folj anvisningarna nedan for att dterta normal drift.

o Slatill 24 Ve (hog) till ”Blockerings™ingéngen (plint 1
och 2).

*  Ge stoppsignal till omriktaren, enligt ”Strt/Stp via” i
meny [215].

*  Ge nytt korkommando, enligt ”Sert/Stp via” i meny
[215].

0BS! Hur stoppkommando genereras beror pa
installningarna i ”"Niva/Flank” [21A] och huruvida det
finns en separat stoppingang (digital ingang).

VARNING!

Funktionen Sakert stopp far inte anvandas
for elunderhall. Vid elunderhall ska
omriktaren alltid franskiljas fran
spanningsmatningen.

DB DDDDTD
- o - 22 77

DD
- s 2 =

Fig. 151 Anslutning av tillvalet for Sikert stopp for storlek E
och uppat.
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Tabell 42 Specifikation for tillvalskort for Sikert stopp

s;';_t Beteckning Funktion Specifikation
1 | Blockering+| giockerar kraftledarnas| DC 24 V
2 Blockering - drivkretsar (20-30V)
Slutande
3 kontakt, Aterkoppling, bekraf-
rela K2 s | 48 Vpe/
telse av att blockering
- . 30 Vpc/2A
P-kontakt, |ar aktiverad
4 rela K2
5 GND Jord
Matningsspanning +24V
6 |+24VDC | endast forstymingav | . m/EC,
Blockerings-ingang
Sakertstopp 1By Kraftkort
= |
_lf K2 o] ': | |
— L <t |87 % i
+24 Vpe o :
P o T i
Enable —++ |75 ] Dighn 1 Kontroll i PWM i
Stopp 75| Diglt

Fig. 152 Anslutning for Sikert stopp
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13.12 EMC-filter klass C2

EMC-filter enligt EN 61800-3:2004 klass C2 — Miljoklass
1, begrinsad distribution.

For storlekar B, C, C2, D och D2 ir filtret monterat inuti
drivmodulen.

For storlekar F och storre finns externa EMC-filter
tillgingliga.

Mer information finns i "Teknisk katalog for omrikeare”.

Obs! EMC-ilter enl. klass C3 — Miljoklass 2 medféljer som

standard alla omriktare

13.13 Utgangsdrosslar

Utgingsdrosslar, som levereras separat, rekommenderas for
avskidrmade motorkablar lingre in 100 m. P4 grund av den
snabba switchningen i motorspanningen och motorkabelns
kapacitans (bide fas till fas och fas till jord) kan hoga
stromspikaruppstd nar motorkablarna ir langa.
Utgingsdrosslarna férhindrar att omriktaren utloser
sikringarna, och bér installeras si nira omriktaren som
mbjligt.

Se dven "Teknisk katalog for omriktare” dir du finner en
filtervalguide.

13.14 Vatskekylning

Omriktarmoduler av typstorlek E-O och F69-K69 finns
som vitskekylda varianter. Dessa enheter dr konstruerade for
att anslutas till ett vitskekylsystem, vanligen en virmevixlare
av typen vitska-vitska eller vitska-luft. Virmevixlaren ingar
inte i tillvalet for vitskekylning.

Omriktare med parallella effektmoduler (typstorlek G-K69)
levereras med en fordelningsenhet sd att kylvitskan kan
anslutas. Omriktarna har gummislangar med lickagesikra
snabbkopplingar.

Detta tillval for vitskekylning beskrivs i en separat
bruksanvisning.

13.15 Toppskydd for IP20/21-
versioner

Artikelnummer Beskrivning

01-5356-00
01-5355-00

Toppskydd for typstorlek C2

Toppskydd for typstorlek D2, E2 och F2

Toppskydd kan monteras p& IP20-versioner av typstorlek
C2, D2, E2 och F2.

Genom att montera toppskyddet dndras skyddsklassen till
IP21 i enlighet med SS-EN 60529-standarden.

o
o

e

_/

°
°

@
i
i
;
o

o

o

R EDS]
=]

x
-

Fig. 153 Tillvalet toppskydd monterad pé typstorlek D2

13.16 Ovriga tillval

Foljande alternativ r ocksi tillgingliga. For mer
information rérande dessa alternativ, se "Teknisk katalog for
omriktare”.

Spanningsbegransare
Sinusfilter
CM-filter

Bromsmotstand

13.17 AFE - Active Front End

Emotrons omriktare frin CG Drives & Automation finns
ocksa som frekvensomriktare med laga nitdvertoner och
som regenerativa frekvensomriktare. Mer information finns
pa www.emotron.com / www.cgglobal.com.
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14. Tekniska data

14.1 Elektriska specifikationer for olika modeller
Emotron FDU 2.0 - IP20/21-version

Table 43 Typisk motoreffekt vid néitspinning230 V. Frekvensomriktare, nétspinningsintervall 230 - 480 V.

Normal drift Tung drift
Max (120 %, 1 min var 10:e minut) (150 %, 1 min var 10:e minut)
Modell utstrom | Egfektvid | Effektvid | Mark- | Effektvid | Effektvid | Mark- | Typstorlek
[AT* 230V 230V strém 230V 230V strém
[kw] [HP] [A] [kW] [HP] [A]
FDU48-025-20 30 5.5 7.5 25 4 5 20
FDU48-030-20 36 75 10 30 5.5 7.5 24
FDU48-036-20 43 7.5 10 36 7.5 10 29 C2
FDU48-045-20 54 11 15 45 75 10 36
FDU48-058-20 68 15 20 58 11 15 46
FDU48-072-20 86 18.5 25 72 15 20 58
FDU48-088-20 106 22 30 88 18.5 25 70 D2
FDU48-105-20 126 30 40 105 22 30 84
FDU48-142-20 170 37 50 142 30 40 114 E9
FDU48-171-20 205 45 60 171 37 50 137
FDU48-205-20 246 55 75 205 45 60 164
FDU48-244-20 293 75 100 244 55 75 195 F2
FDU48-293-20 352 90 125 293 75 100 235
* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s3 tillater.
Table 44 Typisk motoreffekt vid néitspinning 400 och 460 V. Frekvensomriktare, nitspinningsintervall 230 - 480 V.
Normal drift Tung drift
Max (120 %, 1 min var 10:e minut) (150 %, 1 min var 10:e minut)
Modell utstrom | Etfektvid | Effektvid | Mérk- | Effektvid | Effektvid | Mark- | Typstorlek
[A]* 400V 460V strém 400V 460V strém
[kw] [HP] [A] [kw] [HP] [A]
FDU48-025-20 30 11 15 25 7.5 10 20
FDU48-030-20 36 15 20 30 11 15 24
FDU48-036-20 43 18.5 25 36 15 20 29 Cc2
FDU48-045-20 54 22 30 45 18.5 25 36
FDU48-058-20 68 30 40 58 22 30 46
FDU48-072-20 86 37 50 72 30 40 58
FDU48-088-20 106 45 60 88 37 50 70 D2
FDU48-105-20 126 55 75 105 45 60 84
FDU48-142-20 170 75 100 142 55 75 114
FDU48-171-20 205 90 125 171 75 100 137 E2
FDU48-205-20 246 110 150 205 90 125 164
FDU48-244-20 293 132 200 244 110 150 195 F2
FDU48-293-20 352 160 250 293 132 200 235

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen si tillater.
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Emotron FDU 2.0 - IP54-version (modell 48-300 och upp finns ocksa som IP20

Table 45  Typisk motoreffekt vid nétspinning 230 V. Frekvensomriktare, nitspinningsintervall 230 - 480 V.

Normal drift Tung drift
Max (120 %, 1 min var 10:e minut) (150 %, 1 min var 10:e minut) Ramstorlek P
Modell utstrom | Effext vid | Effektvid| Mark- | Effektvid | Effektvid | Mirk- (Antal Klass
[A]* 230V 230V strém 230V 400V strom | PEBB an**

[HP] [kw] [A] [HP] [kW] [A]
FDU48-003-54 3.0 0.5 0.37 2.5 0.5 0.37 2.0
FDU48-004-54 4.8 1 0.75 4.0 0.75 0.55 3.2
FDU48-006-54 7.2 15 1.1 6.0 1 0.75 4.8
FDU48-008-54 9.0 2 15 7.5 1.5 11 6.0 B
FDU48-010-54 11.4 3 2.2 9.5 2 1.5 7.6
FDU48-013-54 15.6 3 2.2 13.0 3 2.2 10.4
FDU48-018-54 21.6 5 4 18.0 3 3 14.4
FDU48-026-54 31 7.5 5.5 26 5 4 21
FDU48-031-54 37 10 75 31 75 5.5 25
FDU48-037-54 44 10 75 37 10 75 29.6 ¢ IP54
FDU48-046-54 55 15 il 46 10 75 37 " Zitgeﬁ'a d
FDU48-061-54 73 20 15 61 15 11 49
FDU48-074-54 89 25 185 74 20 15 59 P
FDU48-090-54 108 30 22 90 25 185 72
FDU48-109-54 En 40 30 109 30 22 87 c
FDU48-146-54 175 50 37 146 40 30 117
FDU48-175-54 210 60 45 175 50 37 140
FDU48-210-54 252 75 55 210 60 45 168
FDU48-228-54 300 75 55 228 60 55 182
FDU48-250-54 300 100 75 250 75 55 200 F
FDU48-295-54 354 90 125 295 75 100 236
FDU48-300-20 360 125 90 300 100 75 240 62
FDU48-375-20 450 150 110 375 125 90 300
FDU48-430-20 516 150 110 430 125 110 344 He)
FDU48-500-20 600 200 160 500 150 110 400
FDU48-600-20 720 250 200 600 200 132 480
FDU48-650-20 780 250 200 650 200 160 520 I(3)
FDU48-750-20 900 300 220 750 250 200 600
FDU48-860-20 1032 350 250 860 300 220 688 0 P 20.
FDU48-1K0-20 1200 400 300 1000 350 250 800 modul
FDU48-1K15-20 | 1380 450 355 1150 400 250 920 KAG) ell«zrk gP54-
FDU48-1K2520 | 1500 500 400 1250 400 315 1000 P
FDU48-1K35-20 | 1620 550 400 1350 450 355 1080 K6)
FDU48-1K5-20 1800 600 450 1500 500 400 1200
FDU48-1K7520 | 2100 750 560 1750 600 450 1400 L(7)
FDU48-2K0-20 2400 800 630 2000 650 500 1600 M(8)
FDU48-2K25-20 | 2700 900 710 2250 750 560 1800 N(9)
FDU48-2K5-20 3000 1000 800 2500 800 630 2000 0(10)
Storre storlekar kan erbjudas pa begaran

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s3 tillater.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).
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Tabell 46 Typisk motoreffekt vid nétspinning 400 V. Frekvensomriktare, nitspinningsintervall 230 - 480 V.

Normal drift Tung drift
Max (120 %, 1 min var 10:e minut) | (150 %, 1 min var 10:e minut) Typstorlek P
Modell utstrom Effekt vid Mark- Effekt vid e (Antal Klass
[AT* 400V strom 400V Markstrom | PEBB:ar)**
[lW] [A] [leW] [Al

FDU48-003-54 3.0 0.75 2.5 0.55 2.0

FDU48-004-54 4.8 15 4.0 11 3.2

FDU48-006-54 7.2 2.2 6.0 1.5 4.8

FDU48-008-54 9.0 3 7.5 2.2 6.0 B

FDU48-010-54 11.4 4 9.5 3 7.6

FDU48-013-54 15.6 5.5 13.0 4 10.4

FDU48-018-54 21.6 7.5 18.0 5.5 14.4

FDU48-026-54 31 11 26 7.5 21

FDU48-031-54 37 15 31 11 25 o

FDU48-037-54 44 18.5 37 15 29.6 IP54
FDU48-046-54 55 22 46 18.5 37 vagg-
FDU48-061-54 73 30 61 22 49 b monterad
FDU48-074-54 89 37 74 30 59

FDU48-090-54 108 45 90 37 72

FDU48-109-54 131 55 109 45 87 £

FDU48-146-54 175 75 146 55 117

FDU48-175-54 210 90 175 75 140

FDU48-210-54 252 110 210 90 168

FDU48-228-54 300 110 228 90 182 .

FDU48-250-54 300 132 250 110 200

FDU48-295-54 354 160 295 132 236

FDU48-300-20 360 160 300 132 240

FDU48-375-20 450 200 375 160 300 @
FDU48-430-20 516 220 430 200 344 HE2)
FDU48-500-20 600 250 500 220 400

FDU48-600-20 720 315 600 250 480

FDU48-650-20 780 355 650 315 520 I(3)
FDU48-750-20 900 400 750 355 600

FDU48-860-20 1032 450 860 400 688 J4) P20
FDU48-1K0-20 1200 560 1000 450 800 -

modul eller

FDU48-1K15-20 1380 630 1150 500 920 KA(S) IP54-skap
FDU48-1K25-20 1500 710 1250 560 1000

FDU48-1K35-20 1620 710 1350 600 1080 K(©)
FDU48-1K5-20 1800 800 1500 630 1200

FDU48-1K75-20 2100 900 1750 800 1400 L(7)
FDU48-2K0-20 2400 1120 2000 900 1600 M(8)
FDU48-2K25-20 2700 1250 2250 1000 1800 N(9)
FDU48-2K5-20 3000 1400 2500 1120 2000 0(10)

Storre storlekar kan erbjudas pa begaran

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s3 tillacer.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).
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Tabell 47  Typisk motoreffekt vid nétspinning 460 V. Frekvensomriktare, nitspinningsintervall 230 - 480 V.

Normal drift Tung drift
(120 %, 1 min var 10:e (150 %, 1 min var 10:e
Max minut) minut) Typstorlek P
Modell utstrom (Antal
(A]* Effekt vid Mark- Effekt vid Mark- PEBB:ar) klass
460V strom 460V strom
[hK] [A] [hK] [A]
FDU48-003-54 3.0 1 2.5 1 2.0
FDU48-004-54 4.8 2 4.0 15 3.2
FDU48-006-54 7.2 8 6.0 2 4.8
FDU48-008-54 9.0 3 7.5 3 6.0 B
FDU48-010-54 11.4 5 9.5 8 7.6
FDU48-013-54 15.6 75 13.0 5 10.4
FDU48-018-54 21.6 10 18.0 7.5 14.4
FDU48-026-54 31 15 26 10 21
FDU48-031-54 37 20 31 15 25
FDU48-037-54 44 25 37 20 29.6 ¢ P54
FDU48-046-54 55 30 46 25 37 vaggmonte
FDU48-061-54 73 40 61 30 49 rad
FDU48-074-54 89 50 74 40 59 P
FDU48-090-54 108 60 90 50 72
FDU48-109-54 131 75 109 60 87 £
FDU48-146-54 175 100 146 75 117
FDU48-175-54 210 125 175 100 140
FDU48-210-54 252 150 210 125 168
FDU48-228-54 300 200 228 150 182 .
FDU48-250-54 300 200 250 150 200
FDU48-295-54 354 250 295 200 236
FDU48-300-20 360 250 300 200 240 62
FDU48-375-20 450 300 375 250 300
FDU48-430-20 516 350 430 250 344
FDU48-500-20 600 400 500 350 400 "2
FDU48-600-20 720 500 600 400 480
FDU48-650-20 780 550 650 400 520 1(3)
FDU48-750-20 900 600 750 500 600 P 20-
FDU48-860-20 1032 700 860 550 688 ) modul
FDU48-1K0-20 1200 800 1000 650 800 eller IP54-
FDU48-1K15-20 1380 900 1150 750 920 KA(S) skap
FDU48-1K25-20 1500 1000 1250 800 1000
FDU48-1K35-20 1620 1100 1350 900 1080 K(©)
FDU48-1K5-20 1800 1250 1500 1000 1200
FDU48-1K75-20 2100 1500 1750 1200 1400 L(7)
FDU48-2K0-20 2400 1700 2000 1300 1600 M(8)
FDU48-2K25-20 2700 1900 2250 1500 1800 N(9)
FDU48-2K5-20 3000 2100 2500 1700 2000 0(10)
Storre storlekar kan erbjudas pa begaran

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s3 tillater.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).
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Emotron FDU 2.0 - IP54-version (modell 69-250 och upp finns aven tillgangliga som I1P20)

Table 48  Typisk motoreffekr vid nétspinning 525 V. Frekvensomriktare, ndtspinningsintervall, for FDUS52: 440 - 525 V och for

FDUGY: 500 - 690 V.

Tung drift

Max (120 %, 1N 31'.'.','3:'1'3.; minut)y | (150 % 1 minvari0:e T
utgang minut) ypstorlek P
Modell .. (Antal
strom Effekt vid Mark- Effekt vid Mark- PEBB:ar)* * klass
[A]* 525V strém 525V strém
[kW] [A] [kW] [A]
FDU52-003-54 3.0 11 2.5 0 2.0
FDU52-004-54 4.8 2.2 4.0 1.5 3.2
FDU52-006-54 7.2 3 6.0 20 4.8
FDU52-008-54 9.0 4 7.5 3 6.0 B
FDU52-010-54 11.4 5.5 9.5 4 7.6
FDU52-013-54 15.6 7.5 13.0 5.5 10.4
FDU52-018-54 216 11 18.0 7.5 14.4
FDU52-026-54 31 15 26 11 21
FDU52-031-54 37 185 31 15 25 IP54
C vaggmonter
FDU52-037-54 44 22 37 185 29.6 ad
FDU52-046-54 55 30 46 22 37
FDU52-061-54 73 37 61 30 49
FDU52-074-54 89 45 74 37 59 P
FDU69-090-54 108 55 90 45 72
FDUG9-109-54 131 75 109 55 87
FDUG9-146-54 175 90 146 75 117 F69
FDUG9-175-54 210 110 175 90 140
FDU69-200-54 240 132 200 110 160
FDU69-250-20 300 160 250 132 200
FDUG9-300-20 360 200 300 160 240 Moo ()
FDU69-375-20 450 250 375 200 300
FDUG9-400-20 480 250 400 220 320
FDU69-430-20 516 300 430 250 344
FDU69-500-20 600 315 500 300 400 169 (3)
FDU69-595-20 720 400 600 315 480
FDU69-650-20 780 450 650 355 520
FDUG9-720-20 864 500 720 400 576 169 (4)
FDUG9-800-20 960 560 800 450 640 IP 20-modul
FDU69-995-20 1200 630 1000 500 800 KAGO (5) | eller IP54-
FDUG9-1K2-20 1440 800 1200 630 960 K69 (6) skap
FDUG9-1K4-20 1680 1000 1400 800 1120 L69 (7)
FDUG9-1K6-20 1920 1100 1600 900 1280 M69 (8)
FDUG9-1K8-20 2160 1300 1800 1000 1440 NG9 (9)
FDUB9-2K0-20 2400 1400 2000 1100 1600 069 (10)
FDU69-2K2-20 2640 1600 2200 1200 1760 P69 (11)
FDUG9-2K4-20 2880 1700 2400 1400 1920 Q69 (12)
FDUB9-2K6-20 3120 1900 2600 1500 2080 R69 (13)
FDUG9-2K8-20 3360 2000 2800 1600 2240 S69 (14)
FDU69-3K0-20 3600 2200 3000 1700 2400 T69 (15)

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen si tillater.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).
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Tabell 49  Typisk motoreffekt vid nétspinning 575 V. Frekvensomriktare, nitspinningsintervall 500 - 690 V.

Normal drift Tung drift
Max. (120 %, 1 min var 10:e minut) (150 %, 1 min var 10:e minut) Typstorlek P
Modell utstrom Effekt vid Mark- Effekt vid Mark- (Antal Klass
(A* 575V strém 575V strém PEBB:ar)**
[hK] [A] [hKk] [A]

FDU69-090-54 108 75 90 60 72

FDUG9-109-54 131 100 109 75 87 P54

FDUG9-146-54 175 125 146 100 117 F69 vaggmonte

FDU69-175-54 210 150 175 125 140 rad

FDUG9-200-54 240 200 200 150 160

FDU69-250-20 300 250 250 200 200

FDU69-300-20 360 300 300 250 240 H69 (2)

FDUG9-375-20 450 350 375 300 300

FDU69-400-20 480 400 400 300 320

FDU69-430-20 516 400 430 350 344

FDU69-500-20 600 500 500 400 400 169 (3)

FDU69-595-20 720 600 600 500 480

FDU69-650-20 780 650 650 550 520

FDUB9-720-20 864 750 720 600 576 169 (4)

FDU69-800-20 960 850 800 650 640 P 20-

FDU69-905-20 1080 950 900 750 720 modul
KAB9 (5)

FDUG9-995-20 1200 1000 1000 850 800 eller IP54-

FDU69-1K2-20 1440 1200 1200 1000 960 K69 (6) skap

FDU69-1K4-20 1680 1500 1400 1200 1120 L69 (7)

FDUG9-1K6-20 1920 1700 1600 1300 1280 M69 (8)

FDU69-1K8-20 2160 1900 1800 1500 1440 NG9 (9)

FDU69-2K0-20 2400 2100 2000 1700 1600 069 (10)

FDUB9-2K2-20 2640 2300 2200 1800 1760 P69 (11)

FDU69-2K4-20 2880 2500 2400 2000 1920 Q69 (12)

FDU69-2K6-20 3120 2700 2600 2200 2080 R69 (13)

FDU69-2K8-20 3360 3000 2800 2400 2240 S69 (14)

FDU69-3K0-20 3600 3200 3000 2500 2400 T69 (15)

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen si tillater.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).
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Tabell 50  Typisk motoreffekt vid nétspinning 690 V. Frekvensomriktare, nitspinningsintervall 500 - 690 V..

Normal drift Tung drift
Max (120 %, 1 min var 10:e minut) | (150 %, 1 min var 10:e minut) Typstorlek P
Modell utstrom Effekt vid Mark- Effekt vid Mark- (Antal Klass
[AT* 690V strém 690 V strom PEBB:ar)**
[kw] [A] [kw] [A]

FDUG9-090-54 108 90 90 75 72

FDU69-109-54 131 110 109 90 87 P54
FDUG9-146-54 175 132 146 110 117 F69 vagg-
FDU69-175-54 210 160 175 132 140 monterad
FDUG9-200-54 240 200 200 160 160
FDUG9-250-20 300 250 250 200 200
FDUG9-300-20 360 315 300 250 240 H69 (2)
FDUB9-375-20 450 355 375 315 300
FDUG9-400-20 480 400 400 315 320
FDUG9-430-20 516 450 430 315 344
FDU69-500-20 600 500 500 355 400 169 (3)
FDUG9-595-20 720 600 600 450 480
FDUG9-650-20 780 630 650 500 520
FDUG9-720-20 864 710 720 560 576 J69 (4)
FDUG9-800-20 960 800 800 630 640 IP 20-
FDUG9-905-20 1080 900 900 710 720 modul

KAG9 (5)

FDUG9-995-20 1200 1000 1000 800 800 eller IP54-
FDUG9-1K2-20 1440 1200 1200 900 960 K69 (6) skap
FDUG9-1K4-20 1680 1400 1400 1120 1120 L69 (7)
FDUG9-1K6-20 1920 1600 1600 1250 1280 M69 (8)
FDUG9-1K8-20 2160 1800 1800 1400 1440 NG9 (9)
FDUB9-2K0-20 2400 2000 2000 1600 1600 069 (10)
FDUB9-2K2-20 2640 2200 2200 1700 1760 P69 (11)
FDUG9-2K4-20 2880 2400 2400 1900 1920 Q69 (12)
FDUG9-2K6-20 3120 2600 2600 2000 2080 R69 (13)
FDUB9-2K8-20 3360 2800 2800 2200 2240 S69 (14)
FDUG9-3K0-20 3600 3000 3000 2400 2400 T69 (15)

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s3 tillater.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).
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14.2 Allmanna elektriska specifikationer

Tabell 51 Allminna elektriska specifikationer

Allmant

Natspanning: FDU48
FDU52
FDUG9
Natfrekvens:
Natspanning, obalans:
Effektfaktor in:
Utspanning:
Utfrekvens:
Véaxlingsfrekvens ut:

Verkningsgrad vid nominell last:

230-480 V +10 %/-15 % (-10 % vid 230 V)
440-525V +10 %/-15 %

500-690 V +10 %/-15 %

45 till 65 Hz

max. +3,0 % av nominell fas-till-fasinspanning.
0.95

0-natspanning:

0-400 Hz

3 kHz (instéllbart 1,5-6 kHz)

97 % fér modell 003 till 018

98 % for modell 025 till 3KO

Styrsignalingangar
Analog (differentiell)

Analog spanning/strom:

0- £10 V/0-20 mA, med omkopplare

Signalfordrojning:

Max. inspanning;: +30 V/30 mA
Inimpedans: 20 k€(spanning)
250 Q(strém)
Uppldsning: 11 bitar + tecken
Noggrannhet, maskinvara: 1% + 1% LSB av fullt skalutslag
Olinjaritet 1% LSB
Digital
Inspanning: Hog: >9 VDC Lag: <4 VDC
Max. inspanning;: +30 VDC
Inimpedans: <3,3VDC: 4,7 kQ

>3,3 VDC: 3,6 kQ
<8 ms

Styrsignalutgangar
Analog

Utspanning/-strom:
Max. utspanning:
Kortslutningsstrom (eo):
Utimpedans:
Uppldsning:

Noggrannhet, maskinvara:
Offset:

Max. lastimpedans for strom:

0-10 V/0-20 mA, programinstalining

+15 V vid 5 mA kont.

+15 mA (spanning ) +140 mA (strom)

10 € (spanning)

10 bitar

500 Q

1,9 % av fullt skalutslag (spanning), 2,4 % av fullt skalutslag (strém)
3LSB

Kortslutningsstrom (eo):

Olinjaritet: 2 LSB
Digitala
Utspéanning: Ho6g: >20 VDC vid 50 mA, >23 VDC 6ppen

Lag: <1 VDC vid 50 mA
100 mA max. (med +24 VDC)

Relaer
Kontakter 0,1 - 2 A/Upax 250 VAC eller 42 VDC. (30 VDC enl. UL-kraven), endast for
allméant eller resistivt bruk.
Referenser
+10 VDC +10 Vpc @10 mA Kortslutningsstrom +30 mA max
10 VDC -10 Vpc @10 mA
+24VDC +24 Vpc kortslutningsstrom +100 mA max. (tillsammans med digitala
utgangar)
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14.3 Drift vid forhojd
temperatur

De flesta av Emotrons frekvensomriktare ir tillverkade for
drift i en omgivande temperatur pa hogst 40 °C (104 °F).
Det dock mojligt att anvinda frekvensomriktaren vid hogre
temperaturer med viss reducerad uteffeke.

Majlig nedstampling

Nedstimpling av utstrtdémmen ir mojlig med

-1% / grad Celsius till max +15 °C (= max temp 55 °C) eller
-0.55%/ grader Fahrenheit till max +27 °F

(= max temp. 131 °F)

Exempel

I det hir exemplet ska en motor med nedanstiende data
koras i omgivningstemperaturen 45 °C (113 °F):
Spinning 400 V

Strom 72 A

Effeke 37 kW (50 hp)

Valj frekvensomriktare

Omgivningstemperaturen dr 5 °C (9 °F) hogre dn hogsta
tillitna omgivningstemperatur. Vilj ritt omriktarmodell
enligt berdkningen nedan.

Nedstimpling ir méjlig med 1 % prestandaférlust per °C
(0.55%/ grad F).

Nedstimplingen blir: 5X 1 % =5 %

Berikning for modell FDU48-074
74 A - (5% x 74) = 70,3 A. Detta ir inte tillrickligt.

Berikning for modell FDU48-090
90A-(5%x90)=855A

I det hir exemplet véljer vi FDU48-090.

14.4 Drift vid forhojd
switchfrekvens

Tabell 52 visar switchfrekvensen for de olika
omriktarmodellerna. Tack vare méjligheten att kora med
hégre switchfrekvens kan motorns ljudnivé sinkas.
Switchfrekvensen stills in i menyn [22A], motorljud, se
avsnitt 11.2.3, sidan 88. Vid switchfrekvenser >3 kHz kan
nedstimpling krivas.

Tabell 52 Switchfrekvens

Modeller .Standard- Omrade
switchfrekvens

FDU##-003 till FDU##-3KO 3 kHz 1,5-6 kHz
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14.5 Matt och vikt

Tabellen nedan ger en Gverblick éver métt och vikeer.
Modellerna 003 till 250 finns tillgingliga i saval IP54-
utférande som viggmonterade moduler.

Modellerna 300 till 3K0 bestar av 2, 3, 4 ... 15

parallellkopplade elektroniska byggblock (PEBB) tillgingliga

i savil IP20-utférande som viggmonterade moduler och i
IP54-monterade standardskdp.
Skyddsklass IP54 ir i enlighet med EN 60529 standard.

Tabell 53 Mekaniska specifikationer, FDU48, FDU52

Modeller Typstorlek Méttl::zx(.)B xD MéttI:ile xD Vikt I(Il’b2)0 ke VIIr; :::)5;4
mm (in) mm (in)

003 till 018 B - ?Efggll?ffg )’(‘ f_g? - 12.5 (27.6)

026 till 046 c . (fggjgééxxlzixfié) . 24 (52.9)

061 till 074 D - : i;ggg’fé? : ifz) - 32(70.6)
90 till 109 E - (3975_32)(" 12182 i ii) - 56 (123.5)
146 till 175 E - (;7_5:);‘ 12182 i ii) - 60 (132.3)
210 till 295 F - (397?: 13;' 2 i ii) - 75 (165.4)
300 till 375 G (2xE) (411((:')):.386; 1599%(" 1359_2) égioxxﬁf_’g )’(‘ 52_2) 140 (308.6) | 350 (771.6)
430 1ill 500 H (2xF) (}1%?5 ;1590_(7’ X ff% észoxxg_)g X 53?_2) 170 (374.8) | 380 (837.8)
600 till 750 I (3xF) (i%?’: ;‘ 27 g’g;‘ ff_% (8282_2?("395?2 ;‘ gg%) 248 (546.7) | 506 (1116)
860 till 1KO J(2xH) (125’_2’; }éc.)soxxé.ic)) (28252 ;‘ 13_2(1 "22_06? 340 (749.6) | 697 (1537)
1K15 till 1K25 KA (H-+1) (125’.2’; ézéfxxlﬁ? (28285_’2 : ;gioxxzz?; 418(921.5) | 838 (1847)
1K35 till 1K5 K (2x]) (1232 ’; :(13?1.32(1)(1‘;.57()) égg )’(‘ 713%0)("22?8 496 (1093) | 987 (2176)
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Tabell 54  Mekaniska specifikationer, FDUGY

Modeller Typstorlek MéttlflzxoB xD MéttI:E)’(4B xD Vikt :IF;)2)0 ke v'::; ::,:;4
mm (in) mm (in)

90 till 200 F69 . (jg_%ox"g_‘g X f;_i) . 77 (169.8)
250 till 375 H69 (2xF69) (igfxx 155(7) i 415’_(7)) ég%oxxg)g ;‘ 53(,).2) 176 (388) 399 (879.6)
430 till 595 169 (3xF69) (iéfx";;g i ‘1‘?2) ég%oxxsicf ;‘g’_%) 257 (566.6) | 563 (1241)
650 till 800 J69 (2xH69) (14167_2 i ﬁ%?xx 147?70) (28285_2 :ﬁgi ng?e(; 352 (776) 773 (1704)
90511995 |  KAG9 (H69+169) (14137.2 ’; ég?fxx ;"7_570) (28%5_2 )’(‘ 5133%293 433 (954.6) | 937 (2066)
750 till 1K2 K69 (2x169) (11672 i éiioxx ;47_570) (2;35_2 ;‘ ?g_%oxxz?g) 514 (1133) | 1100 (2425)

1K4 L69 (2xH69+169) élgg f( ig%oxx f‘f% é?g ;‘ ;2120;‘2?8 609 (1343) | 1311 (2890)
1K6 M69 (H69+2x169) (141; 2’;%?20; 1‘;?70) éé‘r_’g : :i%oxxg_); 690 (1521) | 1481 (3265)
1K8 N69 (3xI69) (14%7_2 ’)‘( 52?60: ff% é;%oxxliz?g : Sg 2) 771 (1700) | 1651 (3640)
2KO0 069 (2xH69+2xI169) (igfxx fffg i ‘11?3) ég%ox’ﬁ%?f ;‘ 26?(32) 866 (1909) | 1849 (4076)
2K2 P69 (H69+3x169) (iéfxx 1321332 ’; ‘5’2) ( Sg%oxxlz?g ;‘ 263_%) 947 (2088) | 2050 (4519)
2K4 Q69 (4x169) (1267_631 iiéoxxli??? (55.560;134??70 :263?_2) 1028 (2266) | 2214 (4881)
2K6 R69 (2xH69+3x169) (ié_?fxx 1347 g g ’; 41$ 3) (gszoxxfg_)g ;‘ 26??_ ?3) 1123 (2476) | 2423 (5342)
2K8 S69 (H69+4xI169) (igfxx fggg i 41?3) ég%oxxl‘g_)f : 262_2) 1204 (2654) | 2613 (5761)
3K0 T69 (5x169) 1176 x 4330 x 450 2250x4500x600 | 1505 2g33) | 2777 (6122)

(46.3 x 170.5 x 17.7)

(88.6 x 177.2 x 23.6)
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Dimensioner och vikt for modellerna Emotron FDU48 - IP20/21-version

Tabellen nedan ger en dverblick dver mitt och vikter for
Emotron FDU IP20/21-versionen.

Dessa frekvensomriktare finns dven som viggmonterade

moduler.

IP20-versionen ir optimerad for montering i skdp.
Med tillvalet toppskydd ir skyddsklassen i enlighet med

IP21, vilket gér den limplig for viggmontering i ett elrum.

Kapslingsklasserna IP20 och IP21 definieras i enlighet med

EN 60529-standarden.

Tabell 55 Mekaniska specifikationer, FDU48 - IP20- och IP21-version

1P20 IP21* 1P20/21
Modeller Typstorlek Matt H1/H2 x Bx D Matt H1/H2 x Bx D Vikt
mm (in) mm (in) kg (Ib)
) 438 /536 x 176 x 267 438 /559 x 196 x 282
0251ill 058 2 (17.2/21.1 x 6.9 x 10.5) (17.2/22x 7.7 x 11.1) 17375
. 545 / 658 x 220 x 291 545 /670 x 240 x 307
0721ill 105 b2 (21.5/25.9x 8.7 x 11.5) (21.5/26.4x9.5x12.1) 30(66)
. 956 / 956 x 275 x 294 956 / 956 x 275 x 323
1421171 E2 (37.6/37.6x10.8x 11.6) (37.6/37.6x10.8 x 12.7) 53(117)
) 956 / 956 x 335 x 294 956 / 956 x 335 x 323
2051l 293 F2 (37.6/37.6x13.2x11.6) (37.6/37.6x13.2x 12.7) 69 (152)

HI = Kapslingshéjd.

H2 = Total héjd inklusive kabelgrinssnitt.

* med tillvalet toppskydd
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14.6 Miljokrav

Tabell 56  Drift

Parameter

Normal drift

Nominell omgivningstemperatur

0°C-40°C Se tabell, se kapitel 14.3 sidan 227 for olika krav

Atmosfartryck

86-106 kPa

Relativ luftfuktighet, enligt IEC 60721-3-3

Klass 3K4, 5...95%, icke kondenserande

Férorening,
enligt IEC 60721-3-3

Elektriskt ledande damm &r inte tillatet. Kylluften maste vara fri fran korrosiva material
Kemiska gaser, klass 3C2. Fasta partiklar, klass 3S2

Enligt IEC 600068-2-6, Sinusformade vibrationer:

Vibrationer \bullet 10<f<57 Hz, 0,075 mm

\bullet 57<f<150 Hz, 1g

0-1000 m

480 V frekvensomriktare, med nedstampling av uteffekten med 1 % per 100 m upp till
Drifthéjd 4000m

690 V frekvensomriktare, med nedstampling av uteffekten med 1 % per 100 m upp till
2000 m
Lackerade kort kravs fér 2 000 - 4 000 m.

Tabell 57  Forvaring

Parameter Forvaringsforhallanden
Temperatur -20 till +60 °C
Atmosfartryck 86-106 kPa

Relativ luftfuktighet, enligt IEC 60721-3-1

Klass 1K4, max. 95%, icke kondenserande och ingen isbildning,.
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14.7 Sakringar och genomforingar

14.7.1 En"gt IEC standard OBS! Sakringsstorlek och kabeltvarsnitt ar beroende av

Anvind huvudsikringar av typen gL/gG i enlighet med IEC applikationen och m

aste bestammas i enlighet med

269 eller brytare med likvirdiga egenskaper. Kontrollera lokala bestammelser.

utrustningen innan genomféringarna anskaffas och

monteras.
Storsta sikring = storsta sikring som skyddar omriktaren och 300 till 3KO kan vari
uppfyller garantikraven. specifikation.

OBS! Matten pa natplintarna i skap-omriktare modell

era, beroende pa kundens

Table 58  Sikringar, kabeltvirsnitt och genomforingar

. Maximal Kabelgenomforingar (klamdiameter) *
Nominell sakrings-
Modell instrom g
Al storlek nat/motor Broms
[A]
FDU##-003 2.2 4 M32 6ppning M25 6ppning
FDU##-004 3.5 4 M20 + reduktionsstycke M20 + reduktionsstycke
FDU##-006 5.2 6 (6-12 mm(0.24 - 0.47 in)) (6-12 mm(0.24 - 0.47 in))
FDU##-008 6.9 10 M32 (12-20)/M32 6ppning
FDU#4-010 8.7 10 M25+reduktionsstycke
- : (10-14 mm(0.39 - 0.55 in)) M25 ,
FDU##-013 113 6 (10-14 mm(0.39 - 0.55 in))
M32 (16-25)/M32 (13-18)
FDU##-018 15.6 20
FDU##-025 22 25 - (12 - 16 mm(0.55 - 0.63 in))
M32
FDU##026 22 25 (15-21 mm(0.59 - 0.83 in)) M25
FDU##-030 26 35 -(16- 20 mm (0.63 - 0.79 in))
M32
FDU##-031 26 35 (15-21 mm(0.59 - 0.83 in)) M25
FDU##-036 31 35 -(20-24 mm(0.79 - 0.94))
M40
FDU##-037 31 35 (19-28 mm (0.75 - 1.1 in) M32
FDU##-045 38 50 -(24-28 mm(0.94 - 1.1 in))
M40
FDU##-046 38 50 (19-28 mm (0.75 - 1.1 in)) M32
FDU##-058 50 63 -(24 -28 mm(0.94 - 1.1 in))
M50 M40
FDU##-061 52 63 (27 -35 mm(1.06 - 1.38in)) (19-28 mm (0.75 - 1.1 in))
FDU##-072 64 80 -(28-32 mm(1.1-1.26 in))
M50 M40
FDU##-074 65 80 (27 - 35 mm(1.06 - 1.38in)) (19-28 mm(0.75 - 1.1 in))
FDU##-088 78 100 -(32-36 mm(1.26 - 1.42 in))
FDU48: (317-42 mm (0.67 - 1.65in)) | FDU48: (§11-32 mm(0.43 - 1.26
flexibel kabelgenomforing eller M50 | in)) flexibel kabelgenomforing eller
§ oppning. M40 6ppning.
FDU##-090 8 100 FDUB9: (923-55 mm (0.9-2.16 in)) | FDU69: (@17-42 mm (0.67 - 1.65
flexibel kabelgenomféring eller M63 | in)) flexibel kabelgenomféring eller
Oppning. M50 6ppning.
FDU##-105 91 100 -(32-36 Mmm(1.26 - 1.42 in))
FDU48: (d17-42 mm (0.67 - 1.65in)) | FDU48: (911-32 mm(0.43 - 1.26
flexibel kabelgenomféring eller M50 | in)) flexibel kabelgenomféring eller
§ oppning. M40 6ppning.
FDU##-109 94 100 FDU69: (#23-55 mm (0.9 -2.16 in)) | FDU69: (317-42 mm (0.67 - 1.65
flexibel kabelgenomforing eller M3 | in)) flexibel kabelgenomforing eller
Oppning. M50 6ppning.
FDU##-142 126 160 -(40-44 mm (1.57 - 1.73 in)) -(36-40 mm(1.42 - 1.57 in))
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Table 58  Sikringay, kabeltvirsnitt och genomforingar

. Maximal Kabelgenomforingar (klamdiameter) *
Nominell ar s
Modell instrom sakrings-
[A] storlek nat/motor Broms
[A]
FDU48: (317-42 mm (0.67 - 1.65in)) | FDU48: (911-32 mm(0.43 - 1.26
flexibel kabelgenomforing eller M50 | in)) flexibel kabelgenomféring eller
Oppning. M40 6ppning.
FDU##-146 126 160 FDUG9: (@23-5%pmmg(0.9 -2.16in)) | FDUG9: (017-42pnF:m (%).67 -1.65
flexibel kabelgenomforing eller MB63 | in)) flexibel kabelgenomforing eller
Oppning. M50 6ppning.
FDU##-171 152 160 -(40-44 mm (1.57 - 1.73 in)) -(36-40 mm(1.42 - 1.57 in))
FDU48: (317-42 mm (0.67-1.65in)) | FDU48: (911-32 mm(0.43 - 1.26
flexibel kabelgenomforing eller M50 | in)) flexibel kabelgenomforing eller
Oppning. M40 6ppning.
FOU##-175 182 160 FDUGO: (Q23-5%pmmg(0.9 -2.161in)) | FDUG9: (017-42pn2m (%.67 -1.65
flexibel kabelgenomfoéring eller M3 | in)) flexibel kabelgenomforing eller
oppning. M50 6ppning.
FDU##-205 178 200 | 48°°2 22212'%%'_22"(’25#3;/ 2-56 1 (4448 mm (1.73-1.89 in))
FDUB9-200 173 200 (@23 - 55 mm (0.9 - 2.16 in)) (@17- 42 mm (0.67 - 1.65 in))
FDU##-210 182 200 flexibel kabelgenomforing eller M63 | flexibel kabelgenomfoéring eller M50
FDU##-228 197 250 oppning. 6ppning.
FDU##-244 211 250 | (4852 mg((lz'%%'_zéfi'nr;;/ 52-56 1 (4448 mm (1.73-1.89in)
@23 -55 mm (0.9 - 2.16 in)) @(23 -55 mm (0.9 - 2.16 in))
FDU##-250 216 250 flexibel kabelgenomforing eller MB3 | flexibel kabelgenomféring eller M63
Oppning. oppning.
FDU##-293 254 300 | 48-%2 r:::((lz'%%_?z'.oji:g;/ 52-56 1 (44-48mm (1.73-1.89 in))
FDU##-300 260 300
FDU##-375 324 355
FDU69-400 346 400
FDU##-430 372 400
FDU##-500 432 500
FDU##-600 520 630
FDU##-650 562 630
FDU##- 720, 750 648 710
FDUG9-800 692 800
FDU##-860 744 800
FDU##-900 795 900
FDU69-900 860 1000 - -
FDU##-1KO 864 1000
FDU##-1K15 996 1250
FDU##-1K2 1037 1250
FDU##-1K25 1037 1250
FDU##-1K35 1170 1250
FDUG9-1K4 1213 1500
FDU##-1K5 1296 1500
FDU69-1K6 1382 1600
FDU##-1K75 1516 1600
FDU6G9-1K8 1555 2 x 900
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1able 58  Sikringar, kabeltvirsnitt och genomforingar

. Maximal Kabelgenomforingar (klamdiameter) *
Nominell ar s
Modell instrom sakrings-
[A] storlek nit/motor Broms
[A]
FDU##-2KO 1732 2x900
FDUG9-2K2 1900 2 x 1000
FDU##-2K25 1949 2 x 1000
FDUG9-2K4 2074 2 x 1250
FDU##-2K5 2165 2x 1250 - -
FDUG9-2K6 2246 2x 1250
FDUG9-2K8 2419 2 x 1500
FDUG9-3K0O 2592 2 x 1500

Obs: For IP54-modell 003 till 074 4r kabelgenomféring ett tillval.

*IP20/21 modeller 4r utrustade med kaelklimmor istillet f6r kabelgenomforingar.

For data gillande kabelanslutningar, se kapitel 3.4.3 sidan 30.
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14.7.2 Sakringar enligt NEMA-standard

Table 59  Sikringar och typer

Table 59  Sikringar och typer

Huvudsakring

Ingangs
Huvudsakring Modell strom uL Ferraz-
Ingangs [Arms] | KlassJTD Shawmut
Modell strom UL Ferraz- (A) typ
[Arms] | KlassJTD | Shawmut FDU48-900 795 800 A4BQ800
@ P FDU48-1KO 864 1000 A4BQ1000
FDU48-003 2.2 6 AITE FDU48-1K15 996 1000 A4BQ1000
FDU48-004 3.5 6 AIT6 FDU48-1K2 1037 1200 A4BQ1200
FDU48:006 52 6 AJTe FDU48-1K25 1037 1200 A4BQ1200
FDU48-008 6.9 10 AIT10 FDU48-1K35 1170 1200 A4BQ1200
Fbuas 010 87 10 ATIO FDU48-1K5 1296 1500 A4BQ1500
FDU48-013 113 15 AIT15 FDU48-1K75 1516 1600 A4BQ1600
FDU48-018 156 20 AJT20 FDU48-2KO 1732 1800 A4BQ1800
FDU48-025 217 25 AIT25 FDU48-2K25 1949 2000 A4BQ2000
FDU48:026 22 25 AIT25 FDU48-2K5 2165 2500 A4BQ2500
FDU48-030 26 30 AJT30
FDU48-031 26 30 AJT30
FDU48-036 31 35 AJT35
FDU48-037 31 35 AJT35
FDU48-045 39 45 AJT45
FDU48-046 40 45 AJT45
FDU48-058 50 60 AJT60
FDU48-061 52 60 AJT60
FDU48-072 64 80 AJT80
FDU48-074 65 80 AJT80
FDU48-088 78 100 AJT100
FDU48-090 78 100 AJT100
FDU48-105 91 110 AJT110
FDU48-109 94 110 AJT110
FDU48-142 126 125 AJT150
FDU48-146 126 150 AJT150
FDU48-171 152 175 AJT175
FDU48-175 152 175 AJTA75
FDU48-205 178 200 AJT200
FDU48-210 182 200 AJT200
FDU48-228 197 250 AJT250
FDU48-244 211 250 AJT250
FDU48-250 216 250 AJT250
FDU48-293 254 300 AJT300
FDU48-295 256 300 AJT300
FDU48-300 260 300 AJT300
FDU48-375 324 350 AJT350
FDU48-430 372 400 AJT400
FDU48-500 432 500 AJT500
FDU48-600 520 600 AJT600
FDU48-650 562 600 AJT600
FDU48-720 648 700 A4BQ700
FDU48-750 648 700 A4BQ700
FDU48-860 744 800 A4BQ800
CG Drives & Automation 01-5325-00r4 Tekniska data 235



14.8 Styrsignaler

Tabell 60
Plint X1 Namn: Funktion (standard): Signal: Modell:
1 +10V | +10 VDC Matningsspanning +10 VDC, max 10 mA utgang
2 Aninl Process borvarde gipi(l)é\éD-i()el-lirl(c))/\L/ng2|:2¢-20 - +20 mA analog ingang
2 c2ai e gi;)(l)é\r/:D—(lzg I-Iirig/\%gil?;f-zo _+20ma | 2nalogingang
4 Anin3 | Frén (t-))i;)?é\r/:[ﬁ(;a 10VDeoller 20 s20ma |andlog ingéng
° Anin4 | Frén gi;(l)é\fioe '.'Tl%/ééézmzo _+20ma  |2nalogingang
6 -10V -10 VDC matningsspanning -10 VDC, max 10 mA utgang
7 Signaljord | Signaljord oV utgang
8 Digin 1 | Start Back 0-8/24 VDC digital ingadng
9 Digln 2 | Start Fram 0-8/24 VDC digital ingang
10 Digin 3 |Fran 0-8/24 VDC digital ingang
11 +24 V +24 VDC matningsspanning +24 VDC, 100 mA utgang
12 Signaljord | Signaljord oV utgang
13 AnUt 1 | Min varvtal till max varvtal 0 +£10 VDC eller 0/4 - +20 mA analog utgang
14 AnUt 2 | O till max moment 0 +10 VDC eller 0/4 - +20 mA analog utgang
15 Signaljord | Signaljord oV utgang
16 Digin4 |Fran 0-8/24 VDC digital ingang
17 Digin5 |Fran 0-8/24 VDC digital ingang
18 Digin 6 |Fran 0-8/24 VDC digital ingang
19 Digin 7 |Fran 0-8/24 VDC digital ingang
20 Digt1 |Redo 24 VDC, 100 mA digital utgang
21 DigUt2 |Ingetlarm 24 VDC, 100 mA digital utgang
22 Digin 8 |ATERSTALL 0-8/24 VDC digital ingang
Plint X2
31 N/C 1 Rela 1 utgang, Larm, aktivt nar
32 KOMM 1 ET(;Ilgfp:ﬁgrb:aﬁrnrzla;giIlal?vrg:;”slaand potentialfri vaxlande S
(galler alla relaer) 0,1 - 2 /Uy, 250 VAC eller 42 VDC relautgang
33 N/O 1 N/O sluter nar relaet aktiveras (galler
alla relaer)
- vee R?lé 2 utgépg potentialfri vaxlande ..
- o2 :‘(rgﬁv?a:t;,\(l);ar;’ktaren har startats 0.1 =2 A/Unax 250 VAC eller 42 VDC reluieane
43 N/O 2
Plint X3
51 KOMM 3 Replé 3 utgang potentialfri vaxlande R
50 N/O3 | Frén 0,1 - 2 A/Upax 250 VAC eller 42 VDC

OBS! Mdjligt potentiometervérde i intervallet 1 kQ till 10 kQ (Y2 watt) linjart, dar vi rekommenderar att en
linjar 1 kQ/%s W-potentiometer anvands for basta styrlinjaritet.
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15. Menylista

I filarkivet pa var hemsida finns en excelfil med "Kommunika-
tionsinformation” och en fil dir ni kan notera "Parameterupp-

sdttningar”.

Fabriksinst. Kund Side
|1oo Startfénster 81
110|Rad 1 Proc.Varde
120| Rad 2 Strém
|2oo Grundinstaliningar
210| Drift 83
211 | Sprak English
212 | Valj motor M1
213 | Driftlage V/Hz
214 | Bérvarde via Extern
215 | Strt/Stp Extern
216 | Reset via Extern
217 | Lokal/Extern
2171 | LokRefKtrl Standard
2172 | LokStrtVia Standard
218 | Laskod? 0
219 | Rotation R+L
21A | Niva/Flank Niva
21B | Natspanning Ej installt
21C | Natsp.typ Vaxelspann
220| Motordata 89
221 | Mot spéanning Unom V
222 | Mot frekvens 50 Hz
223 | Motoreffekt (Pnom) W
224 | Motorstrom (Imor) A
225 | Motorvarvtal (Nmor) rem
226 | Motorpoltal 4
227 | Motor Cos Cospnom
228 | Motor Vent Egen
229 | Motor ID-kér Fran
22A | MotorLjud F
22B | Enkoder Fran
22C | Enk pulser 1024
22D | Enk varvtal O rpm
22E | Motor PWM
22E1 | PWM Fswitch | 3.00 kHz
22E2 | PWM Mode Standard
22E3 | PWM Random | Fran
22F | Enk pulsrakn 0
22G | Enkoder Fel
22G1 | EnkF Fordroj Fran
22G2 | EnkF Varvt 10 %
22G3 | EnkF Max 0,000 s
22H | Fasfoljd Normalt
230| Motorskydd 95
231 | Mot I%t Skyd Larm
232 | Mot 12t | 100 %
233 | Mot %t Tid 60s
234 | Term. skydd Fran
235 | Motorklass F 140 °C

236 | PT100 Inputs

PT100 1+2+3

237 | Motor-PTC

Fran

Fabriksinst. Kund Side
| 240| Hantera set 99
241 | Valj set A
242 | Kopiera set A>B
243 | Forinst>set A
244 | Kop till KP Ingen kop
245 | Hamta fr KP Ingen kop
250/ Automatisk aterstart 101
251 | Antal larm 0
252 | Overtemp Fran
253 | Overspann D Fran
254 | Overspann G Fran
255 | Overspanning Fran
256 | Mot bortfall Fran
257 | Last rotor Fran
258 | Kraftdelsfel Fran
259 | Underspann Fran
25 A| Motor I°t Fran
25 B| Motor 1%t LT Larm
25C | PT100 Off
25D | PT100 TT Trip
25E | PTC Fran
25F | PTC LT Larm
25G | Ext larm Fran
25H | Ext larm LT Larm
251 | Komm Fel Fran
25J) | Komm fel LT Larm
25K | MinLarm Fran
25L | Minlarm LT Larm
25M| MaxLarm Fran
25N | Maxlarm LT Larm
250 | Overstrém S Fran
25P | Pump Fran
25Q | Overvarvtal Fran
25R | Ext mot temp Fran
258 | Ext mot LT Larm
25T [LC Niva Fran
25U | LC Niva LT Larm
25V | Bromsfel Fran
25W| Enkoder Fran
260| Seriekomm 109
261 | Komm typ RS232/485
262 | RS232/485 109
2621 | Baud 9600
2622 | Adress 1
| 263 | Faltbuss 110
2631 | Adress 62
2632 | PrData Mod Bas Dataord
2633 | Las/Skriv L&s/Skriv
2634 | Extra PrData 0
| 264 | KommFel 111
2641 | KommFel Mod | Fran
2642 | KommFel Tid |0,5s
| 265 | Ethernet 111
2651 | IP-adress 0.0.0.0
2652 | MAC Address | 000000000000
2653 | Subnet Mask | 0.0.0.0
2654 | Gateway 0.0.0.0
2655 | DHCP Fran
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Fabriksinst. Kund Side Fabriksinst. Kund Side
266 | FB Signal 112 350| Vridmoment 129
2661 | FB Signal 1 0 351 | Max moment 120%
2662 | FB Signal 2 0 352 [ IXR Komp Fran
2663 | FB Signal 3 0 353 [ IXR Komp Anv 0%
2664 | FB Signal 4 0 354 | Flodesoptim Fran
2665 | FB Signal 5 0 355 | Max effekt Fran
2666 | FB Signal 6 0 360| Forinst borv 131
2667 | FB Signal 7 0 361 | Motor Pot Med minne
2668 | FB Signal 8 0 362 | Forins borvl Orpm
2669 | FB Signal 9 0 363 | Forins borv2 250 rpm
266A | FB Signal 10 0 364 | Forins borv3 500 rpm
266B | FB Signal 11 0 365 | Forins borv4 750 rpm
266C | FB Signal 12 0 366 | Forins borvs 1000 rpm
266D | FB Signal 13 0 367 | Forins borve 1250 rpm
266E | FB Signal 14 0 368 | Forins borv7 1 500 rpm
266F | FB Signal 15 0 369 | Panel Reflage Motorpot
266G |FBSignal 16 |0 380| ProcessPID 133
| 269 | FB Status 381 | PID Regulat Fran
| 300| Process 113 382 | PID Autotune Fran
310| Set/View ref O rpm 383 | PID P Forst 1.0
320| Proc inst 113 384 | PID | Tid 1,00s
321 | Proc kalla Varvtal 385 | PID D Tid 0,00s
322 | Proc enhet rpm 386 | PID<MinVtal Fran
323 | Anvéand enhet 0 387 | PID Akt Marg 0
324 | Process Min 0 388 | PID Stab Tst Fran
325 | Process Max 0 389 | PID Stab Mar 0
326 | Kvot Linjar 390| Pump 137
327 | F(Vard) PrMin Min 391 | Pumpstyrning Fran
328 | F(Vard)PrMax Max 392 | Antal pumpar 2
330| Start/stopp 118 393 | Valj pump Sekvens
331 [Acc Tid 10,00 s 394 | Bytesvillkor Bada
332 | Ret Tid 10,00 s 395 | Andra timer 50h
333 | Acc MotPot 16,00 s 396 | Pump v byte 0
334 | Ret MotPot 16,00 s 397 | Ovre band 10 %
335 | Acc>MinVtal 10,00 s 398 | Undre band 10 %
336 | Ret<MinVial 10,00 s 399 | Startfordroj Os
337 | Acc Ramp Linjar 39A | Stoppfordroj Os
338 | Ret Ramp Linjar 39B | 0 band gréns 0%
339 | Startsatt Snabb 39C | U band grans 0%
33A | Spinstart Fran 39D | Insvtid strt Os
33B | Stoppsatt Retardation 39E | OvForV start 60 %
33C | Slapp broms 0,00s 39F | Insvtid stp Os
33D | Bromsvarvtal O rpm 39G | OvForV stopp 60 %
33E | Bromshalltid 0,00s 39H | Drifttid 1 00:00:00
33F | Bromsvanttid 0,00s 39H1 | Nollst Dtd1 Nej
33G | Vektorbroms Fran | 391 | Drifttid 2 00:00:00
33H | Bromsfel 1,00s 3911 | Nollst Dtd2 Nej
33l | Bromsmoment 0% | 39J | Drifttid 3 00:00:00
340| Varvtal 126 39J1 | Nollst Dtd3 Nej
341 | Min Varvtal O rpm | 39K | Drifttid 4 00:00:00
342 | Stp<MinVtal Fran 39K1 | Nollst Dtd4 Nej
343 | Max Varvtal Synk Varvtal | 39L | Drifttid05 00:00:00
344 | ResVtall Lag O rpm 39L1 | Nollst Dtd5 Nej
345 | ResVtall Hog 0 rpm | 39M Drifttid 6 00:00:00
346 | ResVtal2 Lag O rpm 39M1| Nollst Dtd6 Nej
347 | ResVtal2 Hog O rpm 39N [ Pump 123456
348 | Jog varvtal 50 rpm 39P | Antal reserv 0
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Fabriksinst. Kund Side Fabriksinst. Kund Side
400| Vakt/Skydd 145 5163 | Anin2 Bipol 20,00 mA
410| Belastningsvakt 5164 | AnIn2 FKMin Min
411 | Larmval Fran 5165 | AnIn2 VaMin 0
412 | Larmfel Fran 5166 | AnIn2 FkMax | Max
413 [ Ramp Larm Fran 5167 | AnIn2 VaMax 0
414 | Startfordroj 2s 5168 | AnIn2 Oper Add+
415 | Lasttyp Bas Dataord 5169 | AnIn2 Filt 0,1s
416 | MaxLarm 516A | Anin2 Aktiv On
4161 | Maxlarm Mar | 15 % 517 | AnIn3 Funkt Fran 158
4162 | Maxlarm Fdr 01s 518 | AnIn3 Inst 4-20 mA
| 417 | MaxFoérlarm 519 | AnIn3 Avanc
4171 | MaxFLrmMar |10 % 5191 | AnIn3 Min 4 mA
412 |MaxFLarmFdr |0,1s 5192 | AnIn3 Max 20,00 mA
| 418 | MinFoérlarm 5193 | AnIn3 Bipol 20,00 mA
4181 | MinFLarmMar | 10 % 5194 | AnIn3 FKMin Min
4182 | MinFLarmFdr |0,1s 5195 | AnIn3 VaMin 0
| 419 | MinLarm 5196 | AnIn3 FkMax | Max
4191 | Minlarm Mar 15 % 5197 | AnIn3 VaMax |0
4192 | Minlarm Fdr 01s 5198 | AnIn3 Oper Add+
41A | Autoset Larm Nej 5199 | AnIn3 Filt 01s
41B | Normal Last 100 % 519A | Anin3 Aktiv On
41C | Lastkurva 51A | Anin4 Funkt Fran 158
41C1 | Lastkurva 1 100 % 51B | Anin4 Inst 4-20 mA
41C2 | Lastkurva 2 100 % 51C | Anin4 Avanc
41C3 | Lastkurva 3 100 % 51C1 | Anin4 Min 4 mA
41C4 | Lastkurva 4 100 % 51C2 | Anin4 Max 20,00 mA
41C5 | Lastkurva 5 100 % 51C3 | Anin4 Bipol 20,00 mA
41C6 | Lastkurva 6 100 % 51C4 | Anin4 FKMin Min
41C7 | Lastkurva 7 100 % 51C5 | Anin4 VaMin 0
41C8 | Lastkurva 8 100 % 51C6 | Anin4 FkMax | Max
41C9 | Lastkurva 9 100 % 51C7 | Anin4 VaMax | O
41D | MinAbsMarg 3% 51C8 | Anin4 Oper Add+
420| Proc Skydd 150 51C9 | AnIn4 Filt 01s
421 | Undersp Regl On 51CA | Anin4 Aktiv On
422 | Last Rotor Fran 520| Dig Ingangar 159
423 | Motorbortfall Fran 521 | Digln 1 Start Back
424 | Oversp Regl On 522 | Digln 2 Start Fram
500 In-/Utgangar 152 523 | Digin 3 Fran
510| An Ingangar 524 | Digin 4 Fran
511 [ Aninl Funkt Process borv 525 | Digin 5 Fran
512 [ Aninl Inst 4-20 mA 526 | Digln 6 Fran
513 [ Anin1 Avanc 527 | Digin 7 Fran
5131 [Anin1 Min 4 mA 528 | Digin 8 Aterstéll
5132 | Anin1 Max #(,)A‘OO V/20,00 529 | B1 Digln 1 Fr?n
52A | B1 Digin 2 Fran
5133 [ Anin1 Bipol #(')A,OO V720,00 52B | B1 DigIn 3 Fran
5134 | Aninl FkMin | Min 52C | B2 Digin 1 Fran
5135 | AninivaMin |0 52D | B2 Digin 2 Fran
5136 | Aninl FkMax | Max 52E | B2 Digin 3 Fran
5137 | AninlvaMax |0 52F | B3 Digin 1 Fran
5138 | Aninl Oper | Add+ 52G | B3 Digin 2 Fran
5139 | Anind Filt 01ls 52H | B3 Digin 3 Fran
513A | AninlAkiv | on 530] An Utgangar 161
514 | Anin2 Funkt Fran 157 531 | AnUtl Funkt Vavial
515 | Anln2 Inst 420 mA 532 | AnUtL Inst 420 mA
516 | Anin2 Avanc 157 533 | AnUtl Avanc
5161 [Ann2Min |4 mA 5331 |AnUt1iMin |4 mA
5162 [Anin2 Max | 20,00 mA 5332 | Anut1Max  ]20,0 mA
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Fabriksinst. Kund Side Fabriksinst. Kund Side
5333 | AnUt1 Bipol -10,00-10,00 V 56E | VIU 7 Kalla Fran
5334 [ AnUtl FkMin | Min 56F | VIU 8 Dest Fran
5335 | AnUt1VaMin 0 56G | VIU 8 Kalla Fran
5336 | AnUtl FkMax | Max 600| Logik&Timer 170
5337 | AnUt1vaMax 0 610| Komparatorer
534 | AnUt2 Funkt Moment 611 | CAlInst
535 | AnUt2 Inst 4-20 mA 6111 | CA1 Varde Varvtal
536 [ AnUt2 Avanc 6112 | CA1 OvGréns 300 rpm
5361 | AnUt 2 Min 4 mA 6113 | CA1 UnGrans | 200 rpm
5362 | AnUt 2 Max 20,0 mA 6114 | CA1 Typ Hysteres
5363 | AnUt2 Bipol -10,00-10,00 V 6115 | CA1 Polér Unipolar
5364 | AnUt2 FkMin | Min 612 | CA2 Inst 175
5365 | AnUt2 VardMin | O 6121 | CA2 Varde Moment
5366 | AnUt2 FkMax | Max 6122 [ CA2 OvGréns | 20%
5367 | AnUt2 VardMax| O 6123 [ CA2 UnGréns |10 %
| 540| Dig Utgangar 165 6124 | CA2 Typ Hysteres
541 | Digut 1 Redo 6125 | CA2 Polar Unipolar
542 | DigUt 2 Inget larm 613 | CA3 Inst 177
| 550| Reléer 167 6131 | CA3 Varde Proc.Varde
551 [Rela 1 Larm 6132 | CA3 OvGréns 300 rpm
552 [Rela 2 Kor 6133 | CA3 UnGrans | 200 rpm
553 | Reld 3 Fran 6134 | CA3 Typ Hysteres
554 (Opt 1 Rela 1 Fran 6135 | CA3 Polar Unipolar
555 | Optl Reld 2 Fran 614 | CA4 Inst 178
556 | Optl Rela 3 Fran 6141 | CA4 Varde Process diff
557 [Opt2 Rela 1 Fran 6142 | CA4 OvGréns 100 rpm
558 | Opt2 Rela 2 Fran 6143 | CA4 UnGrans |-100 rpm
559 [ Opt2 Rela 3 Fran 6144 | CA4 Typ Fonster
55A | Opt3 Reld 1 Fran 6145 | CA4 Polér Bipolar
55B | Opt3 Rela 2 Fran 615 | CD Inst 179
55C | Opt3 Reld 3 Fran 6151 |CD1 Kor
55D | Rela Avanc 6152 | CD2 Digin 1
55D1 | Reld 1 Inst N.O 6153 | CD3 Larm
55D2 | Reld 2 Inst N.O 6154 | CD4 Redo
55D3 | Reld 3 Inst N.O 620| Logik Y 180
55D4 | Opt1R1 Inst N.O 621 | Y Komp 1 CAL
55D5 | Opt1R2 Inst N.O 622 | Y-operand 1 &
55D6 | Opt1R3 Inst N.O 623 | Y Komp 2 1A2
55D7 | Opt2R1 Inst N.O 624 | Y-operand 2 &
55D8 | Opt2R2 Inst N.O 625 | Y Komp 3 CcD1
55D9 | Opt2R3 Inst N.O 630| Logik Z 182
55DA | Opt3R1 Inst N.O 631 | Z Komp 1 CAL
55DB | Opt3R2 Inst N.O 632 | Z-operand 1 &
55DC | Opt3R3 Inst N.O 633 | Z Komp2 1A2
560| Virtuella in- och utgangar 169 634 | Z-operand 2 &
561 | VIU 1 Dest Fran 635 | Z Komp 3 CcD1
562 | VIU 1 Kélla Fran 640| Timerl 183
563 | VIU 2 Dest Fran 641 | TimeriStart Fran
564 | VIU 2 Kalla Fran 642 | Timerl Typ Fran
565 | VIU 3 Dest Fran 643 | Timer1 Férdr 0:00:00
566 | VIU 3 Kélla Fran 644 | Timer 1 T1 0:00:00
567 | VIU 4 Dest Fran 645 | Timer1 T2 0:00:00
568 | VIU 4 Kalla Fran 649 | Timer1 Varde 0:00:00
569 | VIU 5 Dest Fran 650| Timer2 185
56A | VIU 5 Kélla Fran 651 | Timer2 Start Fran
56B | VIU 6 Dest Fran 652 | Timer2 Typ Fran
56C | VIU 6 Kalla Fran 653 | Timer2 Fordr 0:00:00
56D | VIU 7 Dest Fran 654 | Timer2T1 0:00:00
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Fabriksinst. Kund Side Fabriksinst. Kund Side
655 [ Timer2 T2 0:00:00 817 | Utspanning
659 | Timer2 Varde 0:00:00 818 | Frekvens
660 Raknare 819 | DC-lankspanning
661 | Raknare 1 81A | Kylflans tmp
6611 | C1 Start Fran 81B | PT100_1, 2, 3
6612 | C1 Nollst Fran 81C | Driftstatus
6613 | C1 OvGrans 0 81D | DigIn Status
6614 | C1 UnGrans 0 81E | DigUt Status
6615 | C1 Nedr Tid Fran 81F | AnIn Status 1 2
6619 |C1 Varde 0 81G | Anin Status 3 4
662 | Raknare 2 81H | AnUt Status 1 2
6621 | C2 Start Fran 81l |IU Stat Optl
6622 | C2 Reset Fran 81J | IU Stat Opt2
6623 | C2 OvGrans 0 81K | IU Stat Opt3
6624 | C2 UnGrans 0 81L | Drifttid
6625 | C2 Nedr Tid Fran 81M | Ansluten tid
6629 | C2 Varde 0 81N | Energi
700| Drift/status 190 810 | Process borvarde
710/ Drift 81P | VIU Status
711 | Proc.Varde 820| Larmmeddelande 821-82P (logglista 2) 199
712 | Varvtal 830| Larmmeddelande 831-83P (logglista 3)
713 | Moment 840| Larmmeddelande 841-84P (logglista 4)
714 | Axeleffekt 850| Larmmeddelande 851-85P (logglista 5)
715 | El effekt 860| Larmmeddelande 861-86P (logglista 6)
716 | Strém 870| Larmmeddelande 871-87P (logglista 7)
717 | Utspanning 880| Larmmeddelande 881-88P (logglista 8)
718 | Frekvens 890| Larmmeddelande 891-89P (logglista 9)
719 | DC-Spéanning 8A0| Aterstall Larm | Nej 199
71A | Kylflans tmp 900| Systemdata
71B | PT100_1_2_3 920| Omriktare | 200
720| Status 192 921 | Omriktartyp
721 | Driftstatus 922 | Programvara
722 | Varning 9221 | Build Info
723 | Digln Status 9222 | Build ID
724 | DigUt Status 923 | Enhetsnamn 0
725 |Anin1 2
726 | Anin Status 3-4
727 | AnUt Status 1-2
728 | IU Stat Opt1
729 | IU Stat Opt2
72A | IU Stat Opt3
72B | Area D stat
72B1 |Area D LSB
72B2 | Area D MSB
730| LagratVarde 196
731 | Drifttid 00:00:00
7311 | NollstD tid Nej
732 | Ansluten tid 00:00:00
733 | Energi kWh
7331 | NollstEnerg Nej
800| Larmlista
810| Larmmeddelande (logglista 1) 198
811 | Processvérde
812 | Varvtal
813 | Moment
814 | Axeleffekt
815 | El effekt
816 | Strom
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Signaljord ....ccooooiciiiniiie 236
SPINStart ....cccoceevvecieiieciiiieieee 121
SpANNINgG ...covvvviiiiiiiii 39
SS-EN 61800-3 ....ccvvevreereerieeeennenn 9
SS-EN 61800-5-1 ccvvveveereeeereeieennnne 9
SS-ENG0204-1 ..vevvreeereeeeeereeereeennen. 9
Standarder .....ccoovveviieieiieieieeee, 8
Start Back-kommando ................... 159
Start-/stopp-instillningar ............... 118
Starta fram-kommando .................. 159
Startfordroj oo, 140
Startforregling .....cccocceueees 54,70, 159
Startkommando .....ccceceveeiiiiiinne, 70
Statusindikeringar .......c.ccccocceeiennee. 69
Stoppfordrdj ..ooovevcuieiiiciiie, 140
Stoppkategorier .......ccoveueicininiennn. 67
Stoppkommando ........cccocuceienen 159
N Y60} oo LR 39
Strémstyrning (0-20 mA) ................ 44
Styrsignalanslutningar .................... 41
Styrsignaler ....ccceeveeeeereenenes 38,43
Flankstyrda ......ccccoccieenennes 55, 87
Nivastyrda ..ccccoeveverenenennn 55, 87
Switchfrekvens .......cccoevevrevivniniennnn, 92
Sikringar, kabeltvirsnitt och
genomforingar ......coeevveuecrennenene. 232
T
Tangenter ......ccoeeeveeerecereevrreceenenens 70
Funktionstangenter ................... 72
START BACK .....ooeevvevvennee. 70
START FRAM ....ccccovvevvennee. 70
STOP/ATERSTALL ................ 70
Styrtangenter .......ccooceeeviiuinne 70
Tangenten - ......ccoeeevevveueevennnenn. 72
Tangenten + ....cccceevveeeruenennenes 72
Tangenten ENTER ................. 72
Tangenten ESC ... 72
Tangenten NEXT .................. 72
Tangenten PREV ................... 72
Vixlingstangent ........c.ccceeevenenee 71
Tekniska data ....ccoceevevvrevenieniennnne 219
Tillval coveeeeeeeeeeeeeeeee 44,211
Bromschopper .....c.ccccevveveneee 212
Extern kontrollpanel (ECP) ....211
I/O-KOrt evvvveeriiieieieieieene 214
TIMEr eveieeeieeeeeee e 138
Tvinnade kablar ........cccveeveveiennnne. 44
Typbeteckning .......ccceveveeeeneereinennne 7
U
Underhall ....ccoooevviniiiieieene 209
Underlast ..oovvvevieieieieieeeieeneens 57
Underlastlarm .......coocvvvrerienieniennn, 145
Undre band ....cooovvvveeieieieieene 139
UpplBsning ....c.cccoeveueernvereveccnnnnnee 81
Utgangsdrosslar ......c.ccoeeuecennnnnee 218
Utspdnning ......ccceevevvvviiiciinnnnnn 191
Uttryck woveveeeveeeeereeeeeee 180

\'}
V/HzZ-ldge oo, 84
Vaktfunktion
Overlast woveeeeeeeeeeeeeeeerennn 57, 145
Varvtal .ooooeeeiieiiceceeceeeeee 190
Vektorbroms .......covveeveeevieereeennenne. 124
Ventilation .....ccceeveevveeeeeiieeieeneenns 91
Visa borvirde ...cocovveeveeevieeieenenne. 113
Vilj pump ..o, 137
A
Aterkoppling av pumpstatus ............. 60
Aterstall Via woveeeeeeeeeeeeeeeeeeee s 85
Aterstillningskommando ............... 159
i
Andra tecken for ett virde .......... 71,73
Andra timer .....ocoooeeeveeeeeeeeenn. 138
Andringsvillkor .......cceerenieriiriinnnnes 138
6
Overforingsfrekvens .........cccoeeeeenee. 141
Overlast ..oooveeeeeeeeieeeeeeeenn. 57, 145
Overlastlarm ......coooevveeeeeiereeean. 57
Overvakningsfunktion
Aktivera ramp ....c.coceceeereriennee. 145
Fordréjningstid ......cooeveeennnee 145
Larmval ..cooooveeviiiiiiiiieecneene, 149
Maxlarm Alarm .....ccoovevveneen. 145
Startfordrojning .......ccceeevenenee 145
Svarsfordrojning ...... 146, 147, 149
Ovreband ...oovevevieeieeceeeeee, 139
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