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Fig. 34 Nät- och motoranslutningar modell 48-142 till 
48-293 (storlek E2 och F2) med extra plintar för 
DC-,DC+ och broms (principskiss)

Fig. 35 Kabeldragningsexempel med anslutning av skyddsjord, 
motorjord och bromsmotstånd 

Tabell 11 Nät- och motoranslutningar

L1,L2,L3
PE

Nätmatning, trefas
Skyddsjord

U, V, W

Motorjord
Motorutgång, 3-fas

DC-, DC+, R
Bromsmotstånd, DC-mellanled 
anslutningar (tillval)

PE

DC+
DC-

R

PE

M
ot

orN
ät

ka
be

l

Dragavlastning och
 EMC-klämma, kabelkärmning

OBS! Broms- och DC-mellanledsplintar är endast 
monterade om tillvalen DC+/DC- eller bromschopper 
finns inbyggda.

VARNING!
Bromsmotståndet måste anslutas mellan 
plintarna DC+ och R.

VARNING!
Av säkerhetsskäl måste skyddsjord anslutas 
till PE och motorjord  
till .
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3.2.2 Motorkablar
För att uppfylla EMC-emissionsstandarderna är omriktaren 
försedd med RFI-nätfilter. Motorkablarna måste vara 
skärmade och skärmningen ansluten i båda ändarna. På så 
sätt skapas en så kallad ”Faradays bur” kring omriktaren, 
motorkablarna och motorn. RFI-strömmar leds därmed 
tillbaka till källan (IGBT-enheterna) och systemet håller sig 
inom gällande emissionsnivå.

Motorkabelrekommendationer
• Använd skärmade kablar i enlighet med specifikationen i 

table 12. Använd symmetrisk skärmad kabel: trefasledare 
och koncentrisk eller på annat sätt symmetrisk 
skyddsjordledare samt skärmning.

• Skyddsjordledarens tvärsnittsarea skall för faskabel 
storlek <16mm2 (6 AWG) vara> 10mm2 Cu (16 mm2 
Al) eller använd en andra skyddsjordledare med samma 
area som original skyddsjordledaren. 
För kabelstorlekar över 16 mm2 men mindre eller lika 
med 35 mm2 ska skyddsjordledarens tvärsnittsarea vara 
minst 16 mm2. 
För kablar > 35 mm2 ska skyddsjordledarens 
tvärsnittsarea vara minst 50 % av den fasledare som 
används. 
Om skyddsjordledaren i använd kabeltyp ej uppfyller 
ovan nämnda ledningsförmåga, skall en separat 
skyddsjordledare användas för att på så sätt uppfylla 
kraven.

• Använd värmetåliga kablar som tål minst +60°C.

• Dimensionera kablar och säkringar efter motorns 
nominella utström. Se tabell 58, sidan 232.

• Motorkabeln mellan omriktaren och motorn ska vara så 
kort som möjligt.

• Skärmningen måste vara ansluten i båda ändarna (till 
motorhölje och omriktarhölje) med största möjliga 
kontaktyta, helst hela vägen runt (360°). Om målade 
montageplåtar används, bör du skrapa bort färg för att få 
största möjliga kontaktyta i alla monteringspunkter för 
till exempel stöd och avskalad kabelskärm. Skruvgängans 
kontaktyta är inte tillräcklig.

• Litztrådanslutning, se figur. 37, behövs endast om 
montageplåten är målad. Samtliga omriktare har omålad 
baksida och kan därför monteras på omålad 
montageplåt.

Anslut motorkablarna U-U, V-V och W-W, se Figur. 28 till 
Figur. 34. 

Brytare mellan motor och omriktare
Om motorkablarna ska kompletteras med underhållsbrytare, 
utgångsspolar, etc., måste skärmningen förlängas genom 
anslutning av metallhölje, montageplåtar av metall, etc., som 
framgår av Figur. 37.

Fig. 36 Kabelskärmning

Beakta särskilt nedanstående punkter. 

• Om färg måste skrapas bort, är det viktigt att förhindra 
efterföljande korrosion. Bättra målningen efter avslutad 
anslutning! 

• Frekvensomriktarhöljets elektriska anslutning till 
montageplåten ska ha så stor area som möjligt. Därför 
måste du skrapa bort en del färg. En alternativ metod är 
att ansluta omriktarens hölje till montageplåten med 
litztråd, som ska vara så kort som möjligt.

• Försök om möjligt undvika avbrott i skärmningen.

• Om omriktaren monteras i standardskåp, måste den 
interna kabeldragningen uppfylla EMC-standarden. 
Figur. 37 visar en omriktare inbyggd i skåp.OBS! Motorhöljet måste ha samma jordpotential som 

övriga maskindelar.

OBS! Plintarna DC-, DC+ och R är tillval.

Skärmning av

PE

Skärmning av 

 signalkablar

motorkabel
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Fig. 37 Omriktare på montageplåt i skåp

Figur. 38 visar ett exempel på montering utan 
metallmontageplåt (till exempel för omriktare med 
kapslingsklass IP54). Det är viktigt att hålla ”kretsen” sluten, 
med hjälp av metallhölje och kabelgenomföringar.

Fig. 38 Fristående omriktare

Anslut motorkablar
1. Lossa kabelgränssnittsplåten från omriktarens hölje.
2. Dra kablarna genom genomföringarna.
3. Skala kabeln enligtTabell 13.
4. Anslut de skalade kablarna till respektive motorplint.
5. Sätt kabelgränssnittsplåten på plats och säkra med 

skruvarna.
6. Dra åt EMC-genomföringen så att god elektrisk kontakt 

erhålls med motorkabelskärm och 
bromschopperkabelskärm.

Motorkabeldragning
Dra motorkablarna så långt från andra kablar som möjligt, i 
synnerhet från styrsignalkablar. Motorkablar ska dras minst 
300 mm från styrkablar.

Undvik att dra motorkablar parallellt med andra kablar.

Strömförande kablar ska korsa andra kablar i 90° vinkel.

Långa motorkablar
Om motorkablarna är längre än 100 m (för effekter under 
7,5 kW, vänligen kontakta CG Drives & Automation), kan 
de kapacitiva toppströmmarna lösa ut omriktarens 
överströmsskydd. Detta kan förhindras med hjälp av 
utgångsspolar. Kontakta leverantören angående lämpliga 
spolar.

Brytare i motorkablar
Det är inte lämpligt att installera brytare i 
motoranslutningarna. Om detta inte kan undvikas (till 
exempel nöd- eller arbetsbrytare), rekommenderas att 
omkoppling görs endast när strömmen är noll. Annars kan 
omriktaren larma till följd av strömtoppar.

Omriktare inbyggd i skåp

Omriktare

RFI-filter 
Nätspänning

EMC-kabelgenomföringar i 
metall

Utgångsspole (tillval)

Skärmade kablar

Omålad montageplåt

Anslutningsdon av metall

MotorMetallkabel-
genomföring 

Bromsmotstånd
(tillval)

Nätkabel
(L1, L2, L3, 

Litz

Motor

Omriktare

RFI-filter 
Nätkabel

EMC-kabelgenomför-
ingar i metall

Skärmade kablar

Metallhölje

Broms-
motstån
(tillval)

Utgångs
spolar 
(tillval)

Anslutningsdon av metall

MotorKabelgenomföring i 
ll

Nätkabel
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3.3 Ansluta motor- och nätkablar för större typstorlekar
IP54 - FDU 48-090 till 295 (typstorlekar E - F) och 

FDU 69-090 till 200 (typstorlek F69)
IP20 - FDU 48-300 och upp (typstorlekar G och upp) och

FDU 69-250 och upp (typstorlekar H69 och upp).

Emotron FDU48-090 och större, Emotron 
FDU69-090 och större
Kabelgränssnittsplåten kan lossas, för att göra det enklare att 
ansluta tjocka motor- och nätkablar till omriktaren.

Fig. 39 Ansluta motor- och nätkablar

1. Lossa kabelgränssnittsplåten från omriktarens hölje.
2. Dra kablarna genom genomföringarna.
3. Skala kabeln enligtTabell 13.
4. Anslut de skalade kablarna till respektive nät-/

motorplint.
5. Fäst klämmorna på lämpligt ställe och säkra kabeln i 

klämman med god elektrisk kontakt med kabelskärmen.
6. Sätt kabelgränssnittsplåten på plats och säkra med 

skruvarna.

Omriktarmodell 48–300 & 69–250 och större

Fig. 40 Anslut motorkablar och nätkablar till plintarna och 
jorden till skenan.

Omriktare av modell 48–300 och 69–250 och högre är 
försedda med klämkontakter för nät och motorer. För 
anslutning av PE och jord finns en samlingsskena.

För alla typer av kablar som ska anslutas ska 
avskalningslängden vara 32 mm.

Kabelgränssnitt

Klämmor för skärmning

Nätkabel
DC+, DC-, R (tillval)

Motorkabel

Motoranslutning
U
V
W

Nätanslutning

L1
L2
L3

Jord- 
anslutnings- 
skena
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3.3.1 Ansluta nät- och motorkablar 
på IP20-moduler

Emotrons IP 20-moduler levereras kompletta med 
fabriksmonterade kablar för nätström och motor. Längden 
på kablarna är omkring 1 100 mm. Nätkablarna är märkta 
L1, L2, L3 och motorkablarna är märkta U, V, W.

Mer information om hur IP20-modulerna används får du 
genom att kontakta CG Drives & Automation.

Fig. 41 /IP20-modul av storlek G och H, med 2 x 3 st. 
nätkablar och 2 x 3 st. motorkablar. 

Fig. 42 IP20-modul storlek I/I69 med 3 x 3 st. nätkablar och 
3 x 3 st. motorkablar

OBS! IP20-modulerna är anslutna till PE/jord via 
monteringsskruvarna. Se till att monteringsskruvarna 
har god kontakt med den jordade monteringsplattan/
skåpsväggen.

PEBB 1
(Master)

PEBB  2

Nätkablar Motorkablar
U, V, WL1, L2, L3

DC-, DC+, R
(tillval)

PEBB 1
(Master) PEBB  2 PEBB  3

Nätkablar Motorkablar
L1, L2, L3 U, V, W
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3.4 Kabelspecifikation 3.4.1 Avskalningslängder
Tabell 13 och Figur. 43anger rekommenderad 
avskalningslängd för motor- och strömförsörjningskablar.

Fig. 43 Avskalningslängd för kablar

* = Med kabelsko för M6-skruvar.

**= Gäller när bromschopper är inbyggd.

Tabell 12 Kabelspecifikation

Kabel Kabelspecifikation

Nätkabel
Nätkabel anpassad för fast installation vid aktu-
ell spänning.

Motor

Använd symmetrisk treledarkabel med koncen-
trisk skyddsledare (skyddsjord), eller fyrledarka-
bel med kompakt lågimpedansskärmning för 
den aktuella spänningen.

Styrning Styrkabel med lågimpedansskärmning.

(06-F45-cables only)

Motor / bromsNätkabel

Tabell 13 Avskalningslängder för nät- , motor-, broms- och jordkablar

Modell Typstorlek

Nätkabel Motorkabel Bromskabel Jordkabel

a 
(mm)

b 
(mm)

a 
(mm)

b 
(mm)

c 
(mm)

a 
(mm)

b 
(mm)

c 
(mm)

a 
(mm)

b 
(mm)

FDU##003 - 018 B 90 10 90 10 20 90 10 20 90 10

FDU##026 – 046 C 150 14 150 14 20 150 14 20 150 14

FDU48-025 – 058 C2 65 18 65 18 36 65 18 36 65 M6 skruv*

FDU##061 – 074 D 110 17 110 17 34 110 17 34 110 17

FDU48-072 – 105 D2 92 18 92 18 36 92 18 36 92 M6 skruv*

FDU##090 - 175 E
173 25 173 25 41 173

25

41 173
25

40**FDU48-142 – 171 E2

FDU48-205 – 293 F2

178 32 178 32 46 178 46 178
32

40**FDU48-210 – 295
FDU69-090 – 200

F
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3.4.2 Säkringsdata
Se avsnittet om tekniska data, kapitel 14.7, sidan 232.

3.4.3 Kabelanslutningsdata för nät-, 
motor- och PE-kablar enligt 
IEC standard

OBS: Måtten på nätplintarna i skåpsmodellerna 300 to 
3K0 kan variera beroende på kundens specifikationer. 

Table 14 Kabelanslutningar och åtdragningsmoment för Emotron FDU48 och FDU52 enligt IEC standard

Modell
Typ-

storlek

Kabeltvärsnittsarea anslutning 

Kabeltyp
Nät och motor Broms PE

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm

FDU##-003

B 0.5 - 10 1.2-1.4 0.5 - 10 1.2-1.4 1.5 - 16 2.6 

Koppar 
(Cu) 75°C 

FDU##-004

FDU##-006

FDU##-008

FDU##-010

FDU##-013

FDU##-018

FDU48-030

C2 4 - 25 2 4 - 25 2 4 - 25 * 4.3 

FDU48-036

FDU48-045

FDU48-058

FDU48-030

FDU##-026

C
2.5-16 tvinnad

2.5-25 solid
1.2-1.4 

2.5-16 tvinnad
2.5-25 solid

1.2-1.4 
6-16 tvinnad

6-25 solid
1.2-1.4 

FDU##-031

FDU##-037

FDU##-046

FDU48-072 D2 0.75 - 50 3.3 0.75 - 50 3.3

10 - 70* 4.3FDU48-088
D2 16 - 50 7.9 16 - 50 7.9

FDU48-105

FDU##-061
D

10-35 tvinnad
10-50 solid

2.8-3 
10-35 tvinnad

10-50 solid
2.8-3 

16-35 tvinnad
16-50 solid

2.8-3 
2.8-3 

Koppar 
(Cu) 75°C 

FDU##-074

FDU48-142
E2

 16- 150 

31 (för
16-34 mm2)

42 (för
35-150 mm2)

 16 - 120 

31 (för
16-34 mm2)

42 (för
35-120 mm2)

16- 150 

16 - 185 **

31 (för
16-34 mm2)

42 (för
35-150 mm2)

10 **

FDU48-171

FDU48-090

E
FDU48-109

FDU48-146

FDU48-175
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* = Med kabelsko för M6-skruvar.

**= Gäller när bromschopper är inbyggd.

FDU48-205

F2

25 - 240

31 (för
25-34 mm2)

42 (för 
35-152 mm2)

56 (för
153-240 

mm2)

16 - 150

31 (för
16-34 mm2)

42 (för 
35-150 mm2)

25 - 240

16 - 185 **

31 (för
25-34 mm2)

42 (för 
35-152 mm2)

56 (för
153-240 

mm2)

10 **

Koppar 
(Cu) 75°C 

FDU48-244

FDU48-293

FDU48-210

F

FDU48-228

FDU48-250

FDU48-295

FDU48-300
G

(2x) 25 - 240

31 (för
25-34 mm2)

42 (för 
35-152 mm2)

56 (för
153-240 

mm2)

(2x) 25 - 240

31 (för
25-34 mm2)

42 (för 
35-152 mm2)

56 (för
153-240 

mm2)

PE/jord via 
monteringsskruvar/

monteringsram. 
Använd alltid alla fästskruvar 
och dra åt dem ordentligt  för 

att säkerställa korrekt 
jordning.

FDU48-375

FDU48-430
H

FDU48-500

FDU48-600

I (3x) 25 - 240 (3x) 25 - 240
FDU48-650

FDU48-720, 
750

FDU48-860

J (4x) 25 - 240 (4x) 25 - 240FDU48-900

FDU48-1k0

FDU48-1k15

KA (5x) 25 - 240 (5x) 25 - 240FDU48-1k2

FDU48-1k25

FDU48-1k35
K (6x) 25 - 240 (6x) 25 - 240

FDU48-1k5

FDU48-1k75 L (7x) 25 - 240 (7x) 25 - 240

FDU48-2k0 M (8x) 25 - 240 (8x) 25 - 240

FDU48-2k25 N (9x) 25 - 240 (9x) 25 - 240

FDU48-2k5 O (10x) 25 - 240 (10x) 25 - 240

Table 14 Kabelanslutningar och åtdragningsmoment för Emotron FDU48 och FDU52 enligt IEC standard

Modell
Typ-

storlek

Kabeltvärsnittsarea anslutning 

Kabeltyp
Nät och motor Broms PE

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm
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**= Gäller när bromschopper är inbyggd.

Table 15 Kabelanslutningar och åtdragningsmoment för Emotron FDU69 enligt IEC standard.

Modell
Typ-

storlek

Kabeltvärsnittsarea anslutning 

Kabeltyp
Nät och motor Broms PE

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm

Kabelyta
mm2 

Åtdragnings-
moment 

Nm

FDU69-090

F69 16 - 150 

31 (för 
16 - 34 mm2)

42 (för
35-150 mm2)

16 - 120 

31 (för 
16 - 34 mm2)

42 (för 
35-120 mm2)

16 - 150 

16 - 185 **

31 (för 
16 - 34 mm2)

42 (för 
35-150 mm2)

10 **

Koppar 
(Cu) 75°C

FDU69-109

FDU69-146

FDU69-175

FDU69-200

FDU69-250

H69 (2x) 25 - 240

31 (för
25-34 mm2)

42 (för 
35-152 mm2)

56 (för
153-240 mm2)

(2x) 25 - 240

31 (för
25-34 mm2)

42 (för 
35-152 mm2)

56 (för
153-240 mm2)

PE/jord via monteringsskruvar/
monteringsram. 

Använd alltid alla fästskruvar och 
dra åt dem ordentligt  för att 
säkerställa korrekt jordning.

FDU69-300

FDU69-375

FDU69-400

FDU69-430

I69 (3x) 25 - 240 (3x) 25 - 240FDU69-500

FDU69-595

FDU69-650

J69 (4x) 25 - 240 (4x) 25 - 240FDU69-720

FDU69-800

FDU69-905
KA69 (5x) 25 - 240 (5x) 25 - 240

FDU69-995

FDU69-1k2 K69 (6x) 25 - 240 (6x) 25 - 240

FDU69-1k4 L69 (7x) 25 - 240 (7x) 25 - 240

FDU69-1k6 M69 (8x) 25 - 240 (8x) 25 - 240

FDU69-1k8 N69 (9x) 25 - 240 (9x) 25 - 240

FDU69-2k0 O69 (10x) 25 - 240 (10x) 25 - 240

FDU69-2k2 P69 (11x) 25 - 240 (11x) 25 - 240

FDU69-2k4 Q69 (12x) 25 - 240 (12x) 25 - 240

FDU69-2k6 R69 (13x) 25 - 240 (13x) 25 - 240

FDU69-2k8 S69 (14x) 25 - 240 (14x) 25 - 240

FDU69-3k0 T69 (15x) 25 - 240 (15x) 25 - 240
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3.4.4 Kabelanslutningsdata för nät-, motor- och PE-kablar enligt NEMA 
standard

I denna tebell finner du uppgifter om minimum erforderlig 
AWG kabelarea för att passa i terminalerna enligt UL- 
kraven.

Table 16 Kabelanslutningar och åtdragningsmoment för Emotron FDU48 och FDU52, enligt NEMA standard

Modell
Typ-

storlek

Kabeltvärsnittsarea anslutning 

Kabeltyp
Nät och motor Broms PE

Kabelyta
AWG

Åtdragnings-
moment 

Nm/Lb-In

Kabelyta
AWG

Åtdragnings-
moment 

Nm/Lb-In

Kabelyta
AWG

Åtdragnings-
moment 

Nm/Lb-In

FDU##-003

B 20 - 8 11.5 20 - 8 11.5 16 - 6 23

Koppar (Cu) 
75°C 

FDU##-004

FDU##-006

FDU##-008

FDU##-010

FDU##-013

FDU##-018

FDU48-025

C2 12 - 4 18 12 - 4 18 12 - 4* 38

FDU48-030

FDU48-036

FDU48-045

FDU48-058

FDU##-026

C 18 - 4 10.6-12.3 18 - 4 10.6-12.3 18 - 4 10.6-12.3
FDU##-031

FDU##-037

FDU##-046

FDU48-072 D2 10 - 0 30 - 50 10 - 0 30 - 50

8 - 2/0* 38FDU48-088
D2 3 - 2/0 70 3 - 2/0 70

FDU48-105

FDU##-061
D 10 - 0 24.3-26.1 10 - 0 24.3-26.1 10 - 0 24.3-26.1

FDU##-074

FDU48-142
E2

 6 - 300 kcmil

275 (för 
AWG 6 - 2)

375 (för 
AWG 1 - 

300Kcmil)

6 - 250 kcmil

275 (för 
AWG 6 - 2)

375 (för AWG 1 
-250Kcmil)

6 - 300 
kcmil

6 - 2/0**

275 (för 
AWG 6-2)

375 (för AWG 1-
300Kcmil)

88**

FDU48-171

FDU48-090

E
FDU48-109

FDU48-146

FDU48-175

FDU48-205

F2

4 - 500 kcmil

275 (för 
AWG 4 - 2)

375 (för AWG 
1 -300 kcmil)

500 (för AWG 
350 -500 

kcmil)

6 - 300 kcmil

275 (för 
AWG 6 - 2)

375 (för AWG 
1 -300Kcmil)

4 - 500 
kcmil

6 - 2/0**

275 (för 
AWG 4 - 2)

375 (för 
AWG 1 -300 

kcmil)

500 (för AWG 
350 -500 kcmil)

88**

FDU48-244

FDU48-293

FDU48-210

F

FDU48-228

FDU48-250

FDU48-295
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* = Med kabelsko för M6-skruvar.

**= Gäller när bromschopper är inbyggd.

FDU48-300
G

(2x) 4 - 
500 kcmil

275 (för 
AWG 4 - 2)

375 (för 
AWG 1 - 300 

kcmil)

500 (för AWG 
350 -500 

kcmil)

(2x) 4 - 
500 kcmil

275 (för 
AWG 4 - 2)

375 (för 
AWG 1 -300 

kcmil)

500 (för AWG 
350 -500 

kcmil)

PE/jord via 
monteringsskruvar/

monteringsram. 
Använd alltid alla fästskruvar 
och dra åt dem ordentligt  för 

att säkerställa korrekt 
jordning.

Koppar (Cu) 
75°C 

FDU48-375

FDU48-430
H

FDU48-500

FDU48-600

I
(3x) 4 - 

500 kcmil
(3x) 4 - 

500 kcmil
FDU48-650

FDU48-720, 
750

FDU48-860

J
(4x) 4 - 

500 kcmil
(4x) 4 - 

500 kcmil
FDU48-900

FDU48-1k0

FDU48-1k15

KA
(5x) 4 - 

500 kcmil
(5x) 4 - 

500 kcmil
FDU48-1K2

FDU48-1k25

FDU48-1k35
K

(6x) 4 - 
500 kcmil

(6x) 4 - 
500 kcmilFDU48-1k5

FDU48-1k75 L
(7x) 4 - 

500 kcmil
(7x) 4 - 

500 kcmil

FDU48-2k0 M
(8x) 4 - 

500 kcmil
(8x) 4 - 

500 kcmil

FDU48-2k25 N
(9x) 4 - 

500 kcmil
(9x) 4 - 

500 kcmil

FDU48-2k5 O
(10x) 4 - 

500 kcmil
(10x) 4 - 

500 kcmil

Table 16 Kabelanslutningar och åtdragningsmoment för Emotron FDU48 och FDU52, enligt NEMA standard

Modell
Typ-

storlek

Kabeltvärsnittsarea anslutning 

Kabeltyp
Nät och motor Broms PE

Kabelyta
AWG

Åtdragnings-
moment 

Nm/Lb-In

Kabelyta
AWG

Åtdragnings-
moment 

Nm/Lb-In

Kabelyta
AWG

Åtdragnings-
moment 

Nm/Lb-In
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3.5 Termiskt motorskydd
Standardmotorer levereras normalt med inbyggd fläkt. 
Kylkapaciteten för denna inbyggda fläkt är beroende av 
motorfrekvensen. Vid låg frekvens är kylkapaciteten 
otillräcklig för nominell last. Kontakta motorleverantören 
angående motorns kylkaraktäristik vid låg frekvens. 

Motortermistorer ger bättre termiskt skydd för motorn. 
Beroende på motortermistorer kan PTC-ingång (tillval) 
användas. Motortermistorn ger termiskt skydd oberoende av 
motorns varvtal, och därmed av motorfläktens varvtal. Se 
funktionerna, Motor I2t typ [231] och Motor I2t ström 
[232].

3.6 Parallellkopplade motorer
Det är möjligt att parallellkoppla motorerna under 
förutsättning att den totala strömmen inte överskrider 
omriktarens nominella värde. Beakta nedanstående vid 
inställning av motordata.

VARNING!
Beroende på motorns kylkaraktäristik, 
applikation, varvtal och last, kan det vara 
nödvändigt att förse motorn med forcerad 
kylning.

Meny [221] 
Motorspänning: 

De parallellkopplade motorerna måste ha 
samma motorspänning.

Meny [222] 
Motorfrekvens:

De parallellkopplade motorerna måste ha 
samma motorfrekvens.

Meny [223] 
Motoreffekt: 

Addera motoreffektvärdena för de 
parallellkopplade motorerna.

Meny [224] 
Motorström: 

Addera motorströmvärdena för de 
parallellkopplade motorerna.

Meny [225] 
Motorvarvtal: 

Ange medelvarvtal för de 
parallellkopplade motorerna.

Meny [227] Motor 
Cos PHI: 

Ange medeleffektfaktor för de 
parallellkopplade motorerna.
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4. Signalanslutningar

4.1 Styrkort
Figur. 44 visar skissen över styrkortet där de delar som är 
viktigast för användaren är placerade. Trots att styrkortet är 
galvaniskt skiljt från nätet, bör man av säkerhetsskäl aldrig 
göra ändringar med spänningsmatningen påslagen.

Fig. 44 Styrkortets layout

VARNING!
Slå alltid från nätspänningen och vänta 
minst 7 minuter, så att 
mellanledskondensatorerna hinner laddas 

ur, innan du ansluter styrsignaler eller ändrar 
omkopplarnas lägen. Om tillvalet “Extern 
strömförsörjning” används ska du även stänga av 
strömförsörjningen till tillvalet, för att förhindra att 
styrkortet skadas.

X8

X2

X3

X1

S2S1 S3 S4

X5

X4

X6 X7

UI I UUI I U

1

12 22

11

41 42 43

31 32 33 51 522 3 4 5 6 7 8 9 10

13 14 15 16 17 18 19 20 21

AO1 AO2 DI4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DI8

+24VDI3DI2DI1-10VAI4AI3AI2AI1+10V

NC

NC

NO

NO NO

C

C C

R01

R02

R03

321

C

Reläutgångar

Styr- 
signaler

Omkopplare

Tillval

Kontroll- 
panel

Kommunikation
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4.2 Plintanslutningar
Du kommer åt anslutningarna för styrsignaler genom att 
öppna frontkåpan. 

I tabellen anges signalernas standardfunktioner. In- och 
utgångar kan programmeras för andra funktioner, se kapitel 
11. sidan 81. För signalspecifikationer hänvisas till kapitel 
14. sidan 219.

OBS! Maximal total ström för utgångarna 11, 20 och 21 
tillsammans är 100 mA.

OBS! Det går att använda en extern 24 V DC-matning om 
den kopplas till Signaljord (15).

Tabell 17 Styrsignaler

Plint Beteckning Funktion (standard)

Utgångar

1 +10 V +10 VDC matningsspänning

6 -10 V -10 V DC matningsspänning

7 Signaljord Signaljord

11 +24 V +24 V DC matningsspänning

12 Signaljord Signaljord

15 Signaljord Signaljord

Digitala ingångar

8 DigIn 1 Start Back (vänster)

9 DigIn 2 Start Fram (höger)

10 DigIn 3 Från

16 DigIn 4 Från

17 DigIn 5 Från

18 DigIn 6 Från

19 DigIn 7 Från

22 DigIn 8 ÅTERSTÄLL

Digitala utgångar

20 DigUt 1 Redo

21 DigUt 2 Inget larm

Analoga ingångar

2 AnIn 1 Process börv

3 AnIn 2 Från

4 AnIn 3 Från

5 AnIn 4 Från

Analoga utgångar

13 AnUt 1 Min varvtal till max varvtal

14 AnUt 2 0 till max moment

Reläutgångar

31 N/C 1
Relä 1 utgång
Larm, aktiv när omriktaren befin-
ner sig i larmtillstånd.

32 KOMM 1

33 N/O 1

41 N/C 2
Relä 2 utgång
Kör, aktiv när omriktaren startas. 

42 KOMM 2

43 N/O 2

51 KOMM 3 Relä 3 utgång 
Från52 N/O 3

OBS! N/C öppnar när reläet är aktivt och N/O sluter när 
reläet är aktivt.

Obs! Använda potentiometer för referenssignal till 
analog ingång: Möjligt potentiometervärde i  området 1 
kΩ  till 10 kΩ (¼ watt) linjärt, där vi rekommenderar 
användning av en linjär 1 kΩ / ¼ W-potentiometer för 
bästa styrningslinjäritet.

VARNING!
Reläplintarna 31–52 är enkelisolerade. 
Blanda INTE SELV-spänning med t.ex. 230 
VAC på dessa plintar. En lösning vid 
blandade SELV-/systemspänningssignaler är 
att installera ett extra I/O-optionskort (se 
kapitel 13.6 sidan 214) och ansluta alla 
SELV-spänningssignaler till detta 
optionskorts reläplintar medan alla 230 VAC-
signaler ansluts till kraftkortets reläplintar 
31 - 52.

Tabell 17 Styrsignaler

Plint Beteckning Funktion (standard)
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4.3 Ingångskonfiguration med 
omkopplare

Omkopplarna S1 till S4 används för att ange 
ingångskonfiguration för de 4 analoga ingångarna AnIn1, 
AnIn2, AnIn3 och AnIn4, enligt beskrivning i  tabell 18. 
Omkopplarnas placering visas i Figur. 44.

Tabell 18 Omkopplarinställningar

Ingång Signaltyp Omkopplare

AnIn1
Spänning S1

Ström (fabriksin-
ställning)

S1

AnIn2
Spänning S2

Ström (fabriksin-
ställning)

S2 

AnIn3
Spänning S3 

Ström (fabriksin-
ställning)

S3

AnIn4
Spänning S4

Ström (fabriksin-
ställning)

S4

OBS! Skalning och offset för AnIn1 – AnIn4 kan 
konfigureras via inställningar. Se menyerna [512], [515], 
[518] och [51B] i kapitel 11.5, sidan 152.

OBS: de två analoga utgångarna AnUt 1 och AnUt 2 kan 
konfigureras via inställningar. Se meny [530] kapitel 
11.5.3, sidan 161

UI

UI

UI

UI

UI

UI

UI

UI
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4.4 Anslutningsexempel
Figur. 45 ger en översiktsvy över ett exempel på anslutning 
av omriktare.

Fig. 45 Anslutningsexempel

RTGX PGZV GUE

GPVGT

TGUGV

NQE1
TGO

CE"FTKXG

EMC-
filter

+10 V DC

AnIn 1: Referens

AnIn 2

AnIn 3

AnIn 4

-10 VDC

Signaljord

DigIn 1:Start Back*

DigIn 2:Start Fram*

DigIn3

+24 VDC

Signaljord

DigIn 4

DigIn 5

DigIn 6

DigIn 7

DigIn 8:Återställ*

Signaljord

AnUt 1

AnUt 2

DigUt 2

DigUt 1

Motor

Fältbusstillval
eller PC

Tillvalskort

Övriga tillval

0–10 V
4–20 mA

1 
2 
3 

 

6 
7 

5 
4 

Alternativ för 
potentiometerstyrning**

Tillval

* Standardinställning

Relä 1

Relä 2

Relä 3

** Brytaren S1 är inställd på U

Komm. tillval

*** Tillvalsplintar X1: 78–79 för anslutning av motor-PTC för typstorlekar B, C och D.

 

Tillval ***
Motor-PTC

Möjligt potentiometervärde i intervallet 1 kΩ
till 10 kΩ (¼ watt) linjärt, där vi rekommenderar användning av  
linjär 1 kΩ / ¼ W-potentiometer för bästa styrningslinjäritet.
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4.5 Ansluta styrsignaler

4.5.1 Kablar
Standardstyrsignalanslutningarna på styrkortet är avsedda 
för tvinnad, flexibel ledare upp till 1,5 mm2 eller massiv 
ledare upp till 2,5 mm2 ..

Fig. 46 Anslutning av styrsignaler, /FDU-modell 003 till 
018, typstorlek B.

Fig. 47 Anslutning av styrsignaler, /FDU modell 026 till 046, 
typstorlek C.

Fig. 48 Anslutning av styrsignaler, /FDU-modell 48-025 till 
48-058 typstorlek C2.

OBS! Styrsignalkablarna måste skärmas på ett sådant 
sätt att de uppfyller de immunitetsnivåer som föreskrivs 
i EMC-direktivet (minskning av brusnivå).

OBS! Styrkablar måste dras åtskilt från motor- och 
nätkablar.

Tabell 19 Beskrivning av tillvalsplintar i  fig. 46 till fig. 50.

Plintar 78, 79 För anslutning av Motor-PTC 

Plintar A-, B+
För anslutning av 24 V extern strömför-
sörjning (gäller bara för storlekarna D 
& D2)

Styrsignaler

Plintarna 78 & 79 
Se Tabell 19

Skärmklämmor
för signalkablar

Styrsignaler

Plintarna 78 & 79 
Se Tabell 19

Skärmklämmor
för signalkablar

motor-PTC-tillval

78 79Genommatning av 
signalkablar

Skärmklämmor
för signalkablar

Se
Tabell 19
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Fig. 49 Anslutning av styrsignaler, /FDU-modell 061 till 
074, typstorlek D.

Fig. 50 Anslutning av styrsignaler, /FDU-modell 48-072 till 
48-105 (typstorlek D2).

Fig. 51 Anslutning av styrsignaler, /FDU-modell 48-090 till 
295 och /FDU-modell 69-90 till 200, typstorlek E, F 
och F69 (principskiss). 

Fig. 52 Anslutning av styrsignaler, /FDU-modell 48-142till 
48-293 typstorlek E2 och F2 (principskiss)

DC- DC+ R U VPEL3L2 L1 

Styrsignaler

Plintarna 78 & 79 
Se Tabell 19

Terminal A- & B+ 
Se Tabell 19

Skärmklämmor
för signalkablar

L1     L2     L3   DC-  DC+    R       U       V       W

78 79, A
- B

+

Genomföring av 

Skärmklämmor
för signalkablar

Se
Tabell 19
(Tillval)

signalkablar

Styrsignaler

Skärmklämmor
för signalkablar

Skärmklämmor
för signalkablar

Genomföring av 
signalkablar
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4.5.2 Typer av styrsignaler
Det är viktigt att skilja på olika typer av signaler. Eftersom 
de olika typerna av signaler kan påverka varandra negativt, 
används en separat kabel för varje typ. Detta är ofta mera 
praktiskt, eftersom till exempel kabeln från en trycksensor 
kan anslutas direkt till omriktaren.

Nedanstående typer av styrsignaler finns.

Analoga ingångar
Spännings- eller strömsignaler (0-10 V, 0/4-20 mA). 
Används normalt som styrsignaler för varvtal, vridmoment 
och återkopplade signaler till PID-regulator.

Analoga utgångar
Spännings- eller strömsignaler (0-10 V, 0/4-20 mA), vilka 
ändras långsamt eller endast sällan. Detta är i allmänhet styr- 
eller mätsignaler.

Digitala
Spännings- eller strömsignaler (0-10 V, 0-24 V, 0/4-20 mA), 
vilka kan ha endast två värden (hög eller låg) och som ändras 
sällan.

Data
Vanligen spänningssignaler (0-5 V, 0-10 V), vilka ändras 
snabbt och ofta. I allmänhet datasignaler som RS232, 
RS485, Profibus, etc.

Relä
Reläkontakter (0-250 VAC) kan slå om höga induktiva 
laster (hjälprelä, lampa, ventil, broms, etc.).

Exempel: 
Reläutgången från en omriktare som styr ett hjälprelä kan, 
när den slår om, störa mätsignaler, till exempel från en 
trycksensor. Det är därför lämpligt att dra kablarna åtskilt 
och skärma dem, för att minimera störningarna.

4.5.3 Skärmning
För alla signalkablar uppnås bäst resultat om skärmen 
ansluts i båda ändar, både vid omriktaren och vid källan 
(exempelvis PLC eller dator). Se Figur. 53.

Om signalkablar måste korsa nät- eller motorkablar, 
rekommenderar vi starkt att det sker med 90° vinkel. Låt 
inte signalkabeln löpa parallellt med nät- eller motorkablar.

4.5.4 Anslutning ibåda ändarna?
Samma åtgärder som för strömförsörjningskablar måste i 
princip vidtas för alla styrsignalkablar, i enlighet med EMC-
direktiven.

För alla signalkablar som anges i kapitel 4.5.2 uppnås bäst 
resultat om skärmen ansluts i båda ändar. Se Figur. 53.

Fig. 53 Elektromagnetisk (EMC) skärmning av 
styrsignalkablar.

OBS! Styrsignalkablarna måste skärmas för att uppfylla 
de immunitetsnivåer som föreskrivs i EMC-direktivet 
(det minskar brusnivån).

OBS! Styrkablar måste dras åtskilt från motor- och 
nätkablar.

Signaltyp Största ledararea
Åtdragnings

-moment
Kabeltyp

Analog Styv kabel: 
0,14–2,5 mm2

Flexibel kabel: 
0,14–1,5 mm2

Kabel med hylsa: 
0,25–1,5 mm2

0,5 Nm

Skärmad

Digitala Skärmad

Data Skärmad

Relä Oskärmad

OBS! Varje installation måste granskas omsorgsfullt 
innan lämpliga EMC-mätningar utförs.

Styrkort

Trycksen
sor
(exempel)

Extern kontroll 
(t.ex. i metallhölje)

Styrkonsol
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4.5.5 Strömsignaler ((0)4–20 mA)
En strömsignal på (0)4–20 mA är mindre känslig för 
störningar än en spänningssignal på 0–10 V, eftersom den är 
ansluten till en ingång med lägre impedans (250 Ω) än 
spänningssignalen (20 kΩ). Det är därför synnerligen 
lämpligt att använda strömstyrda signaler om kablarna är 
längre än ett fåtal meter. 

4.5.6 Tvinnade kablar
Analoga och digitala signaler är mindre känsliga för 
störningar om kablarna tvinnas. Om skärmning inte kan 
användas, är det definitivt att rekommendera att kablarna 
tvinnas. Genom att tvinna dem minimeras den yta som 
exponeras. Detta innebär att högfrekvensfält inte kan 
inducera störspänning i strömkretsen. För PLC-system är 
det därför viktigt att returledaren löper tätt intill 
signalledaren. Det är viktigt att kabelparet tvinnas 360° runt 
varandra.

4.6 Tillval för anslutning
Tillvalskorten ansluts till anslutningarna X4 eller X5 på 
styrkortet (se Figur. 44,sidan 37) och monteras ovanför 
styrkortet. In- och utgångarna för Tillvalskortet ansluts på 
samma sätt som andra styrsignaler.
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5. Komma igång

Det här kapitlet visar steg för steg det snabbaste sättet att få 
motoraxeln att börja snurra. Vi kommer att visa exempel på 
fjärrstyrning respektive lokal styrning. 

Vi antar att omriktaren är monterad på vägg eller i skåp, 
enligt anvisningarna i kapitel, Montering

Först ges allmän information om hur nät-, motor- och 
styrkablar ansluts. Nästa avsnitt beskriver hur 
funktionstangenterna på kontrollpanelen används. 
Exemplen rörande fjärrstyrning respektive lokal styrning 
beskriver hur man programmerar/ställer in motordata och 
kör omriktare och motor. 

5.1 Ansluta nät- och 
motorkablar

Nät- och motorkablar ska dimensioneras enligt lokala 
förordningar. Kablarna måste tåla omriktarens lastström. 

5.1.1 Nätkablar
1. Anslut nätkablarna enligt figur 54. Omriktaren har som 

standard ett inbyggt RFI-nätfilter som uppfyller kategori 
C3, vilket passar för standarden 2nd Environment.

5.1.2 Motorkablar
2. Anslut motorkablarna enligt figur 54. För att EMC-

direktivet ska uppfyllas måste skärmade kablar användas, 
och motorkabelns skärmning måste vara ansluten i båda 
ändarna (till både motorhöljet och omriktarens hölje).

Fig. 54 Anslutning av nät- och motorkablarna

5.2 Använda 
funktionstangenterna

Fig. 55 Exempel på menynavigering för att ange motorspän-
ning

Omriktare

RFI-filter 
Nätspän-
ning

EMC-kabelgenomför-
ingar i metall

Skärmade kablar

Metallhölje

Bromsmot-
stånd 
(option)

Utgångs
spolar 
(option)

Anslutningsdon av metall

Motor
EMC- kabel-
genomföringar 
i metallNät-

spänning

Tabell 20 Nät- och motoranslutning

L1,L2,L3
PE

Nätmatning, trefas
Skyddsjord

U, V, W

Motorjord
Motorutgång, trefas

VARNING!
Av säkerhetsskäl måste skyddsjord anslutas 
till PE och motorjord till .

Gå till lägre menynivå eller bekräfta ändrad inställ-
ning

Gå till högre menynivå eller ignorera ändrad inställ-
ning

Gå till nästa meny på samma nivå

Gå till föregående meny på samma nivå

Öka värde eller ändra val

Minska värde eller ändra val

Växla mellan menyer i Standardmenyslingan
Ändra tecken för ett värde
Växla mellan Lokal/Extern funktion

100 200 300

220

221

210

NEXT

ESC

NEXT

ESC

NEXT
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5.3 Fjärrstyrning
I det här exemplet används externa signaler för att styra 
omriktare/motor.

Dessutom används en 4-polig motor av standardtyp för 400 
V, en extern startknapp och en börvärdessignal.

5.3.1 Anslut styrkablar
Här beskrivs minsta möjliga anslutningar för start. I det här 
exemplet kommer omriktaren/motoraxeln att rotera åt 
höger.

För att uppfylla EMC-standarden används skärmade 
styrkablar med tvinnad, flexibel ledare upp till 1,5 mm2 eller 
massiv ledare upp till 2,5 mm2. 

3. Anslut ett referensvärde mellan plint 7 (signaljord) och 2 
(AnIn 1) som i figur 56. 

4. Anslut en extern startknapp mellan plint 11 (+24 VDC) 
och 9 (DigIn2, StartFram) enligt figur 56. 

Fig. 56 Kabeldragning

5.3.2 Slå till nätspänningen
När nätspänningen slås till går den interna fläkten i 
omriktaren under 5 sekunder.

5.3.3 Ställa in motordata
Ange korrekt motordata för den anslutna motorn. 
Motordata används för beräkning av driftdata i omriktaren.

Ändra inställningarna med hjälp av tangenterna på 
kontrollpanelen. För mer information om kontrollpanel och 
menystruktur, se kapitel, Manövrering från kontrollpanelen.

Vid start visas meny [100], ”startfönster”.

1. Tryck på  för att visa meny [200], ”Grundinställ”.

2. Tryck på  och sedan  för att visa meny [220], 
”Motordata”.

3. Tryck på  för att visa meny [221] och ställa in motor-
spänning.

4. Ändra värdet med hjälp av tangenterna  och . 
Bekräfta med .

5. Ställ in motorfrekvens [222].

6. Ställ in motoreffekt [223].

7. Ställ in motorström [224].

8. Ställ in motorvarvtal [225].

9. Ställ in effektfaktor (cos ϕ) [227].

10. Välj den nätspänning som ska användas [21B]

11. [229] Motor ID-kör: Välj Kort, bekräfta med  och ge 
startkommando .

Omriktaren mäter nu vissa motorparametrar. Motorn 
ger ifrån sig en del pipanden, men axeln roterar inte. När 
ID-körningen är slutförd efter ca 1 min (”Motor ID 
OK!” visas), trycker du på  för att fortsätta.

12. Använd AnIn1 som ingång för börvärdessignalen. Stan-
dardområdet är 4–20 mA. Om du vill ha en börvärdes-
signal på 0–10 V, ändrar du omkopplare (S1) på 
styrkortet.

13. Slå från spänningsförsörjningen.
14. Anslut digitala och analoga in- och utgångar enligt figur

56. 
15. Klart! 
16. Slå till nätspänningen.

5.3.4 Köra omriktaren
Nu är installationen färdig och du kan trycka på den externa 
startknappen för att starta motorn.

Om motorn kör är matningskablarna korrekt anslutna. 

X
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X
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X
1

1
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11

41

42

43

31

32
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51

52
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9
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19

20
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5.4 Lokal styrning
Här beskrivs hur provkörning med manuell styrning från 
kontrollpanelen görs.

Använd en motor på 400 V och kontrollpanelen.

5.4.1 Slå till nätspänningen
När nätspänningen slås till startar omriktaren och den 
interna fläkten går under 5 sekunder.

5.4.2 Välja manuell styrning
Vid start visas meny [100], ”startfönster”.

1. Tryck på  för att visa meny [200], ”Grundinställ”.

2. Tryck på för att visa meny [210], ”Drift”.

3. Tryck på  för att visa meny [211], ”Språk”.

4. Tryck på  för att visa meny [214], ”Börvärde via”.

5. Välj Panel med tangenten  och tryck på  för att 
bekräfta.

6. Tryck på  för att visa menyn [215], ”Strt/Stp via”.

7. Välj Panel med tangenten  och tryck på  för att 
bekräfta.

8. Tryck på  för att komma till föregående menynivå, 
och sedan på för att visa menyn [220], ”Motordata”.

5.4.3 Ställa in motordata
Ange korrekt motordata för den anslutna motorn.

9. Tryck på  för att visa meny [221].

10. Ändra värdet med hjälp av tangenterna  och . 
Bekräfta med .

11. Tryck på  för att visa meny [222].

12. Upprepa steg 9 och 10 tills alla motordata matats in.

13. Tryck två gånger på  och sedan på  för att visa 
menyn [100], Startfönster.

5.4.4 Ange börvärde
Ange börvärde.

14. Tryck på  tills meny [300], ”Process”, visas.

15. Tryck på för att visa meny [310], ”Börvärde”.

16. Ange till exempel 300 varv/min med hjälp av tangen-
terna  och . Välj ett lågt värde för att kontrollera 
rotationsriktningen utan att skada applikationen.

5.4.5 Köra omriktaren
Tryck på tangenten  på kontrollpanelen för att starta 
motorn i drift framåt.

Om motorn kör är matningskablarna korrekt anslutna. 

NEXT

NEXT

NEXT

ESC

NEXT

NEXT

ESC

NEXT
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Exempel: 
Fig. 144 visar den tredje larmminnesmenyn [830]. 
Övertemperaturlarm inträffade efter 1396 timmars och 13 
minuters drifttid.

Fig. 144 Larm 3

11.8.2 Larmmeddelanden [82P] - 
[89P]

Samma information som för meny [810].

Kommunikationsinformation

Samtliga nio larmlistor innehåller samma typ av data. Till 
exempel innehåller DeviceNet-parameter 31101 i larmlista 1 
samma datainformation som 31151 i larmlista 2.

11.8.3 Återställ larmlista [8A0]
Nollställer innehållet i de 10 larmminnena. 

Kommunikationsinformation

Nummer för Modbus-
instans/DeviceNet

31151–31185
31201–31235
31251–31285
31301–31335
31351–31385
31401–31435
31451–31485
31501–31535

Larmlista
2
3
4
5
6
7
8
9

Profibus-plats/index

122/40–122/74
122/90–122/124
122/140–122/174
122/190–122/224
122/240–123/18
123/35 - 123/68
123/85–123/118
123/135–123/168

Larmlista
2
3
4
5
6
7
8
9

EtherCAT index (hex)

247e - 24b0
24b1 - 24e2
24e3 - 2514
2515 - 2546
2547 - 2578
2579 - 25aa
25ab - 25dc
25dd - 260e

Larmlista
2
3
4
5
6
7
8
9

Profinet IO index

1151 - 1185
1201 - 1235
1251 - 1285
1301 - 1335
1351 - 1385
1401 - 1435
1451 - 1485
1501 - 1535

Larmlista
2
3
4
5
6
7
8
9

Fältbussformat
Se Larm 811–81O

Modbus-format

830 Övertemp
Stp 1396 h:13 m Fabriksinst.: Nej

Nej 0

Ja 1

Nummer för Modbus-instans/DeviceNet 8

Profibus-plats/index 0/7

EtherCAT index (hex) 2008

Profinet IO index 8

Fältbussformat UInt

Modbus-format UInt

OBS: Efter återställningen går inställningen automatiskt 
tillbaka till ”NEJ”. Meddelandet OK visas under 2 
sekunder.

8A0 Reset Larm L
Stp Nej
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11.9 Systemdata [900]
Huvudmeny för visning av alla systemdata för omriktaren.

11.9.1 Omriktare [920]

Omriktartyp [921]
Visar omriktartyp enligt typnumret. 

Tillbehören framgår av omriktarens typskylt. 

Exempel på typ

Kommunikationsinformation

Exempel:
FDU48-046Frekvensomriktare-serier lämpliga för 
nätspänning mellan 380 och 480 volt och märkutström 
46 A.

Programvara [922]
Visar versionsnummer för frekvensomriktarens 
programvara. 

Fig. 145 ger ett exempel på versionsnummer.

Fig. 145 Exempel på programvaruversion

V 4.32 = Programvaruversion

- 03.07 = tillvalsversion, är endast synlig och giltig för 
specialprogramvara – OEM-anpassad programvara
03 = (större) specialprogramvara versionsnummer
07 = (mindre) ändring av denna specialprogramvara

Kommunikationsinformation

Build Info [9221]
Programvaruversion skapad, datum och tid.

Build ID [9222]
Programvaruidentifikationskod

OBS: Om styrkortet inte är konfigurerat, blir visad typ 
FDU40-XXX.

Nummer för Modbus-instans/DeviceNet 31037

Profibus-plats/index 121/181

EtherCAT index (hex) 240d

Profinet IO index 1037

Fältbussformat UInt, 1=1

Modbus-format UInt

Nummer för Modbus-instans/DeviceNet
31038 programvaruversion
31039 tillvalsversion

Profibus-plats/index 121/182-183

EtherCAT index (hex) 240e, 240f 

Profinet IO index 1038, 1039

Fältbussformat UInt

Modbus-format UInt

921 FDU2.0
Stp FDU48-046

922 Programvara
Stp V 4.32 - 03.07

Tabell 34 Information för Modbus- och Profibus-nummer, 
programversion

Bit Exempel Beskrivning

7–0 32 mindre

13–8 4 större

15–14

utgåva
00: V, slutligt utgiven 
version
01: P, 
preliminärutgåveversio
n
10: β, betaversion
11: α, Alfaversion

Tabell 35 Information för Modbus- och Profibus-nummer, 
optionsversion

Bit Exempel Beskrivning

7–0 07 Mindre tillvalsversion

15–8 03 Större tillvalsversion

OBS: Den programvaruversion som visas i meny [922] 
måste ha samma versionsnummer som på titelsidan i 
denna bruksanvisning. Om så inte är fallet, kanske inte 
frekvensomriktaren fungerar så som beskrivs i den här 
bruksanvisningen.

Fabriksinst.: ÅÅ:MM:DD:HH:MM:SS

Exempel: 0E1B7F9E

9221 Build Info
Stp

9222 Build ID
Stp 0E1B7F9E
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Enhetsnamn [923]
Här kan du ange ett namn för enheten, för service eller 
kund-ID. Funktionen gör att användaren kan ange ett namn 
för enheten med max 12 tecken. Bekräfta teckenval genom 
att med tangenten Next flytta markören till nästa position. 
Bläddra nedåt i teckenlistan med tangenterna + och -. 
Bekräfta teckenvalet genom att med tangenten Next flytta 
markören till nästa position. Se avsnitt Användardefinierad 
enhet [323].

Exempel
Skapa användarnamnet ANV 15. 

1. Gå till meny [923] och tryck på  för att flytta markören 
till positionen längst till höger. 

2. Tryck på tangenten + tills tecknet A visas.

3. Tryck på Nästa

4. Tryck sedan på tangenten + till N visas, och bekräfta 
med  .

5. Upprepa tills du skrivit in ANV 15.

Kommunikationsinformation

När du sänder ett enhetsnamn, sänder du ett tecken i taget, 
med början längst till höger.

Fabriksinst.: Inga tecken visas

Nummer för Modbus-instans/DeviceNet 42301–42312

Profibus-plats/index 165/225–236

EtherCAT index (hex) 48fd - 4908

Profinet IO index 18685 - 18696

Fältbussformat UInt

Modbus-format UInt

923 ANV 15
Stp
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12. Felsökning, diagnostik och underhåll

12.1 Larm, varningar och 
begränsningar

För att skydda omriktaren övervakar systemet kontinuerligt 
de viktigaste driftvariablerna. Om någon av dessa variabler 
överskrider säkerhetsgränsen, visas ett fel- eller 
varningsmeddelande. För att undvika potentiellt farliga 
situationer försätter sig omriktaren i stoppläget Larm, och 
orsaken till larmet visas på displayen.

Ett larm stoppar alltid omriktaren. Larm kan delas in i 
normala och mjuka larm, beroende på inställningarna under 
Larmtyp. Se meny ”[250], Återstart”. Normalt larm är 
standard. För normala larm stannar frekvensomriktaren 
omedelbart, dvs. motorn rullar ut naturligt tills den stannar. 
För mjuka larm stoppas frekvensomriktaren genom att 
rampa ned varvtal - motorn retarderas till stillastående. 

Normalt larm
• Omriktaren stoppas direkt, motorn rullar ut till stillastå-

ende.

• Larmrelä är aktivt eller larmutgång är aktiv (om valt).

• Larmlysdioden lyser.

• Aktuellt larmmeddelande visas.

• Statusindikeringen ”Lrm” visas (område D på displayen).

• Efter återställningskommando, försvinner felmeddelan-
det och meny [100] visas.

Mjukt larm
• Frekvensomriktaren stoppas genom att retardera till stil-

lastående.

Under retardationen

• Aktuellt larmmeddelande visas, samt ett S före larmti-
den, vilket indikerar mjukt larm.

• Larmlysdioden blinkar.

• Varningsrelä är aktivt eller varningsutgång är aktiv (om 
valt).

Vid stillastående

• Larmlysdioden lyser.

• Larmrelä är aktivt eller larmutgång är aktiv (om valt).

• Statusindikeringen ”Lrm” visas (område D på displayen).

• Efter återställningskommando, försvinner felmeddelan-
det och meny [100] visas.

Utöver larmindikeringarna finns det ytterligare två 
indikeringar för att visa att omriktaren är i onormalt 
driftläge.

”Varning”
• Omriktaren befinner sig nära en larmbegränsning.

• Varningsrelä är aktivt eller varningsutgång är aktiv (om 
valt).

• Larmlysdioden blinkar.

• Det tillhörande varningsmeddelandet visas i fönstret 
”[722] Varning”.

• Någon av varningsindikeringarna visas (område C av dis-
playen).

Begränsningar
• Omriktaren begränsar vridmoment och/eller frekvens för 

att undvika larm.

• Begränsningsrelä är aktivt eller begränsningsutgång är 
aktiv (om valt).

• Larmlysdioden blinkar.

• En av gränsstatusindikeringarna visas (område D på dis-
playen).
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*) Se tabellen Tabell 37 gällande vilken Desat eller 
Kraftdelsfel som löst ut.

12.2 Larmtillstånd, orsaker 
och åtgärder

Tabellen längre fram i det här avsnittet ska ses som en grund 
för felsökning vid systemfel, med åtgärder för eventuella 
uppkommande problem. Vanligen utgör själva 
frekvensomriktaren bara en liten del av ett helt 
omriktarsystem. Ibland är det svårt att fastställa orsaken till 
felet, och trots att omriktaren visar ett specifikt 
larmmeddelande är det inte alltid enkelt att hitta rätt orsak 
till felet. Det krävs därför goda kunskaper om hela 
drivsystemet. Kontakta leverantören om du har frågor.

Omriktaren är konstruerad på så sätt att den försöker 
undvika larm genom att begränsa moment, överspänning 
etc.

Fel som uppträder under driftsättning, eller kort därefter, 
beror sannolikt på felaktiga inställningar eller också på 
bristfälliga anslutningar.

Fel eller problem som uppträder efter en tämligen lång 
period av felfri drift kan bero på förändringar i systemet eller 
i miljön (till exempel slitage).

Fel som uppträder regelbundet utan uppenbar orsak, beror 
vanligen på elektromagnetiska störningar. Kontrollera att 
installationen uppfyller gällande krav enligt EMC-
direktiven. Se kapitel, EMC och standarder.

Ibland går det snabbast att prova sig fram för att hitta 
orsaken till ett fel. Denna metod kan tillämpas på alla nivåer, 
från ändring av inställningar och funktioner till 
bortkoppling av enstaka styrkablar eller byte av hela 
drivsystem.

I larmloggen kan du se om vissa larm uppträder vid särskilda 
tillfällen. Larmloggen registrerar även larmtidpunkten enligt 
drifttidräknaren.

Tabell 36 Lista över larm och varningar

Larm-/varnings-
meddelanden

Alternativ
Larm

(normalt/
mjukt)

Varningsi
ndikatorer 
(Område 

D)

Motor I2t
Larm/Från/
Begränsning

Normalt/
mjukt

I2t

PTC Larm/Från
Normalt/
mjukt

Motor PTC On Normal

PT100 Trip/Off Normal/Soft

Motorbortfall Larm/Från Normalt

Låst rotor Larm/Från Normalt

Ext larm Via DigIn
Normalt/
mjukt

Ext mot temp Via DigIn
Normalt/
mjukt

Mon MaxAlarm
Larm/Från/
Varning

Normalt/
mjukt

Mon MinAlarm
Larm/Från/
Varning

Normalt/
mjukt

Komm fel
Larm/Från/
Varning

Normalt/
mjukt

Enkoder Larm/Från Normalt

Pump Via option Normalt

Övertemp Till Normalt OT

Överström S Till Normalt

Överspänn R Till Normalt

Överspänn G Till Normalt

Överspänn Till Normalt

Underspänn Till Normalt LV

LC Nivå
Larm/Från/
Varning via 
DigIn

Normalt/
mjukt

LCN

Desat XXX * Till Normalt

DC-spänn fel Till Normalt

Kraftdelsfel
KF XXXX *

Till Normalt

Översp N S Till Normalt

Överspänning Varning Ubg

Säkert stopp Varning SST

Broms
Larm/Från/
Varning

Normalt

TILLVAL Till Normalt

VARNING!
Om det är nödvändigt att öppna omriktaren 
eller någon del av systemet (motorkabelhus, 
skyddsrör, elpaneler, apparatskåp, etc.) för 

inspektion eller mätningar enligt denna bruksanvisning, 
måste berörd personal absolut läsa igenom och beakta 
säkerhetsinstruktionerna i bruksanvisningen.
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12.2.1 Tekniskt kvalificerad 
personal

Installation, igångkörning, mätningar, etc. av eller på 
frekvensomriktaren får endast utföras av personal som har 
tillräckliga tekniska kvalifikationer för uppgiften.

12.2.2 Vid öppning av 
frekvensomriktaren

Anslutningarna för styrsignaler och omkopplarna är 
isolerade från nätspänningen. Vidtag alltid erforderliga 
försiktighetsåtgärder innan omriktaren öppnas.

12.2.3 Försiktighetsåtgärder vid 
ansluten motor

Om arbete måste utföras på en ansluten motor eller på den 
drivna maskinen, måste nätspänningen alltid först kopplas 
bort från omriktaren. Vänta minst 7 minuter innan du 
fortsätter arbetet.

12.2.4 Återstart larm
När det maximala antalet larm under Återstart har uppnåtts, 
markeras larmmeddelandetimräknaren med ett ”A”. 

Fig. 146 Återstart larm 

Fig. 146 visar den tredje larmminnesmenyn [830]: 
Larm Överspänning G efter maximalt antal återstartförsök 
efter 345 timmars, 45 minuters, 12 sekunders drifttid.

VARNING!
Koppla alltid bort nätspänningen om det är 
nödvändigt att öppna omriktaren, och vänta 
minst 7 minuter så att kondensatorerna 
hinner laddas ur. 

VARNING!
Kontrollera alltid spänningen i DC-
mellanledet vid eventuella funktionsfel på 
omriktaren, eller vänta minst 1 timme efter 
att nätspänningen stängts av innan 
omriktaren demonteras för reparation.

830 ÖVERSPÄNN G
Lrm A 345:45:12
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Tabell 37 Larmtillstånd, möjliga orsaker och åtgärder

Larmtillstånd Möjlig orsak Åtgärd
Storlek 

**

Motor I2t
”I2t”

I2t-värdet har överskridits.
- Motorn har överbelastats enligt inställ-

ningarna för
I2t. 

-- Kontrollera mekanisk överlast av motorn  eller 
maskinutrustningen (lager, växellådor,  kedjor, 
remmar, etc.) 

- Ändra inställningen för Motor I2t Ström i meny 
grupp [230]

PTC

Motortermistor (PTC) överskrider maximal 
nivå.

OBS: Giltigt endast om tillvalskort PTC/
PT100 används.

- Kontrollera mekanisk överlast av motorn eller 
maskinutrustningen (lager, växellådor, kedjor, rem-
mar, etc.).

- Kontrollera motorns kylsystem.
- Självkyld motor på låga varv, för hög last.
- Sätt PTC, meny [234] till FRÅN

Motor PTC

Motor thermistor (PTC) exceeds maximum 
level.

NOTE: Only valid if [237] is enabled.

- Check on mechanical overload on the
motor or the machinery (bearings, 
gearboxes, chains, belts, etc.)

- Check the motor cooling system.
- Self-cooled motor at low speed, too high

load.
- Set PTC, menu [237] to OFF

003 - 
088

PT100

Motor PT100 elements exceeds maximum 
level.

NOTE: Only valid if option board PTC/
PT100 is used.

- Check on mechanical overload on the
motor or the machinery (bearings, 
gearboxes, chains, belts, etc.)

- Check the motor cooling system. 
- Self-cooled motor at low speed, too high

load.
- Set PT100 to OFF, menu [234]

Motorbortfall
Fasbortfall eller för stor obalans mellan 
motorfaserna.

- Kontrollera motorspänningen på samtliga faser.
- Kontrollera om det finns lösa eller bristfälliga 

motorkabelanslutningar
- Kontakta leverantören om alla anslutningar är OK
- Sätt larm för motorbortfall till Från. 

Låst rotor
Vridmomentbegränsning för stillastående 
motor
- Mekanisk blockering av rotorn.

- Kontrollera om motorn eller utrustningen som är 
ansluten till motorn har mekaniska problem

- Sätt larm för låst rotor till Från. 

Ext larm
Extern ingång (DigIn 1–8) aktiv
- Ingången är aktiv låg.

- Kontrollera utrustningen som aktiverar den 
externa ingången

- Kontrollera programmeringen av de digitala 
ingångarna DigIn 1-8

Ext mot temp
Extern ingång (DigIn 1–8) aktiv
- Ingången är aktiv låg.

- Kontrollera utrustningen som aktiverar den 
externa ingången

- Kontrollera programmeringen av de digitala 
ingångarna DigIn 1-8

Mon MaxAlarm Max larmgräns (överlast) har nåtts. 
- Kontrollera maskinbelastningen
- Kontrollera belastningsvaktinställningen i avsnitt 

11.4.1, sida 142.

Mon MinAlarm Min larmgräns (underlast) har uppnåtts.
- Kontrollera maskinbelastningen
- Kontrollera belastningsvaktinställningen i avsnitt 

11.4.1, sida 142.

Komm fel Fel i seriekommunikationen (option).

- Kontrollera kablage och anslutningar för seriekom-
munikation.

- Kontrollera alla inställningar för seriell kommuni-
kation

- Starta om utrustningen, inklusive frekvensomrikta-
ren
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Enkoder

Förlust av enkoderkort, enkoderkabel eller 
enkoderpulser.
Motorvarvtalsavvikelse mellan börvärde och 
uppmätt varvtal har upptäckts.

OBS: Giltigt endast om tillvalskort Enkoder 
används.

- Kontrollera enkoderkortet.
- Kontrollera enkoderkabel och -signaler.
- Kontrollera motorns funktion.
- Kontrollera inställningar för varvtalsavvikelse 

[22G#].
- Kontrollera inställningar för varvtalsstyrenheten 

[37#].
- Kontrollera inställningarna för vridmomentbe-

gränsning [351].
- Inaktivera enkodern, sätt meny [22B] till Från.

Pump

Det går inte att välja någon masterpump, på 
grund av återkopplingssignalfel.

OBS: Används endast vid pumpstyrning.

- Kontrollera kablage för pumpåterkopplingssignaler
- Kontrollera inställningarna för digitala ingångar för 

pumpåterkoppling

Övertemp

För hög kylflänstemperatur
- För hög omgivande temperatur för 
omriktaren
- Otillräcklig kylning
- För hög strömstyrka
- Blockerade eller skadade fläktar

- Kontrollera kylningen i frekvensomriktarens skåp.
- Kontrollera att de inbyggda fläktarna fungerar. 

Fläktarna ska starta automatiskt om kylflänstem-
peraturen blir för hög. Vid start går fläktarna kort-
varigt.

- Kontrollera märkdata för frekvensomriktare och 
motor

- Rengör fläktarna

Överström S

Motorströmmen överskrider omriktarens 
toppström:
- För kort accelerationstid
- För hög motorlast
- Kraftiga lastvariationer
- Mjuk kortslutning mellan faser eller fas 
och jord
- Bristfälliga eller lösa 
motorkabelanslutningar
- För hög lxR-kompenseringsnivå

- Kontrollera accelerationstidinställningen och öka 
den om så behövs.

- Kontrollera motorlasten.
- Kontrollera om motorkabelanslutningarna är brist-

fälliga.
- Kontrollera om jordkabeln är bristfälligt ansluten.
- Kontrollera om det finns vatten eller fukt i motor-

hus och kabelanslutningar.
- Sänk lxR-kompenseringsnivån [352].

Överspänn 
Överspänn 
R(etardation)

För hög DC-mellanledsspänning
- För kort retardationstid för motorns/
maskinens  tröghetsmoment.
- För litet bromsmotstånd, felfunktion hos 
bromschopper

- Kontrollera retardationstidinställningen, och öka 
den om så behövs.

- Kontrollera bromsmotståndsstorleken och 
bromschopperfunktionen (om sådan används)

Överspänn 
Överspänn 
G(enerator)

Överspänn (Nät)
För hög DC-mellanledsspänning till följd av 
för hög nätspänning

- Kontrollera nätspänningen
- Försök eliminera störningskällan eller anslut till 

annan nätanslutning.
Översp N(ät) 
S(spänning)

Underspänn

För låg DC-mellanledsspänning 
- För låg eller ingen matningsspänning
- Nätspänningsfall på grund av annan stor 
effektförbrukare på samma linje startas.

- Kontrollera att samtliga tre faser är korrekt 
anslutna och att plintskruvarna är åtdragna.

- Kontrollera att nätspänningen är inom omriktarens 
gränser.

- Försök använda andra nätledningar om spän-
ningsfallet förorsakas av annan maskinutrustning

- Använd funktionen för underspänningsskydd 
[421] 

LC Nivå

Låg kylvätskenivå i extern tank. Extern 
ingång (DigIn 1–8) aktiv
- Ingången är aktiv låg.
OBS: Gäller endast omriktartyper med 
vätskekylning som tillval.

- Kontrollera vätskekylningen.
- Kontrollera utrustningen och anslutningarna till 

den externa ingången.
- Kontrollera programmeringen av digitala ingångar 

DigIn 1–8

TILLVAL Om ett tillvalsspecifikt larm utlöses - Kontrollera beskrivningen av det tillval det gäller

Tabell 37 Larmtillstånd, möjliga orsaker och åtgärder

Larmtillstånd Möjlig orsak Åtgärd
Storlek 

**
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* = 2...6 modulnummer om parallella kraftenheter (storlek 300–3000 A)

** = Om det inte står någon storlek i denna kolumn, gäller informationen samtliga storlekar.

Desat

Failure in output stage, 
- desaturation of IGBTs
- Hard short circuit between phases or
phase to earth

- Earth fault
- For size B - D also the Brake IGBT

- Check on bad motor cable connections
- Check on bad earth cable connections
- Check on water and moisture in the

motor housing and cable connections
- Check that the rating plate data of the motor is

correctly entered.
- Check the brake resistor, brake IGBT and wiring.
- For size G and up, check the cables from the

PEBBs to the motor, that all are in correct order in 
parallell connection

003 - 088

Desat U+ *

090 & Up

Desat U- *

Desat V+ *

Desat V- *

Desat W+ *

Desat W- *

Desat BCC *

DC-länkfel
Brum i DC-mellanledsspänning överskrider 
maximinivån.

- Kontrollera att samtliga tre faser är korrekt 
anslutna och att plintskruvarna är åtdragna.

- Kontrollera att nätspänningen är inom omriktarens 
gränser.

- Försök använda andra nätledningar om spän-
ningsfallet förorsakas av annan maskinutrustning.

Kraftdelsfel
Ett av de 10 KF-larmen nedan (kraftdelsfel) 
nedan har utlösts, men det gick inte att 
avgöra vilket.

- Kontrollera KF-larmen och försök att avgöra vilken 
orsaken är. Larmhistoriken kan vara till hjälp.

PF Fan Err * Error in fan module
- Check for clogged air inlet filters in panel door and 

blocking material in fan module.
090 & Up

PF HCB Err* Error in controlled rectifier module (HCB) - Check mains supply voltage 060 & Up

PF Curr Err *
Error in current balancing:
- between different modules.
- between two phases within one module.

- Check motor.
- Check fuses and line connections
- Check the individual motor current leads with an 

clamp on amp meter.

300 & Up

PF Overvolt *
Error in voltage balancing, overvoltage 
detected in one of the power modules 
(PEBB)

- Check motor.
- Check fuses and line connections.

300 & Up

KF Komm fel * Internt kommunikationsfel - Kontakta servicetekniker

KF Int Temp * För hög intern temperatur - Kontrollera interna fläktar

KF Temp Fel * Funktionsfel hos temperaturgivare - Kontakta servicetekniker

PF DC Err * DC-link error and mains supply fault
- Check mains supply voltage
- Check fuses and line connections.

060 & Up

KF Nätfel * Fel i matningsspänning
- Kontrollera matningsspänningen.
- Kontrollera säkringar och ledningsanslutningar.

Broms
Mekaniska bromsen utlöste ett larm på 
grund av bromsfel (öppnades inte) eller på 
grund av öppen broms under stopp.

- Kontrollera kablage för bromssvarssignal till vald 
digital ingång.

- Kontrollera programmeringen av digital ingång 
DigIn 1–8, [520].

- Kontrollera dvärgbrytaren för den mekaniska 
bromskretsen.

- Kontrollera den mekaniska bromsen för att se om 
kabeln från bromssvarssignalen från bromsens 
gränslägesbrytare är inkopplad.

- Kontrollera bromsens kontaktor.
- Kontrollera inställningarna [33C], [33D], [33E], 

[33F].

Tabell 37 Larmtillstånd, möjliga orsaker och åtgärder

Larmtillstånd Möjlig orsak Åtgärd
Storlek 

**
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12.3 Underhåll
Frekvensomriktaren är konstruerad för att behöva endast ett 
minimum av service och underhåll. Vissa saker måste dock 
kontrolleras regelbundet för att optimera produktens 
livslängd.

• Håll frekvensomriktaren ren och säkerställ effektiv kyl-
ning (rena luftintag, kylflänsprofil samt övriga delar och 
komponenter)

• Det finns en intern fläkt som bör inspekteras och rengö-
ras från damm vid behov. 

• Om omriktaren är inbyggd i ett apparatskåp, bör du 
även kontrollera och rengöra apparatskåpets dammfilter 
regelbundet.

• Kontrollera externa ledningar, anslutningar och styrsig-
naler.

• Kontrollera åtdragningen av samtliga kabelanslutningar 
regelbundet. Nät- och motorkabelanslutningar är särskilt 
viktiga

Förebyggande underhåll kan optimera produktens livslängd 
och säkra en problem- och avbrottsfri drift.

Mer information om underhåll får du genom att kontakta 
servicepartnern för CG Drives & Automation.

Försiktighetsåtgärder vid ansluten motor

Om arbete måste utföras på en ansluten motor eller på den 
drivna maskinen, måste nätspänningen alltid först kopplas 
bort från omriktaren. 

OBS: Se bruksanvisningen från tillverkaren av motorn för 
krav gällande motorunderhåll.
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13. Tillval

De Tillval som finns som standard beskrivs kortfattat nedan. 
För vissa av tillvalen finns separata instruktioner eller 
installationshandböcker. Kontakta leverantören för mer 
information. Se även ”Teknisk katalog för 
frekvensomriktare” för mer information.

13.1 Tillval för kontrollpanelen

Monteringskassett, blank panel och rak RS232-kabel finns 
som tillval för kontrollpanelen. Dessa Tillval kan vara 
användbara, till exempel om kontrollpanelen monteras i en 
skåpsdörr.

Fig. 147 Kontrollpanel i monteringskassett

13.2 Handhållen Kontrollpanel 
2.0

Den handhållna kontrollpanelen (HCP 2.0) är en komplett 
kontrollpanel, lätt att ansluta till omriktaren, för tillfällig 
användning vid t.ex. driftsättning, service m.m.

Den handhållna kontrollpanelen har full funktionalitet, 
inklusive minne. Det är möjligt att ställa in parametrar, se 
signaler, faktiska värden, felrapporteringsinformation osv. 
Det är också möjligt att använda minnet för att kopiera alla 
data (som t.ex. data för parameteruppsättningen och 
motordata) från en omriktare till den handhållna 
kontrollpanelen och sedan överföra denna information till 
andra omriktare.

Artikelnummer Beskrivning

01-3957-00 Komplett kontrollpanelsats inklusive panel

01-3957-01
Komplett Kontrollpanelsats inklusive 
blank panel

Artikelnummer Beskrivning

01-5039-00
Handhållen Kontrollpanel 2.0, komplett för 
FDU/VFX 2.0 eller CDU/CDX 2.0
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13.3 Kabelgenomföringar
Satser med Kabelgenomföringar finns till typstorlekarna B, 
C and D.

EMC genomföringar av metall används för motor- och 
bromsmotståndskablar.

13.4 EmoSoftCom
EmoSoftCom är ett program (tillval) som körs i en 
persondator. Det kan också användas för att överföra 
parametrar från omriktaren till datorn, för utskrift etc. 
Registrering kan göras i oscilloskopläge. Kontakta CG 
Drives & Automation för mer information.

13.5 Bromschopper
Omriktare av alla storlekar  kan förses med en inbyggd 
bromschopper som tillval. Bromsmotståndet måste 
monteras utanför omriktaren. Valet av motstånd beror på 
applikationens arbetstid och intermittenscykel. Det här 
tillvalet kan inte monteras i efterhand.

Effekten hos ett anslutet bromsmotstånd kan definieras 
enligt nedanstående formel. 

Där:

Pmotstånd erforderlig effekt i bromsmotståndet

Bromsspänning VDCDC bromsspänningsnivå 
(se Tabell 38)

Rmin minsta tillåtna bromsmotstånd  
(se Tabell 39, Tabell 40 och Tabell 41)

ED bromstidskvot. Definierad enligt: 

tbr Aktiv bromstid vid nominell 
bromseffekt
under en tvåminuters driftcykel.

Maximalt värde för ED = 1, vilket innebär kontinuerligt 
bromsande.

Artikelnummer Ström (dimension) Typ-
storlek

01-4601-21 3 - 6 A (M16 - M20)

B01-4601-22 8 - 10 A (M16 - M25)

01-4601-23 13 - 18 A (M16 - M32)

01-4399-01 26 - 31 A (M12 - M32)
C

01-4399-00 37 - 46 A (M12 - M40)

01-4833-00 61 - 74 A (M20 - M50) D

VARNING!
I tabellen anges minimivärden för 
bromsmotstånd. Använd inte lägre 
motståndsvärden. Omriktaren kan larma 
eller till och med skadas till följd av för höga 
bromsströmmar.

Tabell 38

Nätspänning (VAC) 
(ställs in i meny [21B])

Bromsspänning (VDC)

220–240 380
380–415 660
440–480 780
500–525 860
550–600 1000
660–690 1150

Pmotstånd = 
(Bromsspänning VDC)2

Rmin

x ED

ED = 
120 [s]

 
tbr
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Tabell 39 Bromsmotstånd FDU48 V-typer

Typ
Rmin [ohm] vid 

nätspänning 380–
415 VAC

Rmin (ohm) vid 
nätspänning 440–

480 VAC

FDU48-
003

43 50

-004 43 50
-006 43 50
-008 43 50
-010 43 50
-013 43 50
-018 43 50
-025 26 30
-026 26 30
-030 26 30
-031 26 30
-036 17 20
-037 17 20
-045 17 20
-046 17 20
-060 10 12
-061 10 12
-072 10 12
-074 10 12
-088 7.5 9
-090 3.8 4.4
-106 3.8 4.4
-109 3.8 4.4
-142 3.8 4.4
-146 3.8 4.4
-171 3.8 4.4
-175 3.8 4.4
-205 2.7 3.1
-210 2.7 3.1
-244 2.7 3.1
-250 2.7 3.1
-300 2 x 3,8 2 x 4,4
-375 2 x 3,8 2 x 4,4
-430 2 x 2,7 2 x 3,1
-500 2 x 2,7 2 x 3,1
-600 3 x 2,7 3 x 3,1
-650 3 x 2,7 3 x 3,1
-750 3 x 2,7 3 x 3,1
-860 4 x 2,7 4 x 3,1
-1K0 4 x 2,7 4 x 3,1

-1K15 5 x 2,7 5 x 3,1
-1K25 5 x 2,7 5 x 3,1
-1K35 6 x 2,7 6 x 3,1

-1K5 6 x 2,7 6 x 3,1
-1K75 7 x 2.7 7 x 3,1

-2K0 8 x 2,7 8 x 3,1
-2K25 9 x 2,7 9 x 3,1

-2K5 10 x 2,7 10 x 3,1

Tabell 40 BromsmotståndFDU52 V-typer

Typ
Rmin (ohm) vid 

nätspänning 440–
480 VAC

Rmin (ohm) vid 
nätspänning 500–

525 VAC

FDU52-
003

50 55

-004 50 55
-006 50 55
-008 50 55
-010 50 55
-013 50 55
-018 50 55
-026 30 32
-031 30 32
-037 20 22
-046 20 22
-061 12 14
-074 12 14

Tabell 41 BromsmotståndFDU69 V-typer

Typ

Rmin [ohm]
vid 

nätspänning 
500–525 VAC

Rmin [ohm]
vid 

nätspänning 
550–600 VAC

Rmin [ohm] 
vid 

nätspänning 
660-690 VAC

FDU69-
090

4.9 5.7 6.5

-109 4.9 5.7 6.5
-146 4.9 5.7 6.5
-175 4.9 5.7 6.5
-200 4.9 5.7 6.5
-250 2 x 4,9 2 x 5,7 2 x 6,5
-300 2 x 4,9 2 x 5,7 2 x 6,5
-375 2 x 4,9 2 x 5,7 2 x 6,5
-400 2 x 4,9 2 x 5,7 2 x 6,5
-430 3 x 4,9 3 x 5,7 3 x 6,5
-500 3 x 4,9 3 x 5,7 3 x 6,5
-595 3 x 4,9 3 x 5,7 3 x 6,5
-650 4 x 4,9 4 x 5,7 4 x 6,5
-720 4 x 4,9 4 x 5,7 4 x 6,5
-800 4 x 4,9 4 x 5,7 4 x 6,5
-905 5 x 4,9 5 x 5,7 5 x 6,5
-995 5 x 4,9 5 x 5,7 5 x 6,5
-1K2 6 x 4,9 6 x 5,7 6 x 6,5
-1K4 7 x 4,9 7 x 5,7 7 x 6,5
-1K6 8 x 4,9 8 x 5,7 8 x 6,5
-1K8 9 x 4,9 9 x 5,7 9 x 6,5
-2K0 10 x 4,9 10 x 5,7 10 x 6,5
-2K2 11 x 4,9 11 x 5,7 11 x 6,5
-2K4 12 x 4,9 12 x 5,7 12 x 6,5
-2K6 13 x 4,9 13 x 5,7 13 x 6,5
-2K8 14 x 4,9 14 x 5,7 14 x 6,5
-3K0 15 x 4,9 15 x 5,7 15 x 6,5

OBS! Även om omriktaren detekterar fel i 
bromselektroniken, rekommenderar vi starkt att 
motstånd med termiskt skydd används, som bryter 
matningen vid överlast.
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Bromschoppern (tillval) monteras av tillverkaren och måste 
specificeras när omriktaren beställs.

13.6 I/O-kort

På varje I/O-tillvalskort 2.0 finns tre extra reläutgångar och 
tre extra isolerade digitala ingångar (24 V). I/O-kortet 
fungerar tillsammans med pump-/fläktstyrningen, men går 
även att använda separat. Högst 3 I/O-kort kan monteras. 
Detta tillval beskrivs i en separat bruksanvisning. 

13.7 Enkoder

Tillvalskortet för enkoder 2.0 används för att ansluta 
återkopplingssignalen för det faktiska motorvarvtalet via en 
inkrementell pulsgivare, enligt beskrivning i separat 
bruksanvisning. 
For Emotron FDU är denna funktionen endast för att läsa 
(registrera) varvtal eller för spinstart funktionen. Ingen 
varvtalsreglering.

13.8 PTC/PT100

Tillvalskortet PTC/PT100 2.0 för isolerad anslutning av 
motortermistorer och högst 3 st. PT100-element till 
omriktaren beskrivs i en separat bruksanvisning.

13.9 Seriekommunikation och 
fältbuss

Det finns flera olika tillvalskort för kommunikation med 
omriktaren. Det finns olika tillval för 
fältbusskommunikation och ett tillval för 
seriekommunikation med gränssnitt RS232 eller RS485 
med galvanisk isolering.

13.10 Tillval för extern 
strömförsörjning

Tillvalet för extern strömförsörjning gör att 
kommunikationssystemet kan vara aktivt även utan 
trefasmatning från nät. En fördel är att systemet kan ställas 
in utan nätanslutning. Tillvalet ger också strömförsörjning 
vid strömavbrott.

Tillvalet för extern strömförsörjning matas med extern 
±10 % 24 VDC skyddad av en 2 A trög säkring, från en 
dubbelisolerad transformator. Plintarna X1:1, X1:2 (på 
storlekarna B, C och E till F) är polaritetsoberoende. 
Plintarna A- och B+ (på storlek D) är polaritetsberoende.

Artikelnummer Beskrivning

01-3876-01 I/O-tillvalskort 2.0

Artikelnummer Beskrivning

01-3876-03 Enkoder 2.0 tillvalskort

Artikelnummer Beskrivning

01-3876-08 PTC/PT100 2.0 tillvalskort

Artikelnummer Beskrivning
Från FDU 

programvaruversion 
(se meny [922])

01-3876-04 RS232/485 4.0

01-3876-05 Profibus DP 4.0

01-3876-06 DeviceNet 4.0

01-3876-09
Modbus/TCP, Industri-
ellt Ethernet

4.11

01-3876-10
EtherCAT, Industriellt 
Ethernet

4.32

01-3876-11
Profinet IO, enports 
industriellt Ethernet

4.32

01-3876-12
Profinet IO, tvåports 
industriellt Ethernet

4.32

01-3876-13
EtherNet/IP, tvåports 
industriellt Ethernet

4.36

Artikelnummer Beskrivning

01-3954-00
Sats Extern strömförsörjning för eftermon-
tering.
Ej för typstorlekar D & D2
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Fig. 148 Anslutning av tillvalet för extern strömförsörjning på 
typstorlek B, C, C2, E, E2, F och F2.

Fig. 149 Anslutning av tillvalet för extern strömförsörjning på 
typstorlek D och D2

13.11 Tillval för Säkert stopp
Nedanstående tre delar måste vara uppfyllda för att skapa en 
konfiguration för Säkert stopp som uppfyller EN-IEC 
62061:2005 SIL 2 och EN-ISO 13849-1:2006

1. Blockerings-krets med säkerhetsrelä K1 (via tillvalskortet 
för Säkert stopp)

2. Enable-ingång och styrning av omriktare (via normala I/
O styrsignaler på omriktaren)

3. Krafthalvledare (kontrollerar status och återkoppling av 
drivkretsar och IGBTer).

Nedanstående signaler ska vara aktiva för att omriktaren ska 
kunna köra och styra motorn.

• Ingången ”Blockering”, plint 1 (DC+) och 2 (DC-) på 
tillvalskortet för Säkert stopp, ska sättas aktiv genom att 
du ansluter 24 VDC för att säkerställa spänningsmatning 
till drivkretsarna för kraftledarna via säkerhetsrelä K1. Se 
också Figur. 152.

• Hög signal på den digitala ingången (t.ex. plint 10 i 
Figur. 152), som är satt till ”Enable”. I section 11.5.2, 

X1 
terminal

Beteckning Funktion Specifikation

1 Ext. matning 1
Extern, oberoende 
av omriktarens mat-
ningsspänning, 
matningsspänning 
till styrnings- och 
kommunikations-
kretsar

24 VDC or VAC 
±10% dubbel-
isolerade2 Ext. matning 2

~

X1:1 Vänster plint
X1:2 Höger plint

Z3

Plint
Beteck

ning
Funktion Specifikation

A - 0 V
Extern, oberoende av 
omriktarens 
matningsspänning, 
matningsspänning till 
styrnings- och 
kommunikationskrets
ar

24 VDC ±10% 
dubbelisolerade

B + +24 V

Anslut 
spänningsma
 kortet till 
två blå 
plintar
markerade
A- och B+

=
0 V till A- 
24 V till B+ 
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page 159 ser du hur du ställer in den digitala ingången. 

Dessa både signaler ska kombineras och användas för att 
aktivera omriktarens utgång och göra det möjligt att utlösa 
tillståndet Säkert stopp.

När tillståndet ”Säkert stopp” åstadkommits med dessa båda 
metoder, vilka styrs oberoende av varandra, säkerställer 
denna säkerhetskrets att motorn inte kan starta genom 
nedanstående funktioner.

• Signalen 24 VDC kopplas bort från ingången Blocke-
ring, plint 1 och 2, säkerhetsreläet K1 stängs av. 

Matningsspänningen till kraftledarnas drivkretsar stängs 
av. Detta blockerar utlösningspulserna till kraftledarna. 

• Utlösningspulserna från styrkortet stängs av.

Enable-signalen övervakas av styrkretsen, som vidarebe-
fordrar informationen till pulsviddsmoduleringsenheten 
på styrkortet. 

För att säkerställa att säkerhetsreläet K1 verkligen har 
reagerat och stängts av, ska det övervakas externt. 
Tillvalskortet för Säkert stopp ger en återkopplingssignal för 
detta, via ett andra, forcerat säkerhetsrelä K2, vilket aktiveras 
när en detektorkrets bekräftat att matningsspänningen till 
drivkretsen stängts av. Kontakternas anslutningar beskrivs i 
Tabell 42. 

Alternativet ”KÖR” på en digital utgång kan användas för 
att övervaka ”Enable”-funktionen. I section 11.5.4, page 
165 [540] ser du hur du ställer in en digital utgång, t.ex. 
plint 20 i exemplet Figur. 152.

När ingången Blockering avaktiveras, blinkar ”SST” i 
område D av displayen (nedre vänstra hörnet), och den röda 
larmlysdioden på kontrollpanelen blinkar.

Följ anvisningarna nedan för att återta normal drift.

• Slå till 24 VDC (hög) till ”Blockerings”-ingången (plint 1 
och 2).

• Ge stoppsignal till omriktaren, enligt ”Strt/Stp via” i 
meny [215].

• Ge nytt körkommando, enligt ”Strt/Stp via” i meny 
[215].

Fig. 150 Anslutning av tillvalet för Säkert stopp för storlek B - 
D.

Fig. 151 Anslutning av tillvalet för Säkert stopp för storlek E 
och uppåt.

OBS! Tillståndet ”Säkert stopp” enligt EN-IEC 
62061:2005 SIL 2 och EN-ISO 13849-1:2006 kan 
realiseras endast om både ingången ”Blockering” och 
ingången ”Enable” avaktiveras.

OBS! Hur stoppkommando genereras beror på 
inställningarna i ”Nivå/Flank” [21A] och huruvida det 
finns en separat stoppingång (digital ingång).

VARNING!
Funktionen Säkert stopp får inte användas 
för elunderhåll. Vid elunderhåll ska 
omriktaren alltid frånskiljas från 
spänningsmatningen.

1
2
3
4
5
6

1
2

3
4

5
6
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Fig. 152 Anslutning för Säkert stopp

Tabell 42 Specifikation för tillvalskort för Säkert stopp

Stift 
X1

Beteckning Funktion Specifikation

1 Blockering + Blockerar kraftledarnas 
drivkretsar

DC 24 V 
(20–30 V)2 Blockering - 

3
Slutande 
kontakt, 
relä K2

Återkoppling, bekräf-
telse av att blockering 
är aktiverad

48 VDC/
30 VAC/2 A

4
P-kontakt, 
relä K2

5 GND Jord

6 +24 VDC 
Matningsspänning 
endast för styrning av 
Blockerings-ingång

+24 VDC, 
50 mA

Säkert stopp +5 V

+24 VDC

K1

K2

Kraftkort

PWMKontrollDigIn

DigUt

Enable

Stopp

NC
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13.12 EMC-filter klass C2
EMC-filter enligt EN 61800-3:2004 klass C2 – Miljöklass 
1, begränsad distribution. 
För storlekar B, C, C2, D och D2 är filtret monterat inuti 
drivmodulen.
För storlekar F och större finns externa EMC-filter 
tillgängliga. 
Mer information finns i ”Teknisk katalog för omriktare”.

Obs! EMC-filter enl. klass C3 – Miljöklass 2 medföljer som 
standard alla omriktare

13.13 Utgångsdrosslar
Utgångsdrosslar, som levereras separat, rekommenderas för 
avskärmade motorkablar längre än 100 m. På grund av den 
snabba switchningen i motorspänningen och motorkabelns 
kapacitans (både fas till fas och fas till jord) kan höga 
strömspikaruppstå när motorkablarna är långa. 
Utgångsdrosslarna förhindrar att omriktaren utlöser 
säkringarna, och bör installeras så nära omriktaren som 
möjligt.
Se även ”Teknisk katalog för omriktare” där du finner en 
filtervalguide.

13.14 Vätskekylning
Omriktarmoduler av typstorlek E-O och F69-K69 finns 
som vätskekylda varianter. Dessa enheter är konstruerade för 
att anslutas till ett vätskekylsystem, vanligen en värmeväxlare 
av typen vätska-vätska eller vätska-luft. Värmeväxlaren ingår 
inte i tillvalet för vätskekylning. 
Omriktare med parallella effektmoduler (typstorlek G-K69) 
levereras med en fördelningsenhet så att kylvätskan kan 
anslutas. Omriktarna har gummislangar med läckagesäkra 
snabbkopplingar. 
Detta tillval för vätskekylning beskrivs i en separat 
bruksanvisning.

13.15 Toppskydd för IP20/21-
versioner

Toppskydd kan monteras på IP20-versioner av typstorlek 
C2, D2, E2 och F2. 
Genom att montera toppskyddet ändras skyddsklassen till 
IP21 i enlighet med SS-EN 60529-standarden.

Fig. 153 Tillvalet toppskydd monterad på typstorlek D2

13.16 Övriga tillval
Följande alternativ är också tillgängliga. För mer 
information rörande dessa alternativ, se ”Teknisk katalog för 
omriktare”.

Spänningsbegränsare

Sinusfilter

CM-filter

Bromsmotstånd

13.17 AFE – Active Front End
Emotrons omriktare från CG Drives & Automation finns 
också som frekvensomriktare med låga nätövertoner och 
som regenerativa frekvensomriktare. Mer information finns 
på www.emotron.com / www.cgglobal.com. 

Artikelnummer Beskrivning

01-5356-00 Toppskydd för typstorlek C2

01-5355-00 Toppskydd för typstorlek D2, E2 och F2
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14. Tekniska data

14.1 Elektriska specifikationer för olika modeller

Emotron FDU 2.0 - IP20/21-version

* Tillåtet under begränsad tid och så länge frekvensomriktartemperaturen så tillåter.

* Tillåtet under begränsad tid och så länge frekvensomriktartemperaturen så tillåter.

Table 43 Typisk motoreffekt vid nätspänning230 V. Frekvensomriktare, nätspänningsintervall 230 - 480 V.

Modell
Max 

utström 
[A]*

Normal drift 
(120 %, 1 min var 10:e minut)

Tung drift 
(150 %, 1 min var 10:e minut)

TypstorlekEffekt vid 
230V 
[kW]

Effekt vid 
230V 
[HP]

Märk- 
ström 

[A]

Effekt vid 
230V 
[kW]

Effekt vid 
230V 
[HP]

Märk- 
ström

[A]

FDU48-025-20 30 5.5 7.5 25 4 5 20

C2

FDU48-030-20 36 7.5 10 30 5.5 7.5 24

FDU48-036-20 43 7.5 10 36 7.5 10 29

FDU48-045-20 54 11 15 45 7.5 10 36

FDU48-058-20 68 15 20 58 11 15 46

FDU48-072-20 86 18.5 25 72 15 20 58

D2FDU48-088-20 106 22 30 88 18.5 25 70

FDU48-105-20 126 30 40 105 22 30 84

FDU48-142-20 170 37 50 142 30 40 114
E2

FDU48-171-20 205 45 60 171 37 50 137

FDU48-205-20 246 55 75 205 45 60 164

F2FDU48-244-20 293 75 100 244 55 75 195

FDU48-293-20 352 90 125 293 75 100 235

Table 44 Typisk motoreffekt vid nätspänning 400 och 460 V. Frekvensomriktare, nätspänningsintervall 230 - 480 V.

Modell
Max 

utström 
[A]*

Normal drift 
(120 %, 1 min var 10:e minut)

Tung drift 
(150 %, 1 min var 10:e minut)

TypstorlekEffekt vid 
400V 
[kW]

Effekt vid 
460V 
[HP]

Märk- 
ström

[A]

Effekt vid 
400V 
[kW]

Effekt vid 
460V 
[HP]

Märk- 
ström

[A]

FDU48-025-20 30 11 15 25 7.5 10 20

C2

FDU48-030-20 36 15 20 30 11 15 24

FDU48-036-20 43 18.5 25 36 15 20 29

FDU48-045-20 54 22 30 45 18.5 25 36

FDU48-058-20 68 30 40 58 22 30 46

FDU48-072-20 86 37 50 72 30 40 58

D2FDU48-088-20 106 45 60 88 37 50 70

FDU48-105-20 126 55 75 105 45 60 84

FDU48-142-20 170 75 100 142 55 75 114
E2

FDU48-171-20 205 90 125 171 75 100 137

FDU48-205-20 246 110 150 205 90 125 164

F2FDU48-244-20 293 132 200 244 110 150 195

FDU48-293-20 352 160 250 293 132 200 235
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Emotron FDU 2.0 - IP54-version (modell 48-300 och upp finns också som IP20

* Tillåtet under begränsad tid och så länge frekvensomriktartemperaturen så tillåter.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).

Table 45 Typisk motoreffekt vid nätspänning 230 V. Frekvensomriktare, nätspänningsintervall 230 - 480 V.

Modell
Max 

utström 
[A]*

Normal drift 
(120 %, 1 min var 10:e minut)

Tung drift 
(150 %, 1 min var 10:e minut) Ramstorlek

(Antal 
PEBB´ar)**

IP
klassEffekt vid

230V 
[HP]

Effekt vid
230V 
[kW]

Märk- 
ström 

[A]

Effekt vid
230V 
[HP]

Effekt vid
400V 
[kW]

Märk- 
ström 

[A]

FDU48-003-54 3.0 0.5 0.37 2.5 0.5 0.37 2.0

B

IP54
vägg-

monterad

FDU48-004-54 4.8 1 0.75 4.0 0.75 0.55 3.2

FDU48-006-54 7.2 1.5 1.1 6.0 1 0.75 4.8

FDU48-008-54 9.0 2 1.5 7.5 1.5 1.1 6.0

FDU48-010-54 11.4 3 2.2 9.5 2 1.5 7.6

FDU48-013-54 15.6 3 2.2 13.0 3 2.2 10.4

FDU48-018-54 21.6 5 4 18.0 3 3 14.4

FDU48-026-54 31 7.5 5.5 26 5 4 21

C
FDU48-031-54 37 10 7.5 31 7.5 5.5 25

FDU48-037-54 44 10 7.5 37 10 7.5 29.6

FDU48-046-54 55 15 11 46 10 7.5 37

FDU48-061-54 73 20 15 61 15 11 49
D

FDU48-074-54 89 25 18.5 74 20 15 59

FDU48-090-54 108 30 22 90 25 18.5 72

E
FDU48-109-54 131 40 30 109 30 22 87

FDU48-146-54 175 50 37 146 40 30 117

FDU48-175-54 210 60 45 175 50 37 140

FDU48-210-54 252 75 55 210 60 45 168

F
FDU48-228-54 300 75 55 228 60 55 182

FDU48-250-54 300 100 75 250 75 55 200

FDU48-295-54 354 90 125 295 75 100 236

FDU48-300-20 360 125 90 300 100 75 240
G(2)

IP 20-
modul

eller IP54-
skåp

FDU48-375-20 450 150 110 375 125 90 300

FDU48-430-20 516 150 110 430 125 110 344
H(2)

FDU48-500-20 600 200 160 500 150 110 400

FDU48-600-20 720 250 200 600 200 132 480

I(3)FDU48-650-20 780 250 200 650 200 160 520

FDU48-750-20 900 300 220 750 250 200 600

FDU48-860-20 1032 350 250 860 300 220 688
J(4)

FDU48-1K0-20 1200 400 300 1000 350 250 800

FDU48-1K15-20 1380 450 355 1150 400 250 920
KA(5)

FDU48-1K25-20 1500 500 400 1250 400 315 1000

FDU48-1K35-20 1620 550 400 1350 450 355 1080
K(6)

FDU48-1K5-20 1800 600 450 1500 500 400 1200

FDU48-1K75-20 2100 750 560 1750 600 450 1400 L(7)

FDU48-2K0-20 2400 800 630 2000 650 500 1600 M(8)

FDU48-2K25-20 2700 900 710 2250 750 560 1800 N(9)

FDU48-2K5-20 3000 1000 800 2500 800 630 2000 O(10)

Större storlekar kan erbjudas på begäran
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* Tillåtet under begränsad tid och så länge frekvensomriktartemperaturen så tillåter.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).

Tabell 46 Typisk motoreffekt vid nätspänning 400 V. Frekvensomriktare, nätspänningsintervall 230 - 480 V.

Modell
Max 

utström 
[A]*

Normal drift 
(120 %, 1 min var 10:e minut)

Tung drift 
(150 %, 1 min var 10:e minut) Typstorlek

(Antal 
PEBB:ar)**

IP
klassEffekt vid

400 V 
[kW]

Märk- 
ström 

[A]

Effekt vid 
400 V 
[kW]

Märkström 
[A]

FDU48-003-54 3.0 0.75 2.5 0.55 2.0

B

IP54
vägg-

monterad

FDU48-004-54 4.8 1.5 4.0 1.1 3.2

FDU48-006-54 7.2 2.2 6.0 1.5 4.8

FDU48-008-54 9.0 3 7.5 2.2 6.0

FDU48-010-54 11.4 4 9.5 3 7.6

FDU48-013-54 15.6 5.5 13.0 4 10.4

FDU48-018-54 21.6 7.5 18.0 5.5 14.4

FDU48-026-54 31 11 26 7.5 21

C
FDU48-031-54 37 15 31 11 25

FDU48-037-54 44 18.5 37 15 29.6

FDU48-046-54 55 22 46 18.5 37

FDU48-061-54 73 30 61 22 49
D

FDU48-074-54 89 37 74 30 59

FDU48-090-54 108 45 90 37 72

E
FDU48-109-54 131 55 109 45 87

FDU48-146-54 175 75 146 55 117

FDU48-175-54 210 90 175 75 140

FDU48-210-54 252 110 210 90 168

F
FDU48-228-54 300 110 228 90 182

FDU48-250-54 300 132 250 110 200

FDU48-295-54 354 160 295 132 236

FDU48-300-20 360 160 300 132 240
G(2)

IP20-
modul eller 
IP54-skåp

FDU48-375-20 450 200 375 160 300

FDU48-430-20 516 220 430 200 344
H(2)

FDU48-500-20 600 250 500 220 400

FDU48-600-20 720 315 600 250 480

I(3)FDU48-650-20 780 355 650 315 520

FDU48-750-20 900 400 750 355 600

FDU48-860-20 1032 450 860 400 688
J(4)

FDU48-1K0-20 1200 560 1000 450 800

FDU48-1K15-20 1380 630 1150 500 920
KA(5)

FDU48-1K25-20 1500 710 1250 560 1000

FDU48-1K35-20 1620 710 1350 600 1080
K(6)

FDU48-1K5-20 1800 800 1500 630 1200

FDU48-1K75-20 2100 900 1750 800 1400 L(7)

FDU48-2K0-20 2400 1120 2000 900 1600 M(8)

FDU48-2K25-20 2700 1250 2250 1000 1800 N(9)

FDU48-2K5-20 3000 1400 2500 1120 2000 O(10)

Större storlekar kan erbjudas på begäran
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* Tillåtet under begränsad tid och så länge frekvensomriktartemperaturen så tillåter.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).

Tabell 47 Typisk motoreffekt vid nätspänning 460 V. Frekvensomriktare, nätspänningsintervall 230 - 480 V.

Modell
Max

utström
[A]*

Normal drift 
(120 %, 1 min var 10:e 

minut)

Tung drift 
(150 %, 1 min var 10:e 

minut) Typstorlek
(Antal 

PEBB:ar)

IP
klassEffekt vid 

460 V
[hk]

Märk- 
ström 

[A]

Effekt vid 
460 V 
[hk]

Märk- 
ström

[A]

FDU48-003-54 3.0 1 2.5 1 2.0

B

IP54
väggmonte

rad

FDU48-004-54 4.8 2 4.0 1.5 3.2

FDU48-006-54 7.2 3 6.0 2 4.8

FDU48-008-54 9.0 3 7.5 3 6.0

FDU48-010-54 11.4 5 9.5 3 7.6

FDU48-013-54 15.6 7.5 13.0 5 10.4

FDU48-018-54 21.6 10 18.0 7.5 14.4

FDU48-026-54 31 15 26 10 21

C
FDU48-031-54 37 20 31 15 25

FDU48-037-54 44 25 37 20 29.6

FDU48-046-54 55 30 46 25 37

FDU48-061-54 73 40 61 30 49
D

FDU48-074-54 89 50 74 40 59

FDU48-090-54 108 60 90 50 72

E
FDU48-109-54 131 75 109 60 87

FDU48-146-54 175 100 146 75 117

FDU48-175-54 210 125 175 100 140

FDU48-210-54 252 150 210 125 168

F
FDU48-228-54 300 200 228 150 182

FDU48-250-54 300 200 250 150 200

FDU48-295-54 354 250 295 200 236

FDU48-300-20 360 250 300 200 240
G(2)

IP 20-
modul

eller IP54-
skåp

FDU48-375-20 450 300 375 250 300

FDU48-430-20 516 350 430 250 344
H(2)

FDU48-500-20 600 400 500 350 400

FDU48-600-20 720 500 600 400 480

I(3)FDU48-650-20 780 550 650 400 520

FDU48-750-20 900 600 750 500 600

FDU48-860-20 1032 700 860 550 688
J(4)

FDU48-1K0-20 1200 800 1000 650 800

FDU48-1K15-20 1380 900 1150 750 920
KA(5)

FDU48-1K25-20 1500 1000 1250 800 1000

FDU48-1K35-20 1620 1100 1350 900 1080
K(6)

FDU48-1K5-20 1800 1250 1500 1000 1200

FDU48-1K75-20 2100 1500 1750 1200 1400 L(7)

FDU48-2K0-20 2400 1700 2000 1300 1600 M(8)

FDU48-2K25-20 2700 1900 2250 1500 1800 N(9)

FDU48-2K5-20 3000 2100 2500 1700 2000 O(10)

Större storlekar kan erbjudas på begäran
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Emotron FDU 2.0 - IP54-version (modell 69-250 och upp finns även tillgängliga som IP20)

* Tillåtet under begränsad tid och så länge frekvensomriktartemperaturen så tillåter.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).

Table 48 Typisk motoreffekt vid nätspänning 525 V. Frekvensomriktare, nätspänningsintervall, för FDU52: 440 - 525 V och för 
FDU69: 500 - 690 V.

Modell

Max 
utgång 
ström 
[A]*

Normal drift 
(120 %, 1 min var 10:e minut)

Tung drift 
(150 %, 1 min var 10:e 

minut) Typstorlek
(Antal 

PEBB:ar)**

IP
klassEffekt vid

525 V
[kW]

Märk- 
ström 

[A]

Effekt vid
525 V 
[kW]

Märk- 
ström

[A]

FDU52-003-54 3.0 1.1 2.5 1.1 2.0

B

IP54
väggmonter

ad

FDU52-004-54 4.8 2.2 4.0 1.5 3.2

FDU52-006-54 7.2 3 6.0 2.2 4.8

FDU52-008-54 9.0 4 7.5 3 6.0

FDU52-010-54 11.4 5.5 9.5 4 7.6

FDU52-013-54 15.6 7.5 13.0 5.5 10.4

FDU52-018-54 21.6 11 18.0 7.5 14.4

FDU52-026-54 31 15 26 11 21

C
FDU52-031-54 37 18.5 31 15 25

FDU52-037-54 44 22 37 18.5 29.6

FDU52-046-54 55 30 46 22 37

FDU52-061-54 73 37 61 30 49
D

FDU52-074-54 89 45 74 37 59

FDU69-090-54 108 55 90 45 72

F69

FDU69-109-54 131 75 109 55 87

FDU69-146-54 175 90 146 75 117

FDU69-175-54 210 110 175 90 140

FDU69-200-54 240 132 200 110 160

FDU69-250-20 300 160 250 132 200

H69 (2)

IP 20-modul
eller IP54-

skåp

FDU69-300-20 360 200 300 160 240

FDU69-375-20 450 250 375 200 300

FDU69-400-20 480 250 400 220 320

FDU69-430-20 516 300 430 250 344

I69 (3)FDU69-500-20 600 315 500 300 400

FDU69-595-20 720 400 600 315 480

FDU69-650-20 780 450 650 355 520

J69 (4)FDU69-720-20 864 500 720 400 576

FDU69-800-20 960 560 800 450 640

FDU69-995-20 1200 630 1000 500 800 KA69 (5)

FDU69-1K2-20 1440 800 1200 630 960 K69 (6)

FDU69-1K4-20 1680 1000 1400 800 1120 L69 (7)

FDU69-1K6-20 1920 1100 1600 900 1280 M69 (8)

FDU69-1K8-20 2160 1300 1800 1000 1440 N69 (9)

FDU69-2K0-20 2400 1400 2000 1100 1600 O69 (10)

FDU69-2K2-20 2640 1600 2200 1200 1760 P69 (11)

FDU69-2K4-20 2880 1700 2400 1400 1920 Q69 (12)

FDU69-2K6-20 3120 1900 2600 1500 2080 R69 (13)

FDU69-2K8-20 3360 2000 2800 1600 2240 S69 (14)

FDU69-3K0-20 3600 2200 3000 1700 2400 T69 (15)
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* Tillåtet under begränsad tid och så länge frekvensomriktartemperaturen så tillåter.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).

Tabell 49 Typisk motoreffekt vid nätspänning 575 V. Frekvensomriktare, nätspänningsintervall 500 - 690 V.

Modell
Max. 

utström 
(A)*

Normal drift 
(120 %, 1 min var 10:e minut)

Tung drift 
(150 %, 1 min var 10:e minut) Typstorlek

(Antal 
PEBB:ar)**

IP
klassEffekt vid

575 V
[hk]

Märk- 
ström 

[A]

Effekt vid
575 V
[hk]

Märk- 
ström

[A]

FDU69-090-54 108 75 90 60 72

F69
IP54

väggmonte
rad

FDU69-109-54 131 100 109 75 87

FDU69-146-54 175 125 146 100 117

FDU69-175-54 210 150 175 125 140

FDU69-200-54 240 200 200 150 160

FDU69-250-20 300 250 250 200 200

H69 (2)

IP 20-
modul

eller IP54-
skåp

FDU69-300-20 360 300 300 250 240

FDU69-375-20 450 350 375 300 300

FDU69-400-20 480 400 400 300 320

FDU69-430-20 516 400 430 350 344

I69 (3)FDU69-500-20 600 500 500 400 400

FDU69-595-20 720 600 600 500 480

FDU69-650-20 780 650 650 550 520

J69 (4)FDU69-720-20 864 750 720 600 576

FDU69-800-20 960 850 800 650 640

FDU69-905-20 1080 950 900 750 720
KA69 (5)

FDU69-995-20 1200 1000 1000 850 800

FDU69-1K2-20 1440 1200 1200 1000 960 K69 (6)

FDU69-1K4-20 1680 1500 1400 1200 1120 L69 (7)

FDU69-1K6-20 1920 1700 1600 1300 1280 M69 (8)

FDU69-1K8-20 2160 1900 1800 1500 1440 N69 (9)

FDU69-2K0-20 2400 2100 2000 1700 1600 O69 (10)

FDU69-2K2-20 2640 2300 2200 1800 1760 P69 (11)

FDU69-2K4-20 2880 2500 2400 2000 1920 Q69 (12)

FDU69-2K6-20 3120 2700 2600 2200 2080 R69 (13)

FDU69-2K8-20 3360 3000 2800 2400 2240 S69 (14)

FDU69-3K0-20 3600 3200 3000 2500 2400 T69 (15)
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* Tillåtet under begränsad tid och så länge frekvensomriktartemperaturen så tillåter.

** PEBB= Kraftmodul (Power Electronic Building Block).

Tabell 50 Typisk motoreffekt vid nätspänning 690 V. Frekvensomriktare, nätspänningsintervall 500 - 690 V..

Modell
Max 

utström
[A]*

Normal drift 
(120 %, 1 min var 10:e minut)

Tung drift 
(150 %, 1 min var 10:e minut) Typstorlek

(Antal 
PEBB:ar)**

IP
klassEffekt vid

690 V 
[kW]

Märk- 
ström 

[A]

Effekt vid
690 V 
[kW]

Märk- 
ström

[A]

FDU69-090-54 108 90 90 75 72

F69
IP54
vägg-

monterad

FDU69-109-54 131 110 109 90 87

FDU69-146-54 175 132 146 110 117

FDU69-175-54 210 160 175 132 140

FDU69-200-54 240 200 200 160 160

FDU69-250-20 300 250 250 200 200

H69 (2)

IP 20-
modul

eller IP54-
skåp

FDU69-300-20 360 315 300 250 240

FDU69-375-20 450 355 375 315 300

FDU69-400-20 480 400 400 315 320

FDU69-430-20 516 450 430 315 344

I69 (3)FDU69-500-20 600 500 500 355 400

FDU69-595-20 720 600 600 450 480

FDU69-650-20 780 630 650 500 520

J69 (4)FDU69-720-20 864 710 720 560 576

FDU69-800-20 960 800 800 630 640

FDU69-905-20 1080 900 900 710 720
KA69 (5)

FDU69-995-20 1200 1000 1000 800 800

FDU69-1K2-20 1440 1200 1200 900 960 K69 (6)

FDU69-1K4-20 1680 1400 1400 1120 1120 L69 (7)

FDU69-1K6-20 1920 1600 1600 1250 1280 M69 (8)

FDU69-1K8-20 2160 1800 1800 1400 1440 N69 (9)

FDU69-2K0-20 2400 2000 2000 1600 1600 O69 (10)

FDU69-2K2-20 2640 2200 2200 1700 1760 P69 (11)

FDU69-2K4-20 2880 2400 2400 1900 1920 Q69 (12)

FDU69-2K6-20 3120 2600 2600 2000 2080 R69 (13)

FDU69-2K8-20 3360 2800 2800 2200 2240 S69 (14)

FDU69-3K0-20 3600 3000 3000 2400 2400 T69 (15)
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14.2 Allmänna elektriska specifikationer

Tabell 51 Allmänna elektriska specifikationer

Allmänt

Nätspänning: FDU48
FDU52
FDU69

Nätfrekvens:
Nätspänning, obalans:
Effektfaktor in:
Utspänning:
Utfrekvens:
Växlingsfrekvens ut:
Verkningsgrad vid nominell last:

230-480 V +10 %/-15 % (-10 % vid 230 V)
440-525 V +10 %/-15 % 
500-690 V +10 %/-15 % 
45 till 65 Hz
max. +3,0 % av nominell fas-till-fasinspänning.
0.95
0-nätspänning:
0–400 Hz
3 kHz (inställbart 1,5–6 kHz)
97 % för modell 003 till 018
98 % för modell 025 till 3K0

Styrsignalingångar
Analog (differentiell)

Analog spänning/ström:
Max. inspänning:
Inimpedans:

Upplösning:
Noggrannhet, maskinvara:
Olinjäritet

0- ±10 V/0–20 mA, med omkopplare
+30 V/30 mA
20 kΩ(spänning)
250 Ω(ström)
11 bitar + tecken
1 % + 1 ½ LSB av fullt skalutslag
1½ LSB

Digital

Inspänning:
Max. inspänning:
Inimpedans:

Signalfördröjning:

Hög: >9 VDC Låg: <4 VDC
+30 VDC
<3,3 VDC: 4,7 kΩ 
≥3,3 VDC: 3,6 kΩ
≤8 ms

Styrsignalutgångar
Analog

Utspänning/-ström:
Max. utspänning:
Kortslutningsström (∞):
Utimpedans:
Upplösning:
Max. lastimpedans för ström:
Noggrannhet, maskinvara:
Offset:
Olinjäritet:

0-10 V/0-20 mA, programinställning
+15 V vid 5 mA kont.
+15 mA (spänning ) +140 mA (ström)
10 Ω (spänning)
10 bitar
500 Ω
1,9 % av fullt skalutslag (spänning), 2,4 % av fullt skalutslag (ström)
3 LSB
2 LSB

Digitala

Utspänning:

Kortslutningsström (∞):

Hög: >20 VDC vid 50 mA, >23 VDC öppen
Låg: <1 VDC vid 50 mA
100 mA max. (med +24 VDC)

Reläer

Kontakter
0,1 – 2 A/Umax 250 VAC eller 42 VDC. (30 VDC enl. UL-kraven), endast för 
allmänt eller resistivt bruk.

Referenser

+10 VDC
-10 VDC
+24 VDC

+10 VDC @10 mA kortslutningsström +30 mA max
-10 VDC @10 mA
+24 VDC kortslutningsström +100 mA max. (tillsammans med digitala 
utgångar)
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14.3 Drift vid förhöjd 
temperatur

De flesta av Emotrons frekvensomriktare är tillverkade för 
drift i en omgivande temperatur på högst 40 °C (104 °F). 
Det dock möjligt att använda frekvensomriktaren vid högre 
temperaturer med viss reducerad uteffekt. 

Möjlig nedstämpling
Nedstämpling av utströmmen är möjlig med 
-1% / grad Celsius till max +15 °C (= max temp 55 °C) eller 
-0.55%/ grader Fahrenheit till max +27 °F 
(= max temp. 131 °F)

Exempel
I det här exemplet ska en motor med nedanstående data 
köras i omgivningstemperaturen 45 °C (113 °F):

Spänning 400 V
Ström 72 A
Effekt 37 kW (50 hp)

Välj frekvensomriktare
Omgivningstemperaturen är 5 °C (9 °F) högre än högsta 
tillåtna omgivningstemperatur. Välj rätt omriktarmodell 
enligt beräkningen nedan.

Nedstämpling är möjlig med 1 % prestandaförlust per °C 
(0.55%/ grad F). 

Nedstämplingen blir: 5 X 1 % = 5 %

Beräkning för modell FDU48-074
74 A - (5 % x 74) = 70,3 A. Detta är inte tillräckligt.

Beräkning för modell FDU48-090
90 A - (5 % x 90) = 85,5 A

I det här exemplet väljer vi FDU48-090.

14.4 Drift vid förhöjd 
switchfrekvens

Tabell 52 visar switchfrekvensen för de olika 
omriktarmodellerna. Tack vare möjligheten att köra med 
högre switchfrekvens kan motorns ljudnivå sänkas. 
Switchfrekvensen ställs in i menyn [22A], motorljud, se 
avsnitt  11.2.3, sidan 88. Vid switchfrekvenser >3 kHz kan 
nedstämpling krävas.

Tabell 52 Switchfrekvens

Modeller
Standard-

switchfrekvens
Område

FDU##-003 till FDU##-3K0 3 kHz 1,5–6 kHz
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14.5 Mått och vikt
Tabellen nedan ger en överblick över mått och vikter. 
Modellerna 003 till 250 finns tillgängliga i såväl IP54-
utförande som väggmonterade moduler. 
Modellerna 300 till 3K0 består av 2, 3, 4 ... 15 
parallellkopplade elektroniska byggblock (PEBB) tillgängliga 
i såväl IP20-utförande som väggmonterade moduler och i 
IP54-monterade standardskåp. 
Skyddsklass IP54 är i enlighet med EN 60529 standard.

Tabell 53 Mekaniska specifikationer, FDU48, FDU52

Modeller Typstorlek
IP20

Mått H x B x D
mm (in)

IP54
Mått H x B x D 

mm (in)

Vikt IP20 kg 
(lb)

Vikt IP54 
kg (lb)

003 till 018 B –
350/416 x 203 x 200
(13.8/16.4 x 8 x 7.9)

– 12.5 (27.6)

026 till 046 C –
440/512 x178x292

(17.3/20.2 x 7 x 11.5)
– 24 (52.9)

061 till 074 D –
545/590 x 220 x 295

(21.5/23.2 x 8.7 x 11.5)
– 32 (70.6)

90 till 109 E –
950 x 285 x 314

(37.4 x 11.2 x 12.4)
– 56 (123.5)

146 till 175 E –
950 x 285 x 314

(37.4 x 11.2 x 12.4)
– 60 (132.3)

210 till 295 F –
950 x 345 x 314

(37.4 x 13.6 x 12.4)
– 75 (165.4)

300 till 375 G (2xE)
1036 x 500 x 390

(40.8 x 19.7x 15.4)
2250 x 600 x 600

(88.6 x 23.6 x 23.6)
140 (308.6) 350 (771.6)

430 till 500 H (2xF)
1036 x 500 x 450
(40.8 x 19.7x 17.7)

2250 x 600 x 600
(88.6 x 23.6 x 23.6)

170 (374.8) 380 (837.8)

600 till 750 I (3xF)
1036 x 730 x 450
(40.8 x 28.7x 17.7)

2250x 900 x 600
(88.6 x 35.4 x 23.6)

248 (546.7) 506 (1116)

860 till 1K0 J (2xH)
1036 x 1100 x 450
(40.8 x 43.3x 17.7)

2250 x 1200 x 600
(88.6 x 47.2 x 23.6)

340 (749.6) 697 (1537)

1K15 till 1K25 KA (H+I)
1036 x 1365 x 450
(40.8 x 53.7x 17.7)

2250 x 1500 x 600
(88.6 x 59.1 x 23.6)

418 (921.5) 838 (1847)

1K35 till 1K5 K (2xI)
1036 x 1630 x 450
(40.8 x 64.2x 17.7)

2250 x 1800 x 600
(88.6 x 70.9 x 23.6)

496 (1093) 987 (2176)

1K75 L (2xH+I)
1036 x 2000 x 450
(40.8 x 78.7x 17.7)

2250 x 2100 x 600
(88.6 x 82.7 x 23.6)

588 (1296) 1190 (2624)

2K0 M(H+2xI)
1036 x 2230 x 450
(40.8 x 87.8x 17.7)

2250 x 2400 x 600
(88.6 x 94.5 x 23.6)

666 (1468) 1323 (2917)

2K25 N (3xI)
1036 x 2530 x 450
(40.8 x 99.6x 17.7)

2250 x 2700 x 600
(88.6 x 106.3 x 23.6)

744 (1640) 1518 (3347)

2K5 O (2xH+2xI)
1036 x 2830 x 450
(40.8 x 111.4x 17.7)

2250 x 3000 x 600
(88.6 x 118.1 x 23.6)

836 (1834) 1772 (3907)



CG Drives & Automation 01-5325-00r4 Tekniska data 229

Tabell 54 Mekaniska specifikationer, FDU69

Modeller Typstorlek
IP20

Mått H x B x D
mm (in)

IP54
Mått H x B x D 

mm (in)

Vikt IP20 kg 
(lb)

Vikt IP54 
kg (lb)

90 till 200 F69 –
1090 x 345 x 314

(42.9 x 13.6 x 12.4)
– 77 (169.8)

250 till 375 H69 (2xF69)
1176 x 500 x 450

(46.3 x 19.7 x 17.7)
2250 x 600 x 600

(88.6 x 23.6 x 23.6)
176 (388) 399 (879.6)

430 till 595 I69 (3xF69)
1176 x 730 x 450

(46.3 x 28.7 x 17.7)
2250 x 900 x 600

(88.6 x 35.4 x 23.6)
257 (566.6) 563 (1241)

650 till 800 J69 (2xH69)
1176 x 1100 x 450
(46.3 x 43.3 x 17.7)

2250 x 1200 x 600
(88.6 x 47.2 x 23.6)

352 (776) 773 (1704)

905 till 995 KA69 (H69+I69)
1176 x 1365 x 450
(46.3 x 53.7 x 17.7)

2250 x 1500 x 600
(88.6 x 59.1 x 23.6)

433 (954.6) 937 (2066)

750 till 1K2 K69 (2xI69)
1176 x 1630 x 450
(46.3 x 64.2 x 17.7)

2250 x 1800 x 600
(88.6 x 70.9 x 23.6)

514 (1133) 1100 (2425)

1K4 L69 (2xH69+I69)
1176 x 2000 x 450
(46.3 x 78.7 x 17.7)

2250 x 2100 x 600
(88.6 x 82.7 x 23.6)

609 (1343) 1311 (2890)

1K6 M69 (H69+2xI69)
1176 x 2230 x 450
(46.3 x 87.8 x 17.7)

2250 x 2400 x 600
(88.6 x 94.5 x 23.6)

690 (1521) 1481 (3265)

1K8 N69 (3xI69)
1176 x 2530 x 450
(46.3 x 99.6 x 17.7)

2250 x 2700 x 600
(88.6 x 106.3 x 23.6)

771 (1700) 1651 (3640)

2K0 O69 (2xH69+2xI69)
1176 x 2830 x 450

(46.3 x 111.4 x 17.7)
2250 x 3000 x 600

(88.6 x 118.1 x 23.6)
866 (1909) 1849 (4076)

2K2 P69 (H69+3xI69)
1176 x 3130 x 450

(46.3 x 123.2 x 17.7)
2250 x 3300 x 600

(88.6 x 129.9 x 23.6)
947 (2088) 2050 (4519)

2K4 Q69 (4xI69)
1176 x 3430 x 450
(46.3 x 135 x 17.7)

2250 x 3600 x 600
(88.6 x 141.7 x 23.6)

1028 (2266) 2214 (4881)

2K6 R69 (2xH69+3xI69)
1176 x 3730 x 450

(46.3 x 146.9 x 17.7)
2250 x 3900 x 600

(88.6 x 153.5 x 23.6)
1123 (2476) 2423 (5342)

2K8 S69 (H69+4xI69)
1176 x 4030 x 450

(46.3 x 158.7 x 17.7)
2250 x 4200 x 600

(88.6 x 165.4 x 23.6)
1204 (2654) 2613 (5761)

3K0 T69 (5xI69)
1176 x 4330 x 450

(46.3 x 170.5 x 17.7)
2250 x 4500 x 600

(88.6 x 177.2 x 23.6)
1285 (2833) 2777 (6122)
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Dimensioner och vikt för modellerna Emotron FDU48 - IP20/21-version

Tabellen nedan ger en överblick över mått och vikter för  
Emotron FDU IP20/21-versionen.

Dessa frekvensomriktare finns även som väggmonterade 
moduler. 
IP20-versionen är optimerad för montering i skåp. 
Med tillvalet toppskydd är skyddsklassen i enlighet med 
IP21, vilket gör den lämplig för väggmontering i ett elrum.

Kapslingsklasserna IP20 och IP21 definieras i enlighet med 
EN 60529-standarden.

H1 = Kapslingshöjd.
H2 = Total höjd inklusive kabelgränssnitt.

* med tillvalet toppskydd

Tabell 55 Mekaniska specifikationer, FDU48 - IP20- och IP21-version

Modeller Typstorlek
IP20

Mått H1/H2 x B x D 
mm (in)

IP21*
Mått H1/H2 x B x D 

mm (in)

IP20/21 
Vikt

kg (lb)

025 till 058 C2
438 / 536 x 176 x 267
(17.2/21.1 x 6.9 x 10.5)

438 / 559 x 196 x 282
(17.2/22 x 7.7 x 11.1)

17 (37.5)

072 till 105 D2
545 / 658 x 220 x 291
(21.5/25.9 x 8.7 x 11.5)

545 / 670 x 240 x 307
(21.5/26.4 x 9.5 x 12.1)

30 (66)

142 till 171 E2
956 / 956 x 275 x 294

(37.6/37.6 x 10.8 x 11.6)
956 / 956 x 275 x 323

(37.6/37.6 x 10.8 x 12.7)
53 (117)

205 till 293 F2
956 / 956 x 335 x 294

(37.6/37.6 x 13.2 x 11.6)
956 / 956 x 335 x 323

(37.6/37.6 x 13.2 x 12.7)
69 (152)
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14.6 Miljökrav
 

Tabell 56 Drift

Parameter Normal drift

Nominell omgivningstemperatur 0°C–40°C Se tabell, se kapitel 14.3 sidan 227 för olika krav

Atmosfärtryck 86–106 kPa

Relativ luftfuktighet, enligt IEC 60721-3-3 Klass 3K4, 5...95%, icke kondenserande

Förorening, 
enligt IEC 60721-3-3

Elektriskt ledande damm är inte tillåtet. Kylluften måste vara fri från korrosiva material 
Kemiska gaser, klass 3C2. Fasta partiklar, klass 3S2

Vibrationer
Enligt IEC 600068-2-6, Sinusformade vibrationer:
\bullet 10<f<57 Hz, 0,075 mm
\bullet 57<f<150 Hz, 1g

Drifthöjd

0–1000 m
480 V frekvensomriktare, med nedstämpling av uteffekten med 1 % per 100 m upp till 
4 000 m
690 V frekvensomriktare, med nedstämpling av uteffekten med 1 % per 100 m upp till 
2 000 m
Lackerade kort krävs för 2 000 - 4 000 m.

Tabell 57 Förvaring

Parameter Förvaringsförhållanden

Temperatur -20 till +60 °C

Atmosfärtryck 86–106 kPa

Relativ luftfuktighet, enligt IEC 60721-3-1 Klass 1K4, max. 95%, icke kondenserande och ingen isbildning.
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14.7 Säkringar och genomföringar

14.7.1 Enligt IEC standard
Använd huvudsäkringar av typen gL/gG i enlighet med IEC 
269 eller brytare med likvärdiga egenskaper. Kontrollera 
utrustningen innan genomföringarna anskaffas och 
monteras. 

Största säkring = största säkring som skyddar omriktaren och 
uppfyller garantikraven.

OBS! Säkringsstorlek och kabeltvärsnitt är beroende av 
applikationen och måste bestämmas i enlighet med 
lokala bestämmelser.

OBS! Måtten på nätplintarna i skåp-omriktare modell 
300 till 3K0 kan variera, beroende på kundens 
specifikation. 

Table 58 Säkringar, kabeltvärsnitt och genomföringar

Modell 
Nominell 
inström 

[A]

Maximal 
säkrings-
storlek

[A]

Kabelgenomföringar (klämdiameter) *

nät/motor Broms

FDU##-003 2.2 4 M32 öppning
M20 + reduktionsstycke 

(6–12 mm(0.24 - 0.47 in))

M25 öppning
M20 + reduktionsstycke 

(6–12 mm(0.24 - 0.47 in))
FDU##-004 3.5 4

FDU##-006 5.2 6

FDU##-008 6.9 10 M32 (12–20)/M32 öppning
M25+reduktionsstycke 

(10-14 mm(0.39 - 0.55 in)) M25 
(10-14 mm(0.39 - 0.55 in))

FDU##-010 8.7 10

FDU##-013 11.3 16
M32 (16–25)/M32 (13–18)

FDU##-018 15.6 20

FDU##-025 22 25 - (12 - 16 mm(0.55 - 0.63 in))

FDU##-026 22 25
M32 

(15–21 mm(0.59 - 0.83 in))
M25

FDU##-030 26 35 - (16 - 20 mm (0.63 - 0.79 in))

FDU##-031 26 35
M32 

(15–21 mm(0.59 - 0.83 in))
M25

FDU##-036 31 35 - (20 - 24 mm(0.79 - 0.94))

FDU##-037 31 35
M40 

(19–28 mm (0.75 - 1.1 in))
M32

FDU##-045 38 50 - (24 - 28 mm(0.94 - 1.1 in))

FDU##-046 38 50
M40 

(19–28 mm (0.75 - 1.1 in))
M32

FDU##-058 50 63 - (24 - 28 mm(0.94 - 1.1 in))

FDU##-061 52 63
M50 

(27 - 35 mm(1.06 - 1.38 in))
M40 

(19–28 mm (0.75 - 1.1 in))

FDU##-072 64 80 - (28 - 32 mm(1.1 - 1.26 in))

FDU##-074 65 80
M50 

(27 - 35 mm(1.06 - 1.38 in))
M40 

(19–28 mm(0.75 - 1.1 in))

FDU##-088 78 100 - (32 - 36 mm(1.26 - 1.42 in))

FDU##-090 78 100

FDU48: (Ø17-42 mm (0.67 - 1.65 in)) 
flexibel kabelgenomföring eller M50 

öppning.
FDU69: (Ø23-55 mm (0.9 - 2.16 in)) 
flexibel kabelgenomföring eller M63 

öppning.

FDU48: (Ø11-32 mm(0.43 - 1.26 
in)) flexibel kabelgenomföring eller 

M40 öppning.
FDU69: (Ø17-42 mm (0.67 - 1.65 
in)) flexibel kabelgenomföring eller 

M50 öppning.

FDU##-105 91 100 - (32 - 36 mm(1.26 - 1.42 in))

FDU##-109 94 100

FDU48: (Ø17-42 mm (0.67 - 1.65 in)) 
flexibel kabelgenomföring eller M50 

öppning.
FDU69: (Ø23-55 mm (0.9 - 2.16 in)) 
flexibel kabelgenomföring eller M63 

öppning.

FDU48: (Ø11-32 mm(0.43 - 1.26 
in)) flexibel kabelgenomföring eller 

M40 öppning.
FDU69: (Ø17-42 mm (0.67 - 1.65 
in)) flexibel kabelgenomföring eller 

M50 öppning.

FDU##-142 126 160 - (40 - 44 mm (1.57 - 1.73 in)) - (36 - 40 mm(1.42 - 1.57 in))
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FDU##-146 126 160

FDU48: (Ø17-42 mm (0.67 - 1.65 in)) 
flexibel kabelgenomföring eller M50  

öppning.
FDU69: (Ø23-55 mm (0.9 - 2.16 in)) 
flexibel kabelgenomföring eller M63 

öppning.

FDU48: (Ø11-32 mm(0.43 - 1.26 
in)) flexibel kabelgenomföring eller 

M40 öppning.
FDU69: (Ø17-42 mm (0.67 - 1.65 
in)) flexibel kabelgenomföring eller 

M50 öppning.

FDU##-171 152 160 - (40 - 44 mm (1.57 - 1.73 in)) - (36 - 40 mm(1.42 - 1.57 in))

FDU##-175 152 160

FDU48: (Ø17-42 mm (0.67 - 1.65 in)) 
flexibel kabelgenomföring eller M50 

öppning.
FDU69: (Ø23-55 mm (0.9 - 2.16 in)) 
flexibel kabelgenomföring eller M63 

öppning.

FDU48: (Ø11-32 mm(0.43 - 1.26 
in)) flexibel kabelgenomföring eller 

M40 öppning.
FDU69: (Ø17-42 mm (0.67 - 1.65 
in)) flexibel kabelgenomföring eller 

M50 öppning.

FDU##-205 178 200
- (48 - 52 mm(1.89 - 2.05 in)/ 52 - 56 

mm (2.05 - 2.2 in))
- (44 - 48 mm (1.73 - 1.89 in))

FDU69-200 173 200 (Ø23 - 55 mm (0.9 - 2.16 in))
flexibel kabelgenomföring eller M63 

öppning.

 (Ø17- 42 mm (0.67 - 1.65 in))
flexibel kabelgenomföring eller M50 

öppning.
FDU##-210 182 200

FDU##-228 197 250

FDU##-244 211 250
- (48 - 52 mm(1.89 - 2.05 in)/ 52 - 56 

mm (2.05 - 2.2 in))
- (44 - 48 mm (1.73 - 1.89 in))

FDU##-250 216 250
Ø(23 - 55 mm (0.9 - 2.16 in))

flexibel kabelgenomföring eller M63 
öppning.

Ø(23 - 55 mm (0.9 - 2.16 in))
flexibel kabelgenomföring eller M63 

öppning.

FDU##-293 254 300
- (48 - 52 mm(1.89 - 2.05 in)/ 52 - 56 

mm (2.05 - 2.2 in))
- (44 - 48 mm (1.73 - 1.89 in))

FDU##-300 260 300

-- --

FDU##-375 324 355

FDU69-400 346 400

FDU##-430 372 400

FDU##-500 432 500

FDU##-600 520 630

FDU##-650 562 630

FDU##- 720, 750 648 710

FDU69-800 692 800

FDU##-860 744 800

FDU##-900 795 900

FDU69-900 860 1000

FDU##-1K0 864 1000

FDU##-1K15 996 1250

FDU##-1K2 1037 1250

FDU##-1K25 1037 1250

FDU##-1K35 1170 1250

FDU69-1K4 1213 1500

FDU##-1K5 1296 1500

FDU69-1K6 1382 1600

FDU##-1K75 1516 1600

FDU69-1K8 1555 2 x 900

Table 58 Säkringar, kabeltvärsnitt och genomföringar

Modell 
Nominell 
inström 

[A]

Maximal 
säkrings-
storlek

[A]

Kabelgenomföringar (klämdiameter) *

nät/motor Broms
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Obs: För IP54-modell 003 till 074 är kabelgenomföring ett tillval. 
* IP20/21 modeller är utrustade med kaelklämmor istället för kabelgenomföringar. 

För data gällande kabelanslutningar, se kapitel 3.4.3 sidan 30.

FDU##-2K0 1732 2 x 900

-- --

FDU69-2K2 1900 2 x 1000

FDU##-2K25 1949 2 x 1000

FDU69-2K4 2074 2 x 1250

FDU##-2K5 2165 2 x 1250

FDU69-2K6 2246 2 x 1250

FDU69-2K8 2419 2 x 1500

FDU69-3K0 2592 2 x 1500

Table 58 Säkringar, kabeltvärsnitt och genomföringar

Modell 
Nominell 
inström 

[A]

Maximal 
säkrings-
storlek

[A]

Kabelgenomföringar (klämdiameter) *

nät/motor Broms
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14.7.2 Säkringar enligt NEMA-standard

Table 59 Säkringar och typer

Modell
Ingångs
ström 
[Arms]

Huvudsäkring

UL 
Klass J TD 

(A)

Ferraz-
Shawmut 

typ

FDU48-003 2.2 6 AJT6

FDU48-004 3.5 6 AJT6

FDU48-006 5.2 6 AJT6

FDU48-008 6.9 10 AJT10

FDU48-010 8.7 10 AJT10

FDU48-013 11.3 15 AJT15

FDU48-018 15.6 20 AJT20

FDU48-025 21.7 25 AJT25

FDU48-026 22 25 AJT25

FDU48-030 26 30 AJT30

FDU48-031 26 30 AJT30

FDU48-036 31 35 AJT35

FDU48-037 31 35 AJT35

FDU48-045 39 45 AJT45

FDU48-046 40 45 AJT45

FDU48-058 50 60 AJT60

FDU48-061 52 60 AJT60

FDU48-072 64 80 AJT80

FDU48-074 65 80 AJT80

FDU48-088 78 100 AJT100

FDU48-090 78 100 AJT100

FDU48-105 91 110 AJT110

FDU48-109 94 110 AJT110

FDU48-142 126 125 AJT150

FDU48-146 126 150 AJT150

FDU48-171 152 175 AJT175

FDU48-175 152 175 AJT175

FDU48-205 178 200 AJT200

FDU48-210 182 200 AJT200

FDU48-228 197 250 AJT250

FDU48-244 211 250 AJT250

FDU48-250 216 250 AJT250

FDU48-293 254 300 AJT300

FDU48-295 256 300 AJT300

FDU48-300 260 300 AJT300

FDU48-375 324 350 AJT350

FDU48-430 372 400 AJT400

FDU48-500 432 500 AJT500

FDU48-600 520 600 AJT600

FDU48-650 562 600 AJT600

FDU48-720 648 700 A4BQ700

FDU48-750 648 700 A4BQ700

FDU48-860 744 800 A4BQ800

FDU48-900 795 800 A4BQ800

FDU48-1K0 864 1000 A4BQ1000

FDU48-1K15 996 1000 A4BQ1000

FDU48-1K2 1037 1200 A4BQ1200

FDU48-1K25 1037 1200 A4BQ1200

FDU48-1K35 1170 1200 A4BQ1200

FDU48-1K5 1296 1500 A4BQ1500

FDU48-1K75 1516 1600 A4BQ1600

FDU48-2K0 1732 1800 A4BQ1800

FDU48-2K25 1949 2000 A4BQ2000

FDU48-2K5 2165 2500 A4BQ2500

Table 59 Säkringar och typer

Modell
Ingångs
ström 
[Arms]

Huvudsäkring

UL 
Klass J TD 

(A)

Ferraz-
Shawmut 

typ
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14.8 Styrsignaler

Tabell 60

Plint X1 Namn: Funktion (standard): Signal: Modell:

1 +10 V +10 VDC Matningsspänning +10 VDC, max 10 mA utgång

2 AnIn1 Process börvärde
0 -10 VDC eller 0/4–20 mA
bipolär: -10 - +10 VDC eller -20 - +20 mA

analog ingång

3 AnIn2 Från
0 -10 VDC eller 0/4–20 mA
bipolär: -10 - +10 VDC eller -20 - +20 mA

analog ingång

4 AnIn3 Från
0 -10 VDC eller 0/4–20 mA
bipolär: -10 - +10 VDC eller -20 - +20 mA

analog ingång

5 AnIn4 Från
0 -10 VDC eller 0/4–20 mA
bipolär: -10 - +10 VDC eller -20 - +20 mA

analog ingång

6 -10 V -10 VDC matningsspänning -10 VDC, max 10 mA utgång

7 Signaljord Signaljord 0 V utgång

8 DigIn 1 Start Back 0-8/24 VDC digital ingång

9 DigIn 2 Start Fram 0-8/24 VDC digital ingång

10 DigIn 3 Från 0-8/24 VDC digital ingång

11 +24 V +24 VDC matningsspänning +24 VDC, 100 mA utgång

12 Signaljord Signaljord 0 V utgång

13 AnUt 1 Min varvtal till max varvtal 0 ±10 VDC eller 0/4 - +20 mA analog utgång

14 AnUt 2 0 till max moment 0 ±10 VDC eller 0/4 - +20 mA analog utgång

15 Signaljord Signaljord 0 V utgång

16 DigIn 4 Från 0-8/24 VDC digital ingång

17 DigIn 5 Från 0-8/24 VDC digital ingång

18 DigIn 6 Från 0-8/24 VDC digital ingång

19 DigIn 7 Från 0-8/24 VDC digital ingång

20 DigUt 1 Redo 24 VDC, 100 mA digital utgång

21 DigUt 2 Inget larm 24 VDC, 100 mA digital utgång

22 DigIn 8 ÅTERSTÄLL 0-8/24 VDC digital ingång

Plint X2

31 N/C 1 Relä 1 utgång, Larm, aktivt när
omriktaren befinner sig i larmtillstånd
N/C öppnar när reläet aktiveras 
(gäller alla reläer)
N/O sluter när reläet aktiveras (gäller 
alla reläer)

potentialfri växlande
0,1 – 2 A/Umax 250 VAC eller 42 VDC

reläutgång
32 KOMM 1

33 N/O 1

41 N/C 2
Relä 2 utgång
Kör, aktiv när
frekvensomriktaren har startats

potentialfri växlande
0,1 – 2 A/Umax 250 VAC eller 42 VDC

reläutgång42 KOMM 2

43 N/O 2

Plint X3

51 KOMM 3 Relä 3 utgång
Från

potentialfri växlande
0,1 – 2 A/Umax 250 VAC eller 42 VDC

reläutgång
52 N/O 3

OBS! Möjligt potentiometervärde i intervallet 1 kΩ  till 10 kΩ (¼ watt) linjärt, där vi rekommenderar att en 
linjär 1 kΩ/¼ W-potentiometer används för bästa styrlinjäritet.
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15. Menylista 
I filarkivet på vår hemsida finns en excelfil med ”Kommunika-
tionsinformation” och en fil där ni kan notera ”Parameterupp-
sättningar”.

Fabriksinst. Kund Side

100 Startfönster 81

110 Rad 1 Proc.Värde

120 Rad 2 Ström

200 Grundinställningar

210 Drift 83

211 Språk English

212 Välj motor M1

213 Driftläge V/Hz

214 Börvärde via Extern

215 Strt/Stp Extern

216 Reset via Extern

217 Lokal/Extern

2171 LokRefKtrl Standard

2172 LokStrtVia Standard

218 Låskod? 0

219 Rotation R+L

21A Nivå/Flank Nivå

21B Nätspänning Ej inställt

21C Nätsp.typ Växelspänn

220 Motordata 89

221 Mot spänning UNOM V

222 Mot frekvens 50 Hz

223 Motoreffekt (PNOM) W

224 Motorström (IMOT) A

225 Motorvarvtal (nMOT) rpm

226 Motorpoltal 4

227 Motor Cosϕ CosφNOM

228 Motor Vent Egen

229 Motor ID-kör Från

22A MotorLjud F

22B Enkoder Från

22C Enk pulser 1024

22D Enk varvtal 0 rpm

22E Motor PWM

22E1 PWM Fswitch 3.00 kHz

22E2 PWM Mode Standard

22E3 PWM Random Från

22F Enk pulsräkn 0

22G Enkoder Fel

22G1 EnkF Fördröj Från

22G2 EnkF Varvt 10 %

22G3 EnkF Max 0,000 s

22H Fasföljd Normalt

230 Motorskydd 95

231 Mot I2t Skyd Larm

232 Mot I2t I 100 %

233 Mot I2t Tid 60 s

234 Term. skydd Från

235 Motorklass F 140 °C

236 PT100 Inputs PT100 1+2+3

237 Motor-PTC Från

240 Hantera set 99

241 Välj set A

242 Kopiera set A>B

243 Förinst>set A

244 Kop till KP Ingen kop

245 Hämta fr KP Ingen kop

250 Automatisk återstart 101

251 Antal larm 0

252 Övertemp Från

253 Överspänn D Från

254 Överspänn G Från

255 Överspänning Från

256 Mot bortfall Från

257 Låst rotor Från

258 Kraftdelsfel Från

259 Underspänn Från

25 A Motor I2t Från

25 B Motor I2t LT Larm

25C PT100 Off

25D PT100 TT Trip

25E PTC Från

25F PTC LT Larm

25G Ext larm Från

25H Ext larm LT Larm

25I Komm Fel Från

25J Komm fel LT Larm

25K MinLarm Från

25L Minlarm LT Larm

25M MaxLarm Från

25N Maxlarm LT Larm

25O Överström S Från

25P Pump Från

25Q Övervarvtal Från

25R Ext mot temp Från

25S Ext mot LT Larm

25T LC Nivå Från

25U LC Nivå LT Larm

25V Bromsfel Från

25W Enkoder Från

260 Seriekomm 109

261 Komm typ RS232/485

262 RS232/485 109

2621 Baud 9600

2622 Adress 1

263 Fältbuss 110

2631 Adress 62

2632 PrData Mod Bas Dataord

2633 Läs/Skriv Läs/Skriv

2634 Extra PrData 0

264 KommFel 111

2641 KommFel Mod Från

2642 KommFel Tid 0,5 s

265 Ethernet 111

2651 IP-adress 0.0.0.0

2652 MAC Address 000000000000

2653 Subnet Mask 0.0.0.0

2654 Gateway 0.0.0.0

2655 DHCP Från
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266 FB Signal 112

2661 FB Signal 1 0

2662 FB Signal 2 0

2663 FB Signal 3 0

2664 FB Signal 4 0

2665 FB Signal 5 0

2666 FB Signal 6 0

2667 FB Signal 7 0

2668 FB Signal 8 0

2669 FB Signal 9 0

266A FB Signal 10 0

266B FB Signal 11 0

266C FB Signal 12 0

266D FB Signal 13 0

266E FB Signal 14 0

266F FB Signal 15 0

266G FB Signal 16 0

269 FB Status

300 Process 113

310 Set/View ref 0 rpm

320 Proc inst 113

321 Proc källa Varvtal

322 Proc enhet rpm

323 Använd enhet 0

324 Process Min 0

325 Process Max 0

326 Kvot Linjär

327 F(Värd) PrMin Min

328 F(Värd)PrMax Max

330 Start/stopp 118

331 Acc Tid 10,00 s

332 Ret Tid 10,00 s

333 Acc MotPot 16,00 s

334 Ret MotPot 16,00 s

335 Acc>MinVtal 10,00 s

336 Ret<MinVtal 10,00 s

337 Acc Ramp Linjär

338 Ret Ramp Linjär

339 Startsätt Snabb

33A Spinstart Från

33B Stoppsätt Retardation

33C Släpp broms 0,00 s

33D Bromsvarvtal 0 rpm

33E Bromshålltid 0,00 s

33F Bromsvänttid 0,00 s

33G Vektorbroms Från

33H Bromsfel 1,00 s

33I Bromsmoment 0 %

340 Varvtal 126

341 Min Varvtal 0 rpm

342 Stp<MinVtal Från

343 Max Varvtal Synk Varvtal

344 ResVtal1 Låg 0 rpm

345 ResVtal1 Hög 0 rpm

346 ResVtal2 Låg 0 rpm

347 ResVtal2 Hög 0 rpm

348 Jog varvtal 50 rpm
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350 Vridmoment 129

351 Max moment 120%

352 IxR Komp Från

353 IxR Komp Anv 0 %

354 Flödesoptim Från

355 Max effekt Från

360 Förinst börv 131

361 Motor Pot Med minne

362 Förins börv1 0 rpm

363 Förins börv2 250 rpm

364 Förins börv3 500 rpm

365 Förins börv4 750 rpm

366 Förins börv5 1000 rpm

367 Förins börv6 1250 rpm

368 Förins börv7 1 500 rpm

369 Panel Refläge Motorpot

380 ProcessPID 133

381 PID Regulat Från

382 PID Autotune Från

383 PID P Först 1.0

384 PID I Tid 1,00 s

385 PID D Tid 0,00 s

386 PID<MinVtal Från

387 PID Akt Marg 0

388 PID Stab Tst Från

389 PID Stab Mar 0

390 Pump 137

391 Pumpstyrning Från

392 Antal pumpar 2

393 Välj pump Sekvens

394 Bytesvillkor Båda

395 Ändra timer 50 h

396 Pump v byte 0

397 Övre band 10 %

398 Undre band 10 %

399 Startfördröj 0 s

39A Stoppfördröj 0 s

39B Ö band gräns 0 %

39C U band gräns 0 %

39D Insvtid strt 0 s

39E ÖvFörV start 60 %

39F Insvtid stp 0 s

39G ÖvFörV stopp 60 %

39H Drifttid 1 00:00:00

39H1 Nollst Dtd1 Nej

39I Drifttid 2 00:00:00

39I1 Nollst Dtd2 Nej

39J Drifttid 3 00:00:00

39J1 Nollst Dtd3 Nej

39K Drifttid 4 00:00:00

39K1 Nollst Dtd4 Nej

39L Drifttid05 00:00:00

39L1 Nollst Dtd5 Nej

 39M Drifttid 6 00:00:00

 39M1 Nollst Dtd6 Nej

39N Pump 123456

39P Antal reserv 0
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400 Vakt/Skydd 145

410 Belastningsvakt

411 Larmval Från

412 Larmfel Från

413 Ramp Larm Från

414 Startfördröj 2 s

415 Lasttyp Bas Dataord

416 MaxLarm

4161 Maxlarm Mar 15 %

4162 Maxlarm Fdr 0,1 s

417 MaxFörlarm

4171 MaxFLrmMar 10 %

412 MaxFLarmFdr 0,1 s

418 MinFörlarm

4181 MinFLarmMar 10 %

4182 MinFLarmFdr 0,1 s

419 MinLarm

4191 Minlarm Mar 15 %

4192 Minlarm Fdr 0,1 s

41A Autoset Larm Nej

41B Normal Last 100 %

41C Lastkurva

41C1 Lastkurva 1 100 %

41C2 Lastkurva 2 100 %

41C3 Lastkurva 3 100 %

41C4 Lastkurva 4 100 %

41C5 Lastkurva 5 100 %

41C6 Lastkurva 6 100 %

41C7 Lastkurva 7 100 %

41C8 Lastkurva 8 100 %

41C9 Lastkurva 9 100 %

41D MinAbsMarg 3%

420 Proc Skydd 150

421 Undersp Regl On

422 Låst Rotor Från

423 Motorbortfall Från

424 Översp Regl On

500 In-/Utgångar 152

510 An Ingångar

511 AnIn1 Funkt Process börv

512 AnIn1 Inst 4-20 mA

513 AnIn1 Avanc

5131 AnIn1 Min 4 mA

5132 AnIn1 Max
10,00 V/20,00 
mA

5133 AnIn1 Bipol
10,00 V/20,00 
mA

5134 AnIn1 FkMin Min

5135 AnIn1 VaMin 0

5136 AnIn1 FkMax Max

5137 AnIn1 VaMax 0

5138 AnIn1 Oper Add+

5139 AnIn1 Filt 0,1 s

513A AnIn1 Aktiv On

514 AnIn2 Funkt Från 157

515 AnIn2 Inst 4-20 mA

516 AnIn2 Avanc 157

5161 AnIn2 Min 4 mA

5162 AnIn2 Max 20,00 mA
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5163 AnIn2 Bipol 20,00 mA

5164 AnIn2 FkMin Min

5165 AnIn2 VaMin 0

5166 AnIn2 FkMax Max

5167 AnIn2 VaMax 0

5168 AnIn2 Oper Add+

5169 AnIn2 Filt 0,1 s

516A AnIn2 Aktiv On

517 AnIn3 Funkt Från 158

518 AnIn3 Inst 4-20 mA

519 AnIn3 Avanc

5191 AnIn3 Min 4 mA

5192 AnIn3 Max 20,00 mA

5193 AnIn3 Bipol 20,00 mA

5194 AnIn3 FkMin Min

5195 AnIn3 VaMin 0

5196 AnIn3 FkMax Max

5197 AnIn3 VaMax 0

5198 AnIn3 Oper Add+

5199 AnIn3 Filt 0,1 s

519A AnIn3 Aktiv On

51A AnIn4 Funkt Från 158

51B AnIn4 Inst 4-20 mA

51C AnIn4 Avanc

51C1 AnIn4 Min 4 mA

51C2 AnIn4 Max 20,00 mA

51C3 AnIn4 Bipol 20,00 mA

51C4 AnIn4 FkMin Min

51C5 AnIn4 VaMin 0

51C6 AnIn4 FkMax Max

51C7 AnIn4 VaMax 0

51C8 AnIn4 Oper Add+

51C9 AnIn4 Filt 0,1 s

51CA AnIn4 Aktiv On

520 Dig Ingångar 159

521 DigIn 1 Start Back

522 DigIn 2 Start Fram

523 DigIn 3 Från

524 DigIn 4 Från

525 DigIn 5 Från

526 DigIn 6 Från

527 DigIn 7 Från

528 DigIn 8 Återställ

529 B1 DigIn 1 Från

52A B1 DigIn 2 Från

52B B1 DigIn 3 Från

52C B2 DigIn 1 Från

52D B2 DigIn 2 Från

52E B2 DigIn 3 Från

52F B3 DigIn 1 Från

52G B3 DigIn 2 Från

52H B3 DigIn 3 Från

530 An Utgångar 161

531 AnUt1 Funkt Varvtal

532 AnUt1 Inst 4-20 mA

533 AnUt1 Avanc

5331 AnUt 1 Min 4 mA

5332 AnUt 1 Max 20,0 mA

Fabriksinst. Kund Side



240 Menylista CG Drives & Automation, 01-5325-00r4

5333 AnUt1 Bipol -10,00-10,00 V

5334 AnUt1 FkMin Min

5335 AnUt1VaMin 0

5336 AnUt1 FkMax Max

5337 AnUt1VaMax 0

534 AnUt2 Funkt Moment

535 AnUt2 Inst 4-20 mA

536 AnUt2 Avanc

5361 AnUt 2 Min 4 mA

5362 AnUt 2 Max 20,0 mA

5363 AnUt2 Bipol -10,00-10,00 V

5364 AnUt2 FkMin Min

5365 AnUt2 VärdMin 0

5366 AnUt2 FkMax Max

5367 AnUt2 VärdMax 0

540 Dig Utgångar 165

541 DigUt 1 Redo

542 DigUt 2 Inget larm

550 Reläer 167

551 Relä 1 Larm

552 Relä 2 Kör

553 Relä 3 Från

554 Opt 1 Relä 1 Från

555 Opt1 Relä 2 Från

556 Opt1 Relä 3 Från

557 Opt2 Relä 1 Från

558 Opt2 Relä 2 Från

559 Opt2 Relä 3 Från

55A Opt3 Relä 1 Från

55B Opt3 Relä 2 Från

55C Opt3 Relä 3 Från

55D Relä Avanc

55D1 Relä 1 Inst N.O

55D2 Relä 2 Inst N.O

55D3 Relä 3 Inst N.O

55D4 Opt1R1 Inst N.O

55D5 Opt1R2 Inst N.O

55D6 Opt1R3 Inst N.O

55D7 Opt2R1 Inst N.O

55D8 Opt2R2 Inst N.O

55D9 Opt2R3 Inst N.O

55DA Opt3R1 Inst N.O

55DB Opt3R2 Inst N.O

55DC Opt3R3 Inst N.O

560 Virtuella in- och utgångar 169

561 VIU 1 Dest Från

562 VIU 1 Källa Från

563 VIU 2 Dest Från

564 VIU 2 Källa Från

565 VIU 3 Dest Från

566 VIU 3 Källa Från

567 VIU 4 Dest Från

568 VIU 4 Källa Från

569 VIU 5 Dest Från

56A VIU 5 Källa Från

56B VIU 6 Dest Från

56C VIU 6 Källa Från

56D VIU 7 Dest Från
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56E VIU 7 Källa Från

56F VIU 8 Dest Från

56G VIU 8 Källa Från

600 Logik&Timer 170

610 Komparatorer

611 CA1 Inst

6111 CA1 Värde Varvtal

6112 CA1 ÖvGräns 300 rpm

6113 CA1 UnGräns 200 rpm

6114 CA1 Typ Hysteres

6115 CA1 Polär Unipolar

612 CA2 Inst 175

6121 CA2 Värde Moment

6122 CA2 ÖvGräns 20%

6123 CA2 UnGräns 10 %

6124 CA2 Typ Hysteres

6125 CA2 Polär Unipolar

613 CA3 Inst 177

6131 CA3 Värde Proc.Värde

6132 CA3 ÖvGräns 300 rpm

6133 CA3 UnGräns 200 rpm

6134 CA3 Typ Hysteres

6135 CA3 Polär Unipolar

614 CA4 Inst 178

6141 CA4 Värde Process diff

6142 CA4 ÖvGräns 100 rpm

6143 CA4 UnGräns - 100 rpm

6144 CA4 Typ Fönster

6145 CA4 Polär Bipolär

615 CD Inst 179

6151 CD1 Kör

6152 CD2 DigIn 1

6153 CD3 Larm

6154 CD4 Redo

620 Logik Y 180

621 Y Komp 1 CA1

622 Y-operand 1 &

623 Y Komp 2 !A2

624 Y-operand 2 &

625 Y Komp 3 CD1

630 Logik Z 182

631 Z Komp 1 CA1

632 Z-operand 1 &

633 Z Komp2 !A2

634 Z-operand 2 &

635 Z Komp 3 CD1

640 Timer1 183

641 Timer1Start Från

642 Timer1 Typ Från

643 Timer1 Fördr 0:00:00

644 Timer 1 T1 0:00:00

645 Timer1 T2 0:00:00

649 Timer1 Värde 0:00:00

650 Timer2 185

651 Timer2 Start Från

652 Timer2 Typ Från

653 Timer2 Fördr 0:00:00

654 Timer 2 T1 0:00:00
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655 Timer2 T2 0:00:00

659 Timer2 Värde 0:00:00

660 Räknare

661 Räknare 1

6611 C1 Start Från

6612 C1 Nollst Från

6613 C1 ÖvGräns 0

6614 C1 UnGräns 0

6615 C1 Nedr Tid Från

6619 C1 Värde 0

662 Räknare 2

6621 C2 Start Från

6622 C2 Reset Från

6623 C2 ÖvGräns 0

6624 C2 UnGräns 0

6625 C2 Nedr Tid Från

6629 C2 Värde 0

700 Drift/status 190

710 Drift

711 Proc.Värde

712 Varvtal

713 Moment

714 Axeleffekt

715 El effekt

716 Ström

717 Utspänning

718 Frekvens

719 DC-Spänning

71A Kylfläns tmp

71B PT100_1_2_3

720 Status 192

721 Driftstatus

722 Varning

723 DigIn Status

724 DigUt Status

725 AnIn 1     2

726 AnIn Status 3–4

727 AnUt Status 1–2

728 IU Stat Opt1

729 IU Stat Opt2

72A IU Stat Opt3

72B Area D stat

72B1 Area D LSB

72B2 Area D MSB

730 LagratVärde 196

731 Drifttid 00:00:00

7311 NollstD tid Nej

732 Ansluten tid 00:00:00

733 Energi kWh

7331 NollstEnerg Nej

800 Larmlista

810 Larmmeddelande (logglista 1) 198

811 Processvärde

812 Varvtal

813 Moment

814 Axeleffekt

815 El effekt

816 Ström
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817 Utspänning

818 Frekvens

819 DC-länkspänning

81A Kylfläns tmp

81B PT100_1, 2, 3

81C Driftstatus

81D DigIn Status

81E DigUt Status

81F AnIn Status 1 2

81G AnIn Status 3 4

81H AnUt Status 1 2

81I IU Stat Opt1

81J IU Stat Opt2

81K IU Stat Opt3

81L Drifttid

81M Ansluten tid

81N Energi

81O Process börvärde

81P VIU Status

820 Larmmeddelande 821–82P (logglista 2) 199

830 Larmmeddelande 831–83P (logglista 3)

840 Larmmeddelande 841–84P (logglista 4)

850 Larmmeddelande 851–85P (logglista 5)

860 Larmmeddelande 861–86P (logglista 6)

870 Larmmeddelande 871–87P (logglista 7)

880 Larmmeddelande 881–88P (logglista 8)

890 Larmmeddelande 891–89P (logglista 9)

8A0 Återställ Larm Nej 199

900 Systemdata

920 Omriktare 200

921 Omriktartyp

922 Programvara

9221 Build Info

9222 Build ID

923 Enhetsnamn 0
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Index
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Acceleration ...........................118, 120

Accelerationsramp ..................120
Accelerationstid ......................118
Ramptyp ................................120

Allmänna elektriska specifikationer 226
Alternating MASTER ....................137
Alternerande MASTER .......60, 63, 64
Analog ingång ................................152

AnIn1 .....................................152
AnIn2 .............................157, 158
Offset .............................153, 162

Analog Utgång
Utgångskonfiguration .....162, 165

Analog utgång ................161, 164, 236
AnUt 1 ...........................161, 164

Analoga komparatorer ....................170
Ansluta styrsignaler ..........................41
Anslutning i båda ändarna ...............43
Anslutning i ena änden ....................43
Anslutningar

Anslutningar för bromschopper 24
Motorjord ..........................24, 45
Motorutgång ............................24
Nätspänning .......................24, 45
Skyddsjord ..........................24, 45
Styrsignalanslutningar ...............41

Antal pumpar ................................137
Använda flera motorer .....................84
Automatisk återstart .....2, 55, 101, 205
Avbrott ..................................111, 112
Avskalningslängder ..........................29
Axeleffekt .......................................190

B
Baud ................................73, 109, 110
Belastningsvakt ........................57, 145
Belastningsvaktfunktion

Autoset ...................................148
Bromschopper ...............................212
Bromsfunktion ..............................123

Broms .....................................124
Bromshålltid ...........................124
Bromssläpptid ........................123
Bromsvarvtal ...........................124
Bromsvänttid ..........................124
Vektorbroms ..........................124

Bromsfunktioner
Frekvens .................................152

Bromsmotstånd .............................212
Bromsvarvtal ..................................124
Brytare i motorkablar .......................26
Bärvärde

Ställa in börvärde ....................113
Börvärde ....................................84, 85

 .........................................84, 113
Visa börvärde ..........................113

C
CE-märkning .....................................9

Certifikat ...........................................9
Checklista ........................................64

D
Definitioner .....................................10
Demontering och avfallshantering ......9
DeviceNet ........................................75
Digitala ingångar
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