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Emotron FDU 2.0 frekvensomriktare

Anvanda funktionstangenterna
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Figur 1 Exempel pd menynavigering for atr ange
motorspanning
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Véaxla mellan menyer i Standardmenyslingan
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Fjarrstyrning
I det hir exemplet anvinds externa signaler for att styra
omriktare och motor.

Dessutom anvinds en 4-polig motor av standardtyp for
400V, en extern startknapp och en bérvirdessignal.

Sla till natspanningen
Sting omriktarens dérr. Nir nitspinningen slas till gar den
interna flikten i omriktaren under 5 sekunder.

Stélla in motordata
Nu anges data for den anslutna motorn. Motordata anvinds
for berikning av driftdata i omriktaren.

Andra instillningarna med hjilp av tangenterna pd kontroll-
panelen. Mer information om kontrollpanel och menystruk-
tur finns i kapitlet Drift.

Vid start visas meny [100], startfonster.
1. Tryck pa 2 for att visa meny [200], Grundinstill.

2. Tryck pA & och 2 for att visa meny [220], Motordata.

3. Tryck pA & for att visa meny [221] och stilla in Motor
spanning.

4. Andra virdet med hjilp av tangenterna + och = .
Bekrifta med & .

5. Still in motorfrekvens [222].

6. Still in motoreffekt [223].

7. Still in motorstrom [224].

8. Still in motorvarvtal [225].

9. Ange effektfakeor (cos @) [227].

10. Vilj den nitspidnning som ska anvindas [21B]
11. Stéll in Motor typ [221].

12. [229] Motor ID-kér: Vilj Kort, bekrifta med ENTER
och ge startkommando Q.

Omriktaren miter nu vissa motorparametrar. Motorn
ger ifrdn sig en del pipanden, men roterar inte. Nir ID-
korningen dr slutford (efter ca 1 min, Test Run OK!
visas), trycker du pd @ for att fortsitta.

13. Anvind AnInl som inging for borvirdessignalen. Stan-
dardomradet ir 4-20 mA. Om du vill ha en bérvirdes-
signal pi 010V, slar du om omkopplare (S1) pd
styrkortet.

14. SI3 frin spanningsforsorjningen.

15. Anslut digitala och analoga in- och utgingar enligt figur

nedan.
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Figur 2 Ansluning av borvirde

16. Klart!
17. Sl4 till spanningn.

Kora frekvensomriktaren
Nu ir installationen firdig. Tryck p startknappen for att
starta motorn.

Det hir exemplet visar att nitanslutningen ir korrekt och att
motorn kan driva lasten.

Standardmenyslinga

Figuren nedan visar standardmenyslingan. Den hir slingan
innehéller de menyer dir du méste gora instillningar fore
start. Tryck pa vixlingstangenten for att gd till meny [211],
och anvind tangenten Next for att gi till undermenyerna



[212] till [21A], och skriv in parametervirdena. Tryck pa
vixlingstangenten igen for att visa meny [221].

Standard-
menyslinga
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Figur 3 Standardmenyslinga

Huvudmenydversikt

[100] Startfénster Visas vid start. Har visas som standard
aktuell frekvens och strém. Kan programmeras for
manga andra utlasningar.
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[200] Grundinstéliningar Grundinstallningar for att drift-
satta omriktaren. Motordatainstéaliningarna ar vikti-
gast. Har finns ocksa anvandarfunktioner och

installningar for optioner.

[300] Process- och applikationsparametrar Installningar
som ar mer relevanta for applikationen, sdsom bor-
varvtal, vridmomentbegransning, installningar for

PID-reglering etc.

[400] Axeleffektévervakning och process-skydd
Overvakningsfunktionen gér att omriktaren kan
anvandas som belastningsvakt, for att skydda
maskiner och processer mot mekanisk éver- och

underlast.

[500] In-/utgangar och virtuella anslutningar Har gors alla
installningar for ingangar och utgangar.

[600] Logiska funktioner och timers Har gors alla install-

ningar for villkorade signaler.

[700] Visning av drift och status Visar alla driftdata som
frekvens, last, effekt, strém, etc.

[800] Larmlista Visar de 10 senaste larmen i larmminnet.

[900] Systemdata Elektronisk markskylt, som visar pro-
gramvaruversion och omriktartyp.

Anslutning av styrsignaler

Tabell 1 Beskrivning av anvinda styrsignaler
Plint Nam: Funktion (Forval):
Anin 1+ Processborvarde, Forval: Varvtal
7 Common Signaljord
Digln 2 Rotation hoger
11 +24V +24VDC matningsspanning
12 Common Signaljord (vid behov)
13 AnOut 1 Il[\)/leiﬂ.ox?rvtal till max. varvtal (vid
14 AnOut 2 0 till max. vridmoment (vid behov)
22 Digln 8 Aterstallining

Figur 4 Anslutningséversikt.

Ingangskonfiguration via omkopplare
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Figur 5 Placering av anslutningsplintar och omkopplare.

Omkopplarna S1 till S4 anvinds for att ange ingdngskonfi-

guration for de 4 analoga ingingarna AnInl, Anln2, AnIn3
och Anln4, enligt beskrivning i tabell 2. Omkopplarnas pla-
cering framgdr av figur 5.

Tabell 2 Omkopplarinsiillningar

Ingang Typ Omkopplare
Spanning st ! L
Anind Strém (standard) s1 4
Spanning S2 4
Anin2 - 53
Strém (standard) Y
Spanning S3 L
Anin3 Strém (standard) S3 4
Spanning S4 y
Anind Strém (standard) S4 4
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