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SAKERHETSFORESKRIFTER

Bruksanvisning
Borja alltid med att ldsa igenom bruksanvisningen!

Programvaruversion

Kontrollera alltid att programvarans versionsnummer
enligt titelsidan till denna bruksanvisning 4r det samma
som for programvaran i omriktaren. Detta kan enkelt

kontrolleras 1 Setup-menyn 1 fonster [920] Program-
vara, se § 5.10.2, sida 66.

Tekniskt kvalificerad personal

Installation, igdngkdrning, mitningar, etc., av eller pa
frekvensomriktaren fir endast utforas av personal som
har tillrickliga tekniska kvalifikationer for uppgiften.

Installation

Installationen madste utfdras av behorig personal och i
enlighet med lokala normer och foreskrifter.

6ppning av frekvensomriktaren

FARA! STANG ALLTID AV HUVUD-
STROMBRYTAREN INNAN OMRIKTAREN
OPPNAS OCH VANTA MINST 5 MINUTER SA
ATT MELLANLEDSKONDENSATORERNA
HINNER URLADDAS.

Vidtag alltid erforderliga forsiktighetsitgirder innan
frekvensomriktaren Oppnas. Styrkortet fir inte berdras
nir omriktaren ir paslagen, trots att anslutningarna for
styrsignalerna och byglingarna 4r isolerade frin nit-
spanningen.

Forsiktighetsatgarder nar en motor ar inkopplad
Om arbeten mdste utforas pd en ansluten motor eller
en driven maskin, maiste nitspinningen alltid fOrst
kopplas bort frin frekvensomriktaren. Vinta minst 5
minuter innan arbetet inleds.

Jordning
Frekvensomriktaren maste alltid jordas via skyddsjords-
anslutningen, mirkt med "PE".

EMC-foreskrifter

For att uppfylla EMC-direktivet 4r det absolut nédvin-
digt att folja inkopplingsanvisningarna.

Se § 3.4, sida 12.

Val av natspanning

Frekvensomriktaren kan anslutas till de nitspinningar
som framgir av § 8.1, sida 74. Inga justeringar erfor-
dras!

Spanningsprovning (Megger)

Utfor ingen spinningsprovning (megger) pa motorn,
forran motorkablarna har kopplats bort frin frekvens-
omriktaren.

Kondensering

Nir frekvensomriktaren flyttas frin ett kallt utrymme
(forvaring) till den lokal dir den skall installeras, kan
det bildas kondens. Detta kan leda till att kidnsliga kom-
ponenter blir fuktiga. Vinta med att koppla in nitspin-
ningen tills all synlig fukt har forsvunnit.

Felaktig anslutning

Frekvensomriktaren 4r inte skyddad mot felaktig
anslutning av nitspanningen, och i synnerhet inte mot
anslutning av nitspanningen till motoruttagen U, V, W.
Frekvensomriktaren kan skadas pd detta sitt.

Effektfaktorkondensatorer for forbattrat cos ©
Ta bort alla kondensatorer frin motorn och motorut-
gangen.

Forsiktighetsatgarder under automatisk
aterstart

Nir den automatiska Aterstarten ar aktiv, dterstartas
motorn automatiskt forutsatt att orsaken till larmet har
avlagsnats. Vidtag nddvindiga forsiktighetsatgirder vid
behov. For mer information om orsaker till larm och
dtgarder hinvisas till kapitel 6. sida 67.

Transport

For att undvika skador, bor frekvensomriktaren forva-
ras 1 originalférpackningen under transport. Denna
forpackning ir sirskilt dimensionerad att absorbera sto-
tar under transport.

IT-natanslutning
Kontakta leverantoren innan omriktaren ansluts till en
IT-nitanslutning, (ej jordad neutral).
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1. ALLMAN INFORMATION

1.1  Introduktion

Frekvensomriktaren ir avsedd for styrning av pumpar
och flaktar med kvadratisk karaktiristik och minga
andra applikationer som kriver prestanda med lig
dynamik. Omriktaren levereras med en sofistikerad
vektormodulator som ir utrustad med en modern DSP
(digital signalprocessor). Modulationsprincipen utgdr
frin den sd kallade V/Hz-metoden. Olika funktions-
och tillvalskort gor att omriktaren kan anvindas 1
manga olika applikationer.

Las igenom denna bruksanvisning noga innan du borjar
installera, ansluta eller arbeta med frekvensomriktaren.

Foljande symboler kan forekomma i bruksanvis-
ningen. Lis igenom vad dessa betyder innan du fortsit-
ter:

OBS! Kompletterande information som ett hjalpmedel
for att undvika problem.

FORSIKTIGHET i

Underlatenhet att folja dessa
instruktioner kan leda till

fel eller skador pa frekvens-
omriktaren.

VARNING Underlatenhet att folja dessa
instruktioner kan leda till
allvarlig personskada och
dessutom till allvarliga

skador pa frekvensomriktaren.

Risk for livshotande
personskador.

FARA

1.2 Beskrivning

Denna bruksanvisning beskriver installation och
anvindning av frekvensomriktare med foljande typ-
koder:

FDU40-003 till FDU40-1k1

FDU50-018 till FDU50-1k1

FDU69-120 till FDU69-1k1

1.2.1 Anvandare

Denna bruksanvisning 4r avsedd for:
- installationstekniker

- underhillstekniker

- operatorer

- konstruktorer

servicetekniker

1.2.2 Motorer

Frekvensomriktaren kan anvindas tillsammans med
standard 3-fas asynkronmotorer. Under sirskilda for-
hillanden kan idven andra typer av motorer anvindas.
Kontakta leverantoren for mer information.

1.2.3 Standarder
For applikationsstandarder § 1.6, sida 9.

tillverkarens deklaration skall vara helt uppfylida,
maste installationsanvisningarna i denna
bruksanvisning beaktas i detalj.

j FORSIKTIGHET! For att de standarder som anges i

ALLMAN INFORMATION 7



1.3 Bruksanvisningens anvandning

I denna bruksanvisning anvinds ordet "omriktare" som
beteckning pd frekvensomriktaren som en komplett
enhet.

Kontrollera att programvarans versionsnummer
enligt forsta sidan 1 denna bruksanvisning Sverensstim-
mer med programvaruversionen 1 frekvensomriktaren.
Se § 5.10.2, sida 66.

* Kapitel 2. sida 10 forklarar hur man enkelt kommer
iging. Hir beskrivs vad som absolut miste utforas
innan omriktaren kan startas.

* Kapitel 3. sida 11 forklarar hur omriktaren installe-
ras med hinsyn till gillande EMC-direktiv. Med
hjilp av detta kapitel, Setup-menylistan och snabb-
installningskortet kan man snabbt och enkelt stilla
in frekvensomriktaren.

o Kapitel 4. sida 21 forklarar frekvensomriktarens
funktion.

o Kapitel 5. sida 29 dr huvuddatabasen- for samtliga
funktioner. De forekommer i detta kapitel 1 samma
ordning som i Setup-menyn.

Med hjilp av index och innehillsforteckning ir det

enkelt att hitta enskilda funktioner och hur dessa

anvinds och stills in.

* Kapitel 6. sida 67 innehiller information om felsdk-
ning, fellokalisering och diagnos.

o Kapitel 7. sida 71 innehiller information om hur
man anvinder tillvalskort och -funktioner. For vissa
tillval, hinvisas till separat bruksanvisning for res-
pektive tillval

* Kapitel 8. sida 74 ger en oversikt Sver alla tekniska
data avseende hela eftektintervallet.

*  Kapitel 9. sida 82 och kapitel 10. sida 84 anvinds for
anteckning av kundens instillningar for samtliga
parametrar.

Snabbguiden kan placeras 1 en skdpsdorr, si att det all-

tid finns tillgdngligt 1 hindelse av nodfall.

1.4 Mottagning och uppackning

Kontrollera leveransen avseende synliga skador. Under-
ritta leverantdren omgiende vid tecken pd skador.
Installera inte omriktaren om skador patriftas.

Omriktarna levereras med en mall f6r fisthilens pla-
cering pa plant underlag. Kontrollera att alla delar ingr
i leveransen och att typnumret 4r korreke. Se § 1.5.

Om omriktaren fOrvaras tillfilligt innan den kopplas
in, se § 8.5, sida 77 for omgivningstorhallande for lag-
ring. Om omriktaren flyttas frin ett kallt utrymme till
installationslokalen, kan det bildas kondens. Lit omrik-
taren acklimatiseras ordentligt och vinta tills all synlig
kondens har forsvunnit innan den ansluts till nitspan-
ningen.
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1.5 Typnummer

I Fig. 1 ges exempel pi en typkod som anvinds pi alla
omriktare.

Exempel

FDU4014620CEB

Bromschopper
"B"=Bromschopper monterad
EMC-sats

"E"=EMC-sats monterad

Kontrollpanel
"C"= Kontrollpanel monterad

Kapslingsklass
"20"=IP20
"54"=|P54

Markstrom (A)
Kontinuerlig

Matningsspanning
"40"=380-415V
"50"=440-525V
"69"=550-690V

Omriktare FDU

(06-F91)

Fig. 1 Typnummer



1.6 Standarder

Omriktarna som beskrivs i denna bruksanvisning upp-
fyller de standarder som anges i tabell 1: Maskindirek-
tiv, EMC-direktiv och ligspanningsdirektivet. Se
deklaration av Overensstimmelse och tillverkarens cer-
tifikat. Kontakta leverantoren vid behov av mer infor-

mation.

1.6.1 Produktstandard for EMC
Produktstandarden EN 61800-3 definierar "First Envi-
ronment" som omgivning i vilken det finns bostadslo-
kaler. Hit raknas aven hus som ir direkt anslutna, utan
mellanliggande tranformator, till ligspinningskraftnit
som forsorjer byggnader vilka anvinds som bostider.
"Second Environment" inkluderar alla andra byggna-

der.

Frekvensomriktarna uppfyller kraven i produktstandar-
den EN 61800-3 inklusive dess tilligg A11 (Alla typer
av metallskirmad kabel fir anvindas).
Standardutforandet av frekvensomriktarna uppfyller de
krav som giller for "Second Environment".

VARNING! Detta ar en produkt klassificerad
for begransad distribution enligt EN61800-3.
I hushallsmiljé kan denna produkt orsaka
radiostorningar vilket kan innebéara att
anvandaren maste vidtaga lampliga atgarder.

Tabell 1 Standarder

A1l
2nd environment

Standard Beskrivning
EN60204-1 Maskinsakerhet - Maskiner elutrustning
Del 1: Allménna fordringar.
Maskindirektiv: Tillverkarens certifikat
enl. bilaga IIB
EN61800-3 Varvtalsstyrda elektriska drivsystem -

Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder.
EMC-direktiv: Deklaration av
overensstammelse
och CE-markning

EN50178

Elektronikutrustning, inklusive kraftelektronik, i elektriska starkstromsinstallationer.

Lagspanningsdirektiv: Deklaration av
overensstammelse
och CE-markning

1.7 Isartagning och
omhandertagande

Omriktarnas holje bestir av dtervinningsbart material
sdsom aluminium, jirn och plast. Omriktaren innehal-
ler ett antal komponenter som kriver sirskild behand-
ling, som t.ex. elektrolytiska kondensatorer. Krets-
korten innehdller smd mingder av tenn och bly. Lokala
eller nationella foreskrifter som ir tillimpliga for
omhindertagande och Aitervinning av dessa material

maste beaktas.

ALLMAN INFORMATION
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2. HUR MAN KOMMER IGANG

I detta kapitel beskrivs hur man pa kortast tid och med
minimal anstringning fir motoraxeln att rotera. En
metod som forutsitter standardinstillningar f6r 1/0,
etc. For andra I/O-instillningar, styrenhetsfunktioner,
etc., hinvisas till kapitel 5. sida 29.

2.1 Forsta start

e Kontrollera att nit- och motoranslutningarna ir
korrekta enligt kapitel 3. sida 11.

* Motordata (frin motorns mirkskylt) bor matas in 1
meny 220, se § 5.3.9, sida 33.

e For att starta motorn, maste det finnas ett befintligt
borvirde och ett startkommando. Se Fig. 2.

* Standardvirdet for frekvensens borvirde matas in
Anln1 pd kontakt 2, 0-10VDC. Anslut en potentio-
meter eller en 0-10V variabel signal mellan inging-
arna 2 och 7 (en +10V referens for potentiometern
finns tillginglig pa plint 1).

* Borvirdet som matas in 1 omriktaren kan avlisas i
fonster 500, se § 5.6, sida 55.

e Startkommandot (Start Fram) aktiveras genom att
plint 8 gors hog, dvs. en sluten kontakt mellan plint
8 och 11.

» Still in borvirdet pa ett ligt virde (omkring 10% av
nominell frekvens) och starta motorn som indikeras
ovan. Motorn gir dirmed iging, borvirdet kan
indras upp och ned, och driftsdata kan visas 1 meny
600, se § 5.7, sida 56.

¢ Denna operation indikerar att nitanslutningarna ir
OK och att motorn driver lasten. Nista steg 4r att
justera de andra instillningarna 1 syfte att optimera
systemet for applikationen, se kapitel 5. sida 29.

2.2 Styrning via kontrollpanelen

Testkorningen kan iven utfdras via kontrollpanelen.
Metoden avviker frin den som beskrivs i § 2.1 enligt
toljande:

e Still in borvirdet 1 fonster [212] (se § 5.3.3, sida 30)
och Start/Stopp-kontrollen i fonster [213] (se §
5.3.4, sida 31) till "Tangentbord".

* Borvirdet matas in direkt i fonster [500] se § 5.6,
sida 55.

e Driften kan startas genom intryckning av en av
Start-tangenterna (Start Back och Start Fram finns
tillgangligt) pa kontrollpanelen.

10 HUR MAN KOMMER IGANG

2.3 Minimal ledningsdragning vid

start

Fig. 2 dterger minimal ledningsdragning som madste
utforas innan start. Ingdngen Anlnl anvinds med en

2 kQ potentiometer. Ett Start-kommando kan aktiveras
pd ingingarna (Diglnl) for att starta omriktaren.
Potentiometern fungerar som ett frekvensborvirde.

Styrkort
>

1 |+10vDC
2 |Anin 1 o
3 ]Anin 2 AnUt 1 1:3‘
700mm0n 12
'8 |Digin 1 (Run)
[ 9 |Digin 2
|9 |Dein Relal =
10| Digin 3 31
[16|DigIn 4 (Reset) C32
[11|+24vDC L 133

(06-F109_1)

Fig. 2 Minimal ledningsdragning vid start.



3.

VARNING! Sla alltid fran natspanningen innan
omriktaren oppnas och vanta minst 5 minuter
sa att mellanledskondensatorerna hinner
urladdas.

Trots att anslutningarna for styrsignalerna och bygling-
arna ir isolerade frin nitspanningen, maste erforderliga
forsiktighetsitgirder alltid vidtas innan frekvensomrik-
taren Oppnas.

0BS! Omriktare av modell 500 till 1k1 (apparatskap)
tillverkas oftast enligt kundens specifikationer. Detaljerad
information om anslutning for dessa omriktare ingar i
bifogad projektdokumentation.

3.1 Montering och kylning

Omriktaren miste monteras vertikalt mot en plan yta.
Anvind mallen for att mirka ut fisthalens lige.

6 6 0 0
©
v
~Co ] |<da
©
c o o o

Fig. 3 Montering av frekvensomriktare av storlek 003 till 375.
Fig. 3 visar det utrymme som madste vara fritt runt
omkring omriktare av modell 003 till 375 fOr att garan-
tera tillricklig kylning. Eftersom fliktarna tvingar luf-
ten frin botten till 6verdelen bor luftintag inte placeras
direkt over luftutslappet.

Foljande minimiavstind mellan tva frekvensomrik-
tare, en omriktare och en icke virmeavgivande vigg
miste beaktas:

Table 2 Montering och kylning

INSTALLATION OCH ANSLUTNING

FDU: storlek 003 till 375

Fig. 80, sida 79 - Fig. 87, sida 81 anger omriktarnas
storlek och fastsittningsdimensioner. For Ovriga
modeller upp till modell 375 kan den medfdljande
mallen anvindas for enkel utmirkning av fisthdlen.

3.2 Flode, kylflaktar

Om frekvensomriktaren installeras 1 ett apparatskap,
miaste hinsyn tas till luftflédet frin kylflaktarna.

Tabell 3 Flode, kylfliktar

FDU Modell Fléde [m3/tim]
003 - 013 40
018 - 037 150
046 - 073 165
074 - 108 510
109 - 175 800
210 - 375 975

003-013 | 018037 | 046-375

a 200 mm 200 mm 200 mm

b 200 mm 200 mm 200 mm
FDU-FDU c 30 mm 0O mm 30 mm

d 30 mm 0O mm 30 mm

a 100 mm 100 mm 100 mm
FDU-wall b 100 mm 100 mm 100 mm

c 30 mm 0O mm 30 mm

d 30 mm 0 mm 30 mm

INSTALLATION OCH ANSLUTNING 11




3.3 Nat- och motoranslutningar

Fig. 4 visar hur nit- och motoranslutningarna ir place-
rade. Modellerna 003 till 175 kan 6ppnas med den
medlevererade nyckeln. Frontpanelen ir upphingd
med gingjirn pa ena sidan. Modellerna 210 till 1k1
kan Sppnas genom att frontpanelen tas bort helt och

hallet.

Tillval

1

L1|L2|L3|PE DCIR[|L|u]|v|w

Fig. 4  Nit- och motoranslutningar for modellerna 003 till 013
samt 046 till 1k1.

Tillval

DC|DC| R
-+

L1 (L2 |L3|PE L |u|v|w

AN

1 1

Fig. 5 Nit- och motoranslutningar for modellerna 018 till 037.

VARNING! Av sakerhetsskal maste skydds-
jorden anslutas till PE och motorn jordas i
1.

Tabell 4 Nit- och motoranslutning

L1,L2,L3 Natmatning, 3 -fas

PE Skyddsjord

€L Motorjord

U V. W Motorutgang, 3-fas

(DC-),DC+,R Bromsmotstand, mellanled
anslutningar (tillval)

0BS! Broms- och mellanledsplintarna finns endast om
bromschopper har monterats.

VARNING! Bromsmotstandet maste anslutas
mellan plintarna DC+ och R.

12 INSTALLATION OCH ANSLUTNING

3.4 Nat- och motoranslutningar i

enlighet med EMC-direktiv

det absolut nodvandigt att folja installations-

instruktionerna som de beskrivs i denna
bruksanvisning. For detaljerad information om EMC-
direktiven och frekvens-omriktare, hanvisas till
installationsinstruktionerna "EMC-direktiv och
frekvensomriktare". Kontakta leverantoren.

f FORSIKTIGHET! For att uppfylla EMC-direktivet ar

For att klara gillande EMC-emissionsnormer har frek-
vensomriktaren forsetts med ett RFI-nitfilter. Motor-
kablarna maiste vara skirmade och anslutna pi bida
sidor till motorhuset och frekvensomriktarens holje. Pa
s satt skapas en si kallad "Faradays bur" omkring
omriktaren, motorkablarna och motorn. RFI-strom-
marna leds dirmed tillbaka till killan (IGBT-enheterna)
och systemet hiller sig inom gillande emissionsnivier.

Om motorkablarna skall kompletteras med under-
hillsbrytare, utgingsspolar, etc., miste skirmningen
forlingas genom anslutning av metallhdlje, monter-
ingsplattor av metall, etc., som framgir av Fig. 6 och
Fig. 7.

Frekvensomriktare inbyggd i skap

m

Frekvensomriktare

RFI-Filter
(Tillval)
Natspanning

Motor

L1]L2[L3[PE[pCIpCR =] UV (W]
£ [ \ £

- Metallférskruvningar

. Utgangsspole (Tillval)
Litz

Skarmade kablar

Omonterad montage-

M plat
179
NI W

I Anslutningsdon av metall

Metallférskruvningar

Natspanning

(L1,L2,L3,PE) Motor

Bromsmotstand

T (Tillval)

(06-F39)

Fig. 6  Frekvensomriktare i ett apparatskdp pd en montageplit.



Fig. 6 visar hur en frekvensomriktare kan anslutas pa en
montageplit. Litztridanslutning behdvs endast om
montagepliten ar madlad. Samtliga omriktare har en
omalad baksida och kan dirfér monteras pa en omalad
montageplit.

Frekvensomriktare

RFI-Filter

Natspanning

L1 [L2[L3]PE [pcipe-

RI<[ulv]w]

Metallférskruv-
ningar

Skarmade kablar

Metallhus

Broms- Utgangs-
motstand | [spolar
(Tillval) (Tillval)
Anslutningsdon av metall
H Metallférskruvning Motor —
Natspanning

Skarmningav signalkablar
Skarmning av motorkabel

Fig. 7 Fristdaende frekvensomriktare.
Fig. 7 ger exempel pa en installation utan montageplit
av metall (t.ex.: om IP 54 omriktare anvinds). Det ir
viktigt att hilla "kretsen" sluten, med hjilp av metall-
holjet och kabelgenomforingar.

Fig. 8  Skdrmning av kablar for storlek S2.

INSTALLATION OCH ANSLUTNING 13



Observera sarskilt foljande punkter:

Alla typer av metallskirmad kabel fir anvindas.

Alla kabelskirmar maste anslutas korrekt (360°) i
bida dndar till metallhdljet. Om malade montage-
plitar anvinds, maste man skrapa bort firg for att {3
storsta mojliga kontaktyta 1 alla monteringspunkter,
sdsom stod och avskalad kabelskdrm. Det ricker inte
att enbart forlita sig till skruvgingans kontaktyta.
Om firg maste skrapas bort, dr det viktigt att for-
hindra efterfoljande korrosion. Bittra pad malningen
efter avslutad anslutning!

Fastsittningen av hela frekvensomriktarens holje
miste vara elektriskt anslutet till montagepliten
Over ett si stort omride som mdojligt. For detta
indamal 4r det nodvindigt att avligsna firg. En
alternativ metod 4r att ansluta omriktarens holje till
montagepliten med en sd kort Litztrdd som maojligt.
Forsok, om mgjligt, att undvika avbrott 1 skirm-
ningen.

Strémforsorjningskabeln behdver inte skirmas.

Omriktarmodellerna 500 till 1k1 (IP23/1P54) och
storre monteras 1 ett standard skdp. Den interna led-
ningsdragningen uppfyller gillande EMC-standard.
Fig. 7 ger exempel pd en stor omriktare inbyggd 1 ett
apparatskap.

[

| — Omalad montageplat

— Utgangsspole (Tillval)

| | Skéarmade kablar

Kabelgenomféring av metall Anslutningsdon av metall

Motor

(06-F40)

Fig. 9 Frekvensomriktare i apparatskdap.
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3.5 Avskalning av kablar

Fig. 10 anger rekommenderad avskalningslingd for
motor- och stromforsorjningskablar.

Tabell 5 Avskalningslingder for nit- och motorkablar

Natkabel Motorkabel

Modell a b c d e

(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)

003 -013 |60 8 60 8 31

018 - 037 | 115 12 115 12 32

046 -073 | 130 11 130 11 34

074 -108 | 160 16 160 16 41

109 -146 | 170 24 170 24 46

175 170 33 170 33 46

210-375 |- 40 - 40 -
2]
N =
2|
p
©
©
CI’
Natkabel Motorkabel

Fig. 10 Avskalningslingder for kablar - FDU.
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3.6  Styrkort

Fig. 11 visar styrkortets layout, dir de viktigaste kom-
ponenterna for anvindaren ir monterade. Trots att styr-
kortet dr galvaniskt isolerat frin nitet, bor man av
sakerhetsskil aldrig infora dndringar med nitmatningen
péslagen!

VARNING! Om frekvensomriktaren maste
oppnas, till exempel for att ansluta eller
andra laget av byglar, sla alltid fran
natspanningen och vanta minst 5 minuter sa
att buffertkondensatorerna hinner urladdas.
Aven om anslutningarna for styrsignaler och
byglingar ar isolerade fran natspanningen,
skall man alltid vidtaga erforderliga
forsiktighetsatgarder innan
frekvensomriktaren oppnas.

Standard styrkort
- Byglar S1 till Se:

- Plint 1-22:

- Plint 31-33:
- Plint 41-43:
- X4-anslutning:

- X5, X5a-
anslutning:
- X8-anslutning:

Dessa anvinds for att stilla

in analoga ingingar och utgingar
for spanning eller strom.
Inkommande och utgiende
analoga och digitala styrsignaler
Reliutging

Reliutging
Kommunikationsanslutning.
Anvinds endast om kommunika-
tionstillval som RS485, filtbuss,
etc. har monterats.

Tillval anslutning, anvinds endast
om tillval har monterats.
Kontrollpanelanslutning.

X4 X5

Xba

S1 S2 S3 S4 S5 S6

TR

00/0/0/0]0/0/000

0000000000

31 32 33

41 42 43

OO0

OO0

(06-F130_2)

Fig. 11 Styrkortets layout
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3.7

Anslutningarna fOor styrsignalerna ir atkomliga nir
frontpanelen har oppnats. Se Fig. 80 - Fig. 87. Styrsig-
nalanslutningarna pa styrkortet ar avsedda for tvinnad,
flexibel ledning upp till 1,5 mm?2 eller solid ledning

Anslutning av styrsignaler,

standardinstallningar

upp till 2,5 mm?.

Tabell 6  Styrsignalanslutningar, standardinstdllningar

0BS! Funktionen hos de in- och utgangar som beskrivs i

Tabell 6 galler som standardinstallning. Se kapitel 5. sida

29 for ovriga funktioner hos respektive in- och utgang.

0BS! Den maximala, totala strommen for utgangarna 11,
20 och 21 tillsammans ar 100mA.

Plint Namn: Funktion (Standard): Signal: Typ:

1 +10V +10VDC matningsspanning +10VDC, max 10mA utgang

2 Anin 1 Borvarde, positiv signal 0-10VDC eller 0/4 - 20mA analog ingang

3 Anln 2 Inaktiv, positiv signal 0 -10VDC eller 0/4 - 20mA analog ingang

4 PTC + PTC motor termistoringang Enligt DIN44081/44082 analog ingang

5 PTC -

6 -10V -10VDC matningsspanning -10VDC, max 10mA utgang

7 Nolla Signaljord oV utgang

8 Digin 1 Drift; roterar enligt fonster [324] | 0-8/24VDC digital ingang
(standard: hoger)

9 Digln 2 Fran (Inaktiv) 0-8/24VDC digital ingang

10 |DigIin 3 Fran (Inaktiv) 0-8/24VDC digital ingang

11 +24V +24VDC matningsspanning +24VDC, 100 mA, se not utgang

12 |Nolla Signaljord oV utgang

13 |[AnOut 1 0 - 200% fyot 0 £10VDC eller 0/4 - +20mA | analog utgang

14  |AnOut 2 0 - 200% lyot 0 +10VDC eller 0/4 - +20mA | analog utgang

15 Nolla Signaljord oV utgang

16 Digln 4 Aterstéllning av larm 0-8/24VDC digital ingang

17 Digin 5 Fran (Inaktiv) 0-8/24VDC digital ingang

18 Digin 6 Fran (Inaktiv) 0-8/24VDC digital ingang

19 |Digin7 Fran (Inaktiv) 0-8/24VDC digital ingang

20 |DigOut 1 |Drift, aktiv nar motorn gar 24VDC, 100mA, se not digital utgang

21 DigOut 2 |Inget larm, Inget larm aktivt 24VDC, 100mA, se not digital utgang

22 | Digln 8 Fran (Inaktiv) 0-8/24VDC digital ingang

Plint

31 N/C 1 Rela 1 utgang potentialfri vaxling relautgang

32 com1 Icgfnrm«'t:t:r:/ é?ré:;lar for start oA/ 2OMRE/AEE

33 |N/O1

Plint

41 N/C 2 Rela 2 utgang potentialfri vaxling relautgang

42 |com2 I(;?nr:?létzl::r:/grair LARM-tillstand A/ 2OMRE/AEE

43 |N/O2

INSTALLATION OCH ANSLUTNING
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3.8 Styrsignalanslutningar i

enlighet med EMC-direktiven

§ 1.6, sida 9) ar det absolut nodvandigt att
installationsinstruktionerna, som de beskrivs i
denna bruksanvisning, beaktas i detalj. For mer
detaljerad information om EMC-direktiv och
frekvensomrik-tare hanvisas till
installationsinstruktionerna "EMC-direktiv och
frekvensomriktare". Kontakta leverantoren

j FORSIKTIGHET! For att uppfylla EMC-direktiven (se

Skidrmningen av styrsignalkablarna ir nédvindig for att
klara de immunitetsnivier som foreskrivs i EMC-
direktivet.

3.8.1 Typer av styrsignaler

Gor alltid tskillnad mellan olika typer av signaler.
Eftersom de olika typerna av signaler kan péaverka var-
andra negativt, anvinds en separat kabel for varje typ.
Detta ir ofta mera praktiskt eftersom, till exempel,
kabeln frin en trycksensor kan anslutas direkt till frek-
vensomriktaren.

Vi kan sirskilja foljande typer av styrsignaler:

* Analoga: Spannings- eller stromsignaler (0-10V,
0/4-20mA), vilka indras lingsamt eller endast di
och di. Detta 4r 1 allminhet styr- eller mitsignaler.

* Digitala: Spannings- eller stromsignaler (0-10V,
0-24V, 0/4-20mA), vilka kan ha endast tvd virden
(hog eller lig) och dndras bara di och da.

e Data: Vanligen spinningssignaler (0-5V, 0-10V),
vilka 4ndras snabbt och med hog frekvens, 1 allmin-
het datasignaler som RS232, RS485, Profibus, etc.

* Relid: Relikontakter (0-250VAC) kan sld om hoga
induktiva laster (hjilpreld, lampa, ventil, broms,
etc.).

Exempel:

Reliutgingen frin en frekvensomriktare som styr
ett hjilpreld kan, i samband med omslag, fungera
som en storkilla (emission) f6r en mitsignal fran, till
exempel, en trycksensor.

3.8.2 Enkelsidig eller dubbelsidig anslutning?
Samma atgirder som vidtas for stromforsorjningskablar

midste 1 princip vidtas for alla styrsignalkablar, i enlighet
med EMC-direktiv, se § 3.4, sida 12.

18 INSTALLATION OCH ANSLUTNING
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Tryck-
sensor
(exem-
Styrkort pel)

==

Extern styrning
(t. ex. i metallkapsling)

Styrkonsol

¥ & &

(OB E2QN

—{Hf

Fig. 12 Elektromagnetisk (EMC) skdrmning av styrsignalkablar.

I praktiken ir det inte alltid maojligt att skirma styrsig-
nalkablar pa ett konsekvent sitt.

For alla signalkablar som anges 1 § 3.8.1 uppnis bist
resultat om skidrmen ansluts 1 bada 4dndar. Se Fig. 12.

OBS! Varje installation maste undersokas omsorgsfullt
innan lampliga EMC-matningar tillampas.

3.8.3 Stromstyrning (0-20mA)

En stromsignal som 0-20 mA 4r mindre kinslig for
storningar 4n en 0-10 V signal, eftersom den har lig
impedans (250 Q) jimfort med en spinningssignal

(20 kQ). Det ir dirfor synnerligen lampligt att anvinda
stromstyrda signaler om kablarna ir lingre in ett fital
meter.

3.8.4 Tvinnade kablar

Analoga och digitala signaler ir mindre kinsliga for
storningar om kablarna "tvinnas". Detta rekommende-
ras starkt om skdrmning inte kan utforas som beskrivs i
§ 3.8.2, sida 18. Genom att tvinna ledningarna mini-
merar man den yta som exponeras. Detta innebir att

ingen spanning kan induceras i stromkretsen med st6-
rande hogfrekvensfilt (HF).




3.9 Anslutningsexempel

Fig. 13 ger en &versikt 6ver hur en frekvensomriktare
kan kopplas upp.

3.11 Konfigurering av in-/utgangar
med byglar

Byglarna S1 till S4 anvinds for konfigurering av de tva
analoga ingingarna AnInl och AnIn2 och de tvi ana-
loga utgingarna AnUtl och AnUt2 som beskrivs i
Tabell 7. Se Fig. 14 angiende byglarnas placering.

(S5 och S6 for framtida anvindning).

Tabell 7 Instillning av byglar

FDU
,,,,,, N — ’
— L1 RrF- m
— E i filter Vv
— 3| W] ;
| o
n g
rrrrrrrrrrr ol g B e o
chopper
tillval R
& |1]+2ovoe :
0-10VDC 2 |Anint (4]
0(4)-20mA iAnlhz Fre ?{
i nin PTC 2]
j 6 |-10VDC Common |12
—{ 7 |common AnOut1 |13
8 [Digin 1:Run  AnOut2 (14
g | Digin 2 pigout1 20 ————— [~ ——
10|Digin 3 Digout2|21] 1
[12|+24vDC L
[15|Common Reldl -
15| 31]
16|DigIn 4:Reset [ 32
[17|Digin 5 L33
18|Digin 6
19| Digin 7 Rela2
72 DigIn 8 E 42
g L a3
‘ PC/FBO ‘ ‘ Tillval ‘

Féltbuss-
tillval  eller
PC

Tillvalskort

06-F27_2

Fig. 13 Anslutningsexempel.

3.10 Anslutningsalternativ

Tillvalskorten ansluts via de extra anslutningarna X4,
X5 eller X5a pa styrkortet se Fig. 11, sida 16 och mon-
teras 6ver eller bredvid styrkortet beroende pa omrikta-
rens typ och storlek. Nir det giller in- och utgingar till
tillvalskorten maste samma dtgirder med referens till
EMC-direktiven vidtas som anges 1 § 3.8, sida 18. Se
dven kapitel 7. sida 71.

In-/Utgang Typ Bygel
0-10V (standard) |S1 E
AnOutl
0-20mA S1 E
0 -10V(standard) |S2 E
AnOut2
nou 0-20mA 52 ]
0 -10V (standard) |S3 E
Anini
mn 0-20mA 53 1
0 -10V (standard) |S4 E
AnIn2
mn 0-20mA sS4 ]
PTC (standard) |[S5 @ S6 @
Ingen funktion S5 S6
PTC @ @
Ingen funktion S5 @ S6 @

(06-F31_2)

Fig. 14 Anslutningarnas och byglarnas placering.

3.12 Langa motorkablar

Om motorkablarna ir langre 4n 100 m (40 m f0r stor-
lek 1), kan de kapacitiva toppstrommarna l6sa ut
omriktarens Overstromsskydd. Detta kan fdrhindras
genom att anvinda utgingsspolar. Kontakta leveranto-
ren angdende limpliga spolar.

INSTALLATION OCH ANSLUTNING 19



3.13 Omkoppling i motorkablar

Omkoppling 1 motoranslutningarna ir olimpligt. Om
detta inte kan undvikas (t. ex. ndd- eller arbetsbrytare),
rekommenderas omkoppling endast nir strommen ir
noll. Om detta inte beaktas kan omriktaren 16sa ut som
foljd av stromtopparna.

3.14 Parallellkopplade motorer

Motorer kan parallellkopplas under forutsittning att
den totala strommen inte Overskrider omriktarens
nominella virde. Det foljande maiste beaktas vad avser
motordata (se dven § 5.3.9, sida 33).

Fonster 211 Motoreftekt: maste adderas.

Fonster 222 Motorspanning: mdste vara lika.

Fonster 223 Motorfrekvens: maiste vara lika.

Fonster 224 Motorstrom: maste adderas.

Fonster 225 Motorvarvtal:  madste medelvirdesbildas.
Fonster 226 Motor Cos Fi:  maiste medelvardesbildas.

3.15 Anvandning av termiskt
overlastskydd och termistorer

Standardmotorer levereras normalt med inbyggd flakt.
Kylkapaciteten for denna inbyggda flikt 4r beroende av
motorfrekvensen. Vid ldg frekvens dr kylkapaciteten
otillricklig for nominella laster. Kontakta motorleve-
rantdren angiende motorns kylkaraktiristik vid lig
frekvens.

VARNING! Beroende pa motorns kylkarak-
taristik, applikationen, varvtalet och lasten
kan det vara nodvandigt att forse motorn med
forcerad kylning.

Motortermistorer ger ett bittre termiskt skydd for
motorn. Beroende pd motortyp kan termistorer med
PTC-inging (se § 5.3.31, sida 36) anvindas. Motorter-
mistorn ger termiskt skydd oberoende av motorns
varvtal, och dirmed av motorfliktens varvtal. Se funk-
tionerna, strém av typ I’t [354] § 5.4.40, sida 47 en It
[355] § 5.4.41, sida 47.

20 INSTALLATION OCH ANSLUTNING

3.16 Stoppkategorier och nodstopp

Foljande information ir viktig om nodkretsar anvinds

eller behdvs 1 installationer med frekvensomriktare.

EN 60204-1 definierar 3 stoppkategorier:

* Kategori 0: Okontrollerat STOPP:
Stopp genom frinslagning av matningsspianningen.
Ett mekaniskt stopp maste aktiveras. Detta STOPP
kan inte utforas med hjilp av en frekvensomriktare
eller dess in- eller utsignaler.

e Kategori 1: Kontrollerat STOPP:
Stopp tills motorn stir stilla, varefter stromforsorj-
ningen slis fran. Detta STOPP kan inte utforas med
hjilp av en frekvensomriktare eller dess in- eller
utsignaler.

e Kategori 2: Kontrollerat STOPP:
Stopp medan matningsspinningen fortfarande finns
kvar. Detta STOPP kan utforas med samtliga
STOPP-kommandon hos frekvensomriktaren.

VARNING! Enligt EN 60204-1 maste varje

maskin vara forsedd med ett kategori 0

stopp. Om applikationen forhindrar att detta

utfors, maste detta anges specifikt. Varje

maskin maste dessutom levereras med en
nodstoppfunktion. Detta nodstopp maste sakerstilla att
spanningen pa maskin-kontakterna, vilken kan vara farlig,
avlagsnas sa snabbt som mojligt, utan att detta medfor
nagra farliga situationer. | en sadan nédstoppsituation, kan
ett kategori O eller 1 stopp anvandas. Lampligt alternativ
valjs med hansyn till mojliga risker for maskinen.

3.17 Definitioner

I denna bruksanvisning giller foljande definitioner for
strom, moment och frekvens.

Tabell 8  Definitioner

Namn Beskrivning Storlek
IiN Omriktarens nominella instrom A, RMS
Inom Omriktarens nominella utstrom A, RMS
ImoT Nominella motorstrém A, RMS
Pnom Omriktarens nominella effekt kW
Pmot Motoreffekt kW
Tnom Nominellt motormoment Nm
Tmot Motormoment Nm
fur Omriktarens utfrekvens Hz
fmoT Motorns nominella frekvens Hz
NmoT Motorns nominella varvtal rom
loL 120% Iyom, 60s A, RMS
lLARM Motorns toppstrom 280% Iyom A
Varvtal [Aktuellt motorvarvtal rpm
Moment |Aktuellt motormoment Nm




4.

Nir nitspinningen kopplas in, laddas alla instillningar
frin ett icke-flyktigt minne (E2PROM). Efter laddning
av mellanledskondensatorerna och initiering av omrik-
taren, visas startfonstret [100] pd LCD-displayen (se §
5.2, sida 29). Detta kan ta nigra sekunder beroende pa
omriktarens storlek.

Standard startfonstret har foljande utseende:

100
Stp

OHz
0,0Aa

4.1 Anvandning av kontrollpanelen

Fig. 15 visar kontrollpanelen (KP). Pa kontrollpanelen
visas omriktarens status och den anvinds for att pro-
grammera alla instillningar. Det ir dven mojligt att
styra motorn direkt frin kontrollpanelen.

OBS! Omriktaren kan startas utan att KP ar ansluten.
Programmeringen maste dock vara sadan att alla
styrsignaler ar programmerade for extern anvandning.

Omriktaren kan bestillas utan kontrollpanel. T stillet
tor kontrollpanelen finns det di en indikator med tre
lysdioder pd den svarta kontrollpanelen. Se iven §
4.1.2, sida 22 och § 7.2, sida 72.

AQ

[ )

/ = %
olelo
4 4 /]
=

"N

-¢— LCD Display

-q— Lysdioder

-¢— Styrtangenter

«~f-01-
PREV | NEXT ESC

-q— Hopptangent

pr| Funktions-
B fangenter

(06-F26)

Fig. 15 Kontrollpanel.

4.1.1 LCD-display

LCD-displayen innehaller en 2-radig, 16-teckens dis-
play med bakgrundsbelysning. Displayen indelas i fyra
omriden. Startfonstrets olika omraden beskrivs enligt
toljande:

ANVANDNING AV FREKVENSOMRIKTAREN

A B
| |
322 Max Frekv
Stp |A: 50 Hz
I I
C D

Fig. 16 Display

Omride A: Visar aktuellt fonsternummer

(3 positioner).
Omride B: Visar rubriken for aktivt fonster.
Omride C: Visar omriktarens status (3 positioner).

Foljande statusindikeringar kan

forekomma:

Acc :Acceleration

Ret: :Retardation

I’t : :Aktivt It skydd (se § 5.2)
Kor :Motorn ir igang

Lrm :Larm

Stp :Motorn har stoppats
VL  :Spanningsgrins

FL  :Frekvensgrins

CL  :Stromgrins

TL  :Momentgrins

OT :Overtemperatur varning

OVG :Overspinning G varning
(generator)

:Overspanning D varning
(retardation)

:Overspanning L varning (linje)
:Ligspanningsvarning

OVD

OVL
Lv

Omride D:Visar instillning eller val 1 aktivt fOnster.
Detta omrade ir tomt pd 1:a nivins
(hundratal) och 2:a nivins (tiotal) meny.

300 PARAM SETS
Stp

Fig. 17 Exempel pa meny pa ovre niva (huvudmeny).

320 Frekvenser
Stp

Fig. 18 Exempel pa meny pa mellannivd (undermeny tiotal).

321 Min Frekvens
Stp A OHz

Fig. 19 Exempel pd meny pd nedre nivd (undermeny ental).

ANVANDNING AV FREKVENSOMRIKTAREN
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4.1.2 LED-indikering

De grona och roda lysdioderna pa kontrollpanelen har
foljande funktioner:

Kontrollpanel
O @)

Rod Gron

Blank panel (BCP)
O O O

Grén Rod

Gron

Larm Drift Spéanning Larm Drift

(06-F61)

Fig. 20 LED-indikeringar

Tabell 9 LED-indikering

Funktion
LED -
TILL BLINKAR FRAN
SPANNING | Spanning till | —-————- Spanning
(gron) fran
LARM Omriktare i | Varning/ Inget larm
(rod) larmtillstand | grans
DRIFT Drift, stabilt | Drift Driften
(grén) varvtal acc/ret stoppad

OBS! Om det finns en inbyggd kontrollpanel, har LCD-
displayens bakgrundsbelysning samma funktion som
Spanning LED i Tabell 9 (lysdioder for blank panel).

4.1.3 Hopptangent
— Med denna tangent kan man snabbt na de
fyra sist valda fonstren. Standardfonstret dr
"100" for ett hopp. Vilj ett hoppfonster
[ genom att trycka pd hopptangenten nir

det valda fonstret visas. Nista hoppfonster
visas automatiskt. Hoppminnet raderas vid frinslagning
av strommen. Om det foreckommer ett larm, adderas
det meddelandet (fonster [710]) automatiskt till hopp-
listan.

| 2:a senaste objekt |

Ho
Hopp pp

| 3:e senaste objekt |

/ Hopp

4:e senaste objekt |

(06-F29)

Fig. 21 Hoppminne
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4.1.4 Styrtangenter

Styrtangenterna aktiverar Start-, Stopp- eller Reset-
kommandon direkt frin kontrollpanelen. Dessa tangen-
ter dr bortkopplade som standard. De kan aktiveras
med Start/Stopp Ctrl [213]. Om funktionen Enable
har programmerats pa en av de digitala ingingarna (se §
5.5.11, sida 51) mdste denna inging aktiveras for att
medge Start/Stopp-kommandon frin kontrollpanelen.

Tabell 10 Styrtangenter

Start startar med rotation at van-
‘ ) Back: ster

STOPP/ | for att stoppa motorn eller
@ RESET: aterstalla omriktaren efter

ett larm

RESET

Start startar med rotation at
( ) Fram: hoéger

OBS! Det ar inte mojligt att aktivera Start/Stopp/Reset-
kommandon fran tangentbordet och pa avstand fran plinten
(X1) samtidigt.

4.1.5 Funktionstangenter
Funktionstangenterna paverkar menyerna for program-
mering och utlisning av alla instillningar.

Tabell 11 Funktionstangenter

ENTER - - for att valja en lagre
4_' tangent: menyniva
- for att bekrafta en
ENTER andrad installning
ESCAPE - |-for att valja en hogre
: tangent: menyniva
- for att ignorera en andrad
ESC installning, utan att
bekrafta
PREVIOUS |- for att valja foregaende
{— -tangent: menyfonster pd samma
niva
PREV
NEXT - - for att valja nasta meny-
== |tangent: fonster pa samma niva
NEXT
- -tangent: |- for att minska ett varde
- for att andra ett val
+ -tangent:|- for att oka ett varde
+ - for att andra ett val




4.1.6 Menystruktur

Menyn bestir av tre nivier.

e Huvudmeny: Detta ir den 6vre nivin
(rdknar 1 hundratal)

*  Undermeny 1: Detta dr mellannivin
(rdknar 1 tiotal)

* Undermeny 2: Detta dr den nedre nivin
(rdknar 1 ental)

Huvudmenyn innehiller foljande huvudfunktioner:

100 Startfonster

200 Grundinstillning

300 Parameterset

400 170

500 Stalla in/visa borvarde
600 Visa drift

700 Visa larmlogg

800 Vaktfunktion

900 Visa systemdata

Denna struktur ir foljaktligen beroende av antalet fons-
ter per niva.

Till exempel: en meny kan ha endast ett valbart
fonster (fonster Stilla in/Visa borvirde [500]), eller det
kan ha 17 valbara fonster (fonster Frekvenser [320]).

0BS! Om det pa en niva finns mer én 10 fonster, fortsatter
numreringen i alfabetisk ordning.

Exempel 1.:
Undermeny Frekvenser [320]

raknar frin 321 till 32H.

Exempel 2:
Huvudmeny Visa Drift
[600] riknar frin 610 till 6FO0.

Fig. 22 visar hur Enter- och Escape-tangenterna
anvinds for att stega upp eller ned frin respektive nivi
och hur respektive menyfonster inom en nivin kan vil-
jas med Foregiende- och Nista-tangenterna.

4.1.7 Kortfattad beskrivning av Setup-menyn

Huvudmenyn innehiller foljande menyfunktioner:

100 STARTFONSTER

Visas vid start. Hir visas aktuell frekvens och strom som
standard. Kan programmeras for manga andra utlis-
ningar.

200 GRUNDINSTALLNING

Grundinstillningar for att fi omriktaren i anvindbart
skick. Viktigast 4r motordata. Dessutom finns anvin-
darfunktioner och instillningar for tillval.

300 PARAMETERSET

4 parameteruppsittningar som Acc/Ret-tider, frek-
vensinstillning, momentbegrinsning, PID-kontroll,
etc. Varje parameterset kan viljas externt via en digital
inging. Parameterset kan 4ndras under drift och lagras 1
kontrollpanelen.

400 1/0

Alla instillningar fOr ingdngar och utgingar utfors hir.

500 STALLA IN/VISA BORVARDE

Stilla in eller visa borvirdet. Om instillningen av bor-
virdet har programmerats for drift via kontrollpanelen
stalls borvirdet in 1 detta fonster.

600 VISA DRIFT

Visar alla driftsdata som frekvens, last, effekt, strom, etc.

700 VISA LARMLOGG

Visar de 10 senaste larmen 1 larmminnet.

800 VAKTFUNKTION

Larmfunktioner vid &ver- och underlast, komparator-
funktioner.

900 VISA SYSTEMDATA

Mirkskylt av elektronisk typ som visar programvaru-
version och omriktartyp.

4.1.8 Programmering under drift
Minga funktioner kan indras under drift, utan att
omriktaren behover stoppas. Dessa funktioner indikeras

med en asterisk (*) 1 Setup-menylistan (kapitel 9. sida
82) och 1 kapitel 5. sida 29.

OBS! Om en funktion andras medan omriktaren ar i drift
visas meddelandet "Stanna forst!" som tecken pa att
denna funktion endast kan dndras nar motorn star stilla.

PREV NEXT

+—>

700 Huvudmeny
PREV  NEXT
ENTER |[|ESC —
PREV NEXT :.!(rllgt%rlr)neny -420

—>

Esci//'ENTER
Undermeny

(ental)

(06-F28;

Fig. 22 Menystruktur.
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4.1.9 Programmeringsexempel
Detta exempel visar hur man programmerar en indring
av accelerationstiden fran 2,0 s till 4,0 s.

Den blinkande markoren indikerar att en indring
har utforts, men att den inte har lagrats dnnu. Om
strommen bryts i detta Ogonblick, sparas inte ind-
ringen.

Anvind ESC-, PREV-, NEXT- eller ESCAPE-
tangenten for att fortsitta till andra menyer.

100 OHz
Stp 0,0A
—) 200 GRUNDINSTALL
NEXT Stp
—) 300 PARAM SETS
NEXT Stp
4_| 310 Start/Stop
—
ENTER Stp
4_| 311 Acc Tid
ENTER Stp A: 2,008
311 Acc Tid
+ — » |Stp W A: 2,00s
A Blinkande
4_| 311 Acc Tid
ENTER Stp A: 4,008

Fonster 100 visas efter start

Tryck pa Nasta for fonster 200.

Tryck pa Nasta for fonster 300.

Tryck pa Enter for fonster 310.

Tryck pa Enter for fonster 311.

Han tangenten intryckt tills 6nskat
varde har uppnatts.

Spara det nya vardet genom att trycka
pa Enter.

Fig. 23 Programmeringsexempel
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4.2 Anvandning av funktionerna

Start/Stopp/Enable/Reset

Alla start/stopp-relaterade kommandon programmeras
som standard fOr extern anvindning via ingidngarna pa
plint 1-22 pi styrkortet. Med funktionen Start/Stopp
Ctrl [213] kan man vilja att styra via panelen eller
genom seriell kommunikation, se § 5.3.4, sida 31.

OBS! Exemplen i detta avsnitt tacker inte alla mojligheter.
Endast de mest relevanta kombinationerna aterges.
Startlaget ar alltid standardinstallningen
(fabriksinstallning) for omriktaren.

4.2.1 Standardinstallningar for funktionerna

Start/Stopp/Enable/Reset.
Standardinstillningarna visas 1 Fig. 24. I detta exempel
startas och stoppas omriktaren med Digln 1 och ater-
stallning efter larm kan ske med Digln 4.

Styrkort

]+10vDC

Anin 1

Anin 2
Common
Digin 1: Run
Digln 2

Digln 3

DigIn 4: Reset
+24VDC

(B[] o] @[ ~[w]w]r]

(06-F107_1)

Fig. 24  Standardinstdllningar for kommando Start/Reset.

Ingingarna ir som standard instillda for nivistyrning
(se § 5.3.6, sida 32). Ingingen Digln 1 har programme-
rats for Start-kommandot (se § 5.5.11, sida 51). Rota-
tionen bestims av rotationsinstillningen enligt aktivt
parameterset.

4.2.2 Funktionerna Enable och Stopp.

Bada dessa funktioner kan anvindas var or sig eller till-
sammans. Vilken funktion som anvinds varierar med
applikationen och styrldget hos ingingarna (niva/flank
[215], se § 5.3.6, sida 32).

0BS! | Flank-lage maste minst en digital ingang
programmeras for ""Stopp", eftersom Start-kommandona
darefter endast kan starta omriktaren.

STOPPFUNKTIONER:

Enable

Ingingen miste vara aktiv (HOG) for att medge nigon
Start-signal. Om ingingen gir LAG, kopplas omrikta-
rens utgang omedelbart bort och motorn “rullar ut”.

FORSIKTIGHET! Om Enable-funktionen inte har
A programmerats for en digital ingang, betraktas

denna som internt aktiv.

Stopp

Om ingingen aktiveras (Ldg) stoppas omriktaren enligt
det valda stoppliget i fonster [31A] (se § 5.4.11, sida
41). For drift miste ingingen vara HOG.

Fig. 25 wvisar funktionen hos Enable- och Stopp-

ingdngarna och Stopplige=R etardation [31A].

OBS! Stopplaget=Utrullning [31A] ger samma reaktion som
Enable-ingangen.

STOPP
(STOPP=RET)

UTFREKVENS
— t
ENABLE | | |
UTFREKVENS | c
/ i/
— t

(06:F104new) (eller om Spinstart har valts)

Fig. 25 Stopp- och Enable-ingangens funktion.

4.2.3 Start-ingangar nivastyrda.

Ingingarna stills standardmissigt in for nivistyrning (se
funktionsnivda Flank [215], § 5.3.6, sida 32). Detta
innebir att en inging aktiveras genom att ingingen
gors kontinuerligt "Hog". Detta arbetssitt anvinds nor-
malt om, till exempel, en PLC anvinds for att driva
omriktaren.

AN

Exemplen 1 detta och efterfoljande avsnitt viljer
ingingarna enligt vad som visas 1 Fig. 26.

FORSIKTIGHET! Nivastyrda ingangar overens-
stammer INTE med maskindirektivet (se § 1.6,
sida 9), om ingangarna anvands direkt for att
starta och stoppa maskinen.
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Styrkort
[1 |+10VDC
2 |Anin 1
'3 |Anin 2
? Common
| 8 |Digin 1: Run R
| 9 |DigIn 2: Run L
110|Digin 3: Enable
[16|Digln 4: Reset
117|Digin 5: stop
l11|+24vDC
(06-F108 r5)
Fig. 26 Exempel pd inkoppling av ingangarna Start/Stopp/Ena-

ble/Reset.

Enable-ingingen miste vara kontinuerligt aktiv for att
kunna ta emot Start Fram eller Start Back komman-
don. Om bida ingingarna Start Fram och Start Back ir
aktiva, stoppas omriktaren enligt det valda Stopp-liget.
Fig. 27 ger ett exempel pa en mojlig sekvens.

INGANGAR

ENABLE |

STOP |_|

Start Fram

Start Back

UTGANG
STATUS

Start Fram
Start Back

STOP

1 nn

1 — —

(06-F103new_1)

Fig. 27 Ingdng- och utgangstatus for nivdstyrning.

4.2.4 Start-ingangar flankstyrda

Fonster 215 Nivd/Flank maste vara instilld for Flank
for att aktivera flankstyrning (§ 5.3.6, sida 32). Detta
innebir att en inging aktiveras av en &verging frin
"lag" till "hog". Ingingarna kan nu anslutas for en sd
kallad "3-ledar"-funktion. 3-ledar-funktion kriver 4
ledare for tva riktningar.

OBS! Flankstyrda ingangar overensstammer med

maskindirektivet (§ 1.6, sida 9), om ingangarna anvands
for direkt start och stopp av maskinen.
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Se Fig. 26. Enable-ingingen och Stopp-ingingen
midste vara aktiv kontinuerligt for att medge mottag-
ning av Start Fram eller Start Back kommando. Den
senaste flanken (Start Fram eller Start Back) giller. Fig.
28 ger ett exempel pa en mojlig sekvens.

ENABLE |

STOP |_|

Start Fram

Start Back

UTGANG
STATUS

=

(06-F94new_1)

Start Fram

Start Back _l

STOP

Fig. 28 Ingdng- och utgangstatus for flankstyrning.

4.2.5 Reset- och Aterstart.
Om omriktaren ir 1 Stopp-lige som foljd av ett larm,
kan omriktaren aterstillas med en puls (6verging "lig"
till "hog") pd Reset-ingdngen, som standard pd Digln
4. Beroende pa den valda styrmetoden sker en aterstart
(se funktionen Niva/Flank [215] § 5.3.6, sida 32):
- Nivastyrning.
Om Start-ingdngarna bibehiller sina ligen startar
omriktaren direkt efter Reset-kommandot.
- Flankstyrning.
Nir Reset-kommandot har aktiverats méste ett
nytt Start-kommando aktiveras fOr att ter starta
omriktaren

Aterstart aktiveras om Reset-ingdngen ir kontinuerligt
aktiv. I funktionen Aterstart [240] (se § 5.3.27, sida 35)

o

programmeras funktionerna Aterstart.

OBS! Om styrkommandona har programmerats for
panelstyrning, kan Aterstart inte anvandas.



4.2.6 Frekvensriktning och rotation.
Frekvensriktningen kan styras med:
- Start Fram/Start Back-kommandon pa kontroll-
panelen.
- Start Fram/Start Back-kommandon pi
kopplingsplinten (1-22).
- Via det seriella grinssnittet (tillval).
- Parameterset

Funktionen Rotation [214] (§ 5.3.5, sida 32) och Rikt-
ning [324] (§ 5.4.17, sida 42) anger begrinsningar och
prioriteter for omriktarens frekvensriktning.

- Overgripande begransning med funktionen
Rotation [214].
Denna funktion begrinsar den 6vergripande
frekvensriktningen dt antingen vinster eller hdger
eller bada riktningarna. Denna grins foregir alla
andra val. T. ex.: om rotationen har begrinsats till
hoger, ignoreras ett Start Back-kommando

- Val per parameteruppsattning med funktionen
Riktning [324].
Denna funktion stiller in frekvensriktningen for
det externa START-kommandot (instilld for
digital ingdng) 1 varje parameterset. Start
Back- och Start Fram-kommandona har alltid
prioritet dver denna instillning.

4.3 Anvandning av parameterset

De fyra parameterseten medger olika styrmojligheter
avseende snabb indring av omriktarens upptridande.
Det 4r mojligt att anpassa omriktaren on-line fOr att pa
sd sitt paverka maskinens beteende. Det sitt pd vilket
parameterseten implementeras och styrs ger en enorm
flexibilitet vad avser instillningar som frekvens, max.
moment, acc/ret-tider, PID-kontroll, etc. Detta beror
pa det faktum att valfritt (av fyra) parameterset nir som
helst kan aktiveras under Start eller Stopp, via de digi-
tala ingdngarna. Eftersom varje parameterset innehaller
mer 4n 30 olika funktioner (parametrar), kan mainga
olika konfigurationer och kombinationer skapas. Fig.
29 visar hur parameterseten aktiveras via de digitala
ingdngarna Digln 3 och Digln 4.

Parameterset A

Start/Stopp St B

Set C

-Frekvenser

Set D

Vridmoment
Regulatorer

Gransv/Skydd

k 11 | v2av
- ——E DIGIN3 }

~—1—16 |DiciNg

(06-F03_1)

Fig. 29 Val av parameterset

Onskat parameterset viljs med funktionen Vilj Set
[234] (se § 5.3.21, sida 34). Hir kan parameterseten
viljas via kontrollpanelen, Digln 3+4, via Digln 2
enbart eller genom seriell kommunikation. Med funk-
tionen Kopiera Set [233] (se § 5.3.20, sida 34) ir det
enkelt att kopiera hela innehillet for ett separat para-
meterset till ett annat parameterset. Om parameterseten
viljs via Digln 3 och Digln 4, aktiveras de enligt Tabell
12.

Tabell 12 Parameterset

Parameterset Digin 3 Digin 4
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

0BS! Det val som sker via de digitala ingangarna aktiveras
direkt. De nya parameterinstallningarna aktiveras on-line,
aven under drift.

OBS! Standard parameterset ar parameterset A.

Dessa instillningar ger minga mojligheter. Nigra

exempel ges nedan:

* Val av multifrekvens.
Inom ett och samma parameterset kan de 7 forin-
stallda frekvenserna viljas via de digitala ingdngarna.
I kombination med parameterseten, kan 28 forin-
stallda frekvenser viljas med alla 4 digitala ingingar
DigInl och 2, for val av forinstilld frekvens inom
ett parameterset, och Digln 3 och Digln 4, for val
av parameterseten.

¢ Buteljeringsmaskin med 3 olika produkter.
Anvind 3 parameterset for 3 olika jog-frekvenser,
nir maskinen behover stillas in. Det 4:e parameter-
setet kan anvindas for "normal", analog frekvens-
styrning nir maskinen gir i full produktion.

* Produktbyte pa lindningsmaskiner.
Om en maskin miste vixla mellan 2 eller 3 olika
produkter, t. ex. en lindningsmaskin med olika trad-
dimensioner ir det viktigt att accelerations-, retar-
dationstider, max. frekvens och max. moment for
varje dimension ir anpassade fOr just denna dimen-
sion. Ett unikt parameterset kan dirvid anvindas for
varje dimension.

Tabell 13 visar de funktioner (parametrar) som kan stil-

las in 1 varje parameterset. Numret bakom varje funk-
tion ir fonstrets nummer.
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4.4 Anvandning av kontroll-

panelens minne

Start/Stopp [310] Kontrollpanelen (KP) har tvd minnesbankar som kallas
Mem1 och Mem?2. Alla instillningar som utfors eller

Tabell 13 Funktioner i parameterset

ﬁgge'\l/le Orﬁt)lé)tnstld %gig andras, lagras normalt vid frinslagning i ett EEprom pa
Acc tid > MinFrekv [313] omriktarens StyrkOI't.

Acc Rmp Typ [314] Minnesbankarna i KP anvinds for att kopiera
Retardationstid [315] instillningarna hos en separat omriktare via KP till
Dec MotPot [316] andra omriktare. KP miste kopplas bort frin den
Ret < MinFrekv [317] ursprungliga omriktaren (killa) och sedan anslutas till
Ret Rmp Typ [318] mottagande omriktare. Detta utfors bist med tillvalet
Startsatt [319] ECP (Extern kontrollpanel, se § 7.2, sida 72).
gg?r?gtsa"ﬁt {gig% Minnesbankarna kan dessutom anvindas som ett

tillfalligt "minne" for en specifik omriktares instillning.

Frekvenser [320]
Installningarna kan kopieras pa tvd olika nivier:

Minimal Frekvens [321] « Alla installningar
Maximal Frekvens [322] Kommandona Kopiera och Ladda kopierar eller
Minfrekvens Typ [323] laddar alla instillningar inom hela Setup-menyn, si
Riktning [324] aven motordata, anvandarfunktioner, etc. Detta
Motorpot [325] utfors med funktionerna Kop till KP [236] och
Frekvens 1 [326] KP>Instill [239], § 5.3.23, sida 35 och § 5.3.26,
Frekvens 2 [327] :

sida 35.
Frekvens 3 [328]
Frekvens 4 [329] * Endast pargmeterset
Frekvens 5 [32A] Med funkt}onen KP>Alla set [237] laddas endast
Frekvens 6 [32B] innehillet i undermenyn Parameterset [300]. Med
Frekvens 7 [32C] funktionen KP>Aktiv Set [238] laddas endast inne-
Resonansfrekvensl Lag [32D] hillet i det aktiva parametersetet, § 5.3.25, sida 35
Resonansfrekvens1 Hog [32E] och § 5.4, sida 39.
Resonansfrekvens2 Lag [32F]
Resonansfrekvens2 Hog [32G] Fig. 30 och Fig. 31 visar alternativen f6r kopiering och
Jog-frekvens [32H] lokalisering av instillningarna till och frin minnena.
Vridmoment [330]
Moment Grans [331] T
Maximalt Vridmoment [332]

Omriktare

Regulatorer [340] Kontrollpanel
Flodesoptimering [341] ™| MINNE 2
Ljud Karakt. [342]
PID Regulator [343]
PID P Forstarkning [344]
PID I Tid [345]
PID D Tid [346] (06-F101)

Fig. 30 Kopiera: - Komplett Setup
Gransvarden/Skydd [350]

Undersp. skydd [351]

Rotor l&st [352]

Motorbortfall [353] MINNE 1
Motor 1%t Skydd [354]

Motor 12t | [355] Omriktare

Kontrollpanel

MINNE 2

(06-F102)

Fig. 31 Ladda: - Komplett Setup
- Alla parameterset
- Aktivt parameterset
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5. FUNKTIONSBESKRIVNING AV SETUP-MENYN

OBS! Funktioner med en asterisk (*) kan andras aven under
drift.

5.2.1 Rad1[110]
Anger innehillet pd den forsta raden i startfonstret

[100].

5.1 Installningarnas upplosning
Upplosningen hos alla instillningar som beskrivs 1 detta 110 Rad 1
kapitel 4r 3 signifikanta siffror, sivida inte annat anges. Stp Frekvens *
Tabell 14 visar upplosningarna for 3 och 4 signifikanta
siffror. Standard: Frekvens
Tabell 14 Instillningarnas upplssning Alternativ: Frek\{_eng, Las.t, eI._.eff.ekt, Strém,
Utspanning, Likspanning,
3 Siffror Upplésning Temperatur, Driftstatus,
Processvérde
0,01-9,99 0,01 Frekvens | Se fonster 610 § 5.7.1, sida 56
10,0999 o1 Se f 620 § 5.7.2, sida 56
e fonster .7.2, sida
100-999 1 Last S
10000-99900 100 Strom Se fonster 640 § 5.7.4, sida 56
Utspanning | Se fonster 650 § 5.7.5, sida 56
5.2 Startfonster [100] -~ S0t 6 oo
Detta fonster visas vid uppstart och normalt under DC-spénning | Se fonster §5.7.6, sida
drift. Som standard visas aktuell frekvens och aktuell Temperatur | Se fonster 670 § 5.7.7, sida 56
strom.
100 OHz Driftstatus | Se fonster 680 § 5.7.8, sida 56
Stp 0,0A " -
Process- Se fonster 6EO § 5.7.16, sida 58
) ) varde
Andra avlisningar kan programmeras med funktionen
Rad 1 [110] och Rad 2 [120].
Visningsfunktionen stiller in innehillet i startfonstret 5.2.2  Rad 2 [120]

[100].

Som framgir av fig. 31 visas virdet Rad 1 [110] pa
den 6vre raden och virdet Rad 2 [120] pd den nedre
raden.

100
Stp

(Rad 1)
(Rad 2)

Fig. 32 Visningsfunktioner.

Samma funktion som Rad 1 [110].

120 Rad 2

Stp Stroém| *
Standard: Strom
Alternativ: Frekvens, Last, El. effekt, Strom,

Utspanning, Likspanning,
Temperatur, Driftstatus,
Processvarde
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5.3 Grundinstallning [200]

Huvudmenyn med de viktigaste instillningarna for att
ta omriktaren 1 drift, t.ex. motordata, styrinstillningar,
anviandarfunktioner och tillval.

5.3.1 Drift [210]
Undermeny for instillning av V/Hz-lige, Borvirdes-
killa, Start/stopp-styrning

5.3.2 V/Hz-kurva [211]

Instillning av V/Hz-kurva. Fig. 33 visar skillnaden
mellan 2 alternativ.

5.3.3

Borvardeskalla [212]

Val av killan for borvardet.

212 Borvarde via
Stp Externt

Standard:

Externt

Alternativ:

Externt, Panel, Komm, Ext/Digln 2,
Komm/Digln 2, Option

Externt

Borvardet kommer fran de analoga
ingangarna for plint 1-22 (se § 5.5.2,
sida 49).

211
Stp

V/Hz Kurva
Linjar

Standard: | Linjar

Panel

Borvardet stalls in med + och - tangen-
terna pa kontrollpanelen. Kan endast
utforas i fonstret Borvarde [500], (se §
5.6, sida 55). + och - tangenterna stal-
ler nu in borvardet.

Alternativ: | Linjar, kvadratisk

V/Hz-férhallandet ar konstant éver
hela frekvensintervallet, vilket ger ett
nominellt magnetfalt till motorn.
Omriktaren kan ge ett nominellt mag-
netfalt éver hela frekvensomradet fran
O till 50 Hz. 50 Hz stélls in automatiskt
med motordata (se § 5.3.10, sida 33).
Denna kurva ar lamplig for alla applika-
tioner.

Linjar

Komm

Borvardet stélls in genom seriell kom-
munikation (RS 485, faltbuss, se §
5.3.30, sida 36)

Den kvadratiska kurvan sanker V/Hz-
kvoten i det nedre lastomradet och dar-
med magnetfaltet i motorn. P4 sa satt
reduceras motorns forluster och det
extra modulationsbruset hos motorn.
Denna kurva ar lamplig for applikatio-
ner med kvadratisk lastkurva, i allman-
het centrifugalpumpar och flaktar.

Kvadratisk

OBS! Kontrollera att applikationen ar dimensionerad for ett
lagt V/Hz-forhallande. Om inte, kan omriktaren larma for
overlast eller overstrom pa grund av lag spanning pa
motorn (se kapitel 6. sida 67).

%
100 A

V/Hz=Linjér

V/Hz=Kvadratisk

p f
50 Hz
(06-F110)

Ext/Digln 2

Borvardeskallan kan valjas med Digln
2. Se Fig. 34.
Digln2=Ho6g:Ref via tangenter
DigIn2=Lag:Ref externt

Komm/
Digin 2

Borvardeskallan kan valjas med Digln
2. Se Fig. 35
Digln2=Ho6g:Bdérvarde via tangenter
Digln2=Ref via kommunikation

Komm/
Ext DI2

Borvardeskallan kan valjas med Digln
2. Se Fig. 35
Digln2=Ho6g:Boérvarde via externt
Digln2=Ref via kommunikation

Option

Fig. 33 V/Hz-kurvan
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Borvardet stélls in via tillvalsanslut-
ning, beroende pa vilket tillval som
anvands (syns endast nar tillval ar
anslutet). Se kapitel 7. sida 71.

0BS! Om borvardeskallan andras fran Extern till Kontroll-
panel, sa kommer det senast anvanda externa borvardet
att utgora kontrollpanelens initialvarde.

Bérvarde

S

Borvarde via tangenter
pa KP

—

Borvarde via analoga in-
gangar Aninl eller Anin2

[ 0-10v ﬁ,
E DIGIN2 0-20mA

(06-F04_1)

Fig. 34 Bdrvirde via = Ext/Digln 2.




Borvarde via tangenter pa
KP

+ -
Borvarde

Borvarde via seriell kom-
munikation RS485, falt-

buss, etc.

E DIGIN2

(0605_1)

Fig. 35 Birvirde via =Komm/Digln 2.

0BS! Den programmerbara ingangen Digln 2 kan inte
programmeras fran 1/0-menyn [400] nar "Ext/Digln 2" eller
"Komm/Digln 2" har valts. (Se § 5.5, sida 49).

OBS! Funktionerna "Ext/DigIn 2" och "Komm/Digln 2" kan
anvandas for lokal/extern styrning. Se aven § 5.3.4, sida
31 och § 5.5.2, sida 49.

Start/Stopp kommandon
via tangenter pa KP

0O 2 QO

Start/Stopp

Start/Stopp kommandon
via plintin-gangar: Start

Reset.

Back, Start Fram, Enable,

E DIGIN2

(06:F06_1)

Fig. 36 Start/stp via = Rem/Digln 2.

Start/Stopp

Sekvenskommandon via
tangenter pa KP

[ 1o @ o

—\ Sekvenskommandon via
seriell kommunikation

RS485, faltbuss, etc.

EDIGINZ

Fig. 37 Start/stp via =Komm/Digln 2.

5.3.4 Start/Stopp/Reset-styrning [213]
Val av killan for Start-, Stopp- och Resetkommandon.
Se § 4.2, sida 25 for funktionsbeskrivning.

213 Strt/Stp via

Stp Externt
Standard: | Externt
Alternativ: | Externt, Panel, Komm, Ext/Digin 2,
Komm/Digln 2, Option
Kommandona kommer fran ingangarna pa
Externt plintraden 1-22
Kommandona kommer fran kommando-
Panel tangenterna pa kontrollpanelen. Se §
4.1.4, sida 22.
Kommandona kommer fran seriekommu-
Komm nikationen (RS 485, faltbuss, se §
5.3.30, sida 36).
Med Digln2 kan kommandona véljas mel-
Ext/ lan externt och panel. Se Fig. 36.
Digin 2 DigIn2=Hég:Styrning via tangenter
DigIn2=L3ag:Styrning via externt
Med Digln2 kan kommandona valjas mel-
K lan komm och panelen. Se Fig. 37.
D?gTrZ/ DigIn2=Hog:Styrning via tangenter
DigIn2=L3ag:Styrning via
kommunikation
Med Digln2 kan kommandona valjas mel-
K lan komm och panelen. Se Fig. 37.
omm/ DigIln2=Ho6g:Styrning via externt
Ext DI2 . . : :
Digln2=Lag:Styrning via
kommunikation
Kommandona stélls in via tillvalsan-slut-
. ningen, beroende pa vilket tillval som
Option

anvands (syns endast om tillval-et ar
anslutet). Se kapitel 7. sida 71.

0BS! Den programmerbara ingangen Digln 2 kan inte
programmeras fran 1/0-menyn [400] nar "Ext/Digln 2" eller
"Komm/DigIn 2" har valts (se § 5.5.11, sida 51).

OBS! Funktionerna "Ext/DigIn 2" och "Komm/DigIn 2" kan
anvandas for lokal/extern styrning (se § 5.3.3, sida 30).
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5.3.5 Rotation [214]
Stiller in motorns allminna rotation. Se § 4.2.6, sida
27.

214 Rotation
Stp FRAM+BACK

FRAM + BACK
FRAM + BACK, FRAM, BACK

Standard:

Alternativ:

Bada frekvensriktningarna ar

FRAM + BACK :\\/5q.

Frekvensriktningen ar begransad till
riktning Fram (medurs). Insignalen
och tangenten Start Back ar bort-
kopplade.

FRAM

Frekvensriktningen ar begransad till
riktning Back (moturs). Insignalen
och tangenten Start Fram ar bort-
kopplade.

BACK

OBS! Om funktionerna "FRAM" eller "BACK" har valts ar
fonstret Riktning [324] osynligt.

5.3.6 Niva/Flank-styrning [215]
Staller in typ av signalstyrning for ingingarna Start
Fram och Start Back. Se § 4.2, sida 25 for funktionsbe-

skrivning.

215 Niva/Flank
Stp Niva

Niva

Niva, Flank

Standard:

Alternativ:

Ingangarna aktiveras eller deaktive-
ras av en kontinuerligt hog eller 1ag
signal.

Niva

Ingdngarna aktiveras eller deaktive-
ras av en Overgang fran "lag" till
llhégll

Flank

5.3.7 IxR kompensation [216]

Kompenserar spanningsfallet 6ver motorns statorresis-
tans genom att 6ka utspinningen vid konstant frekvens.
IxR kompensation ir viktigast vid liga frekvenser och
anvinds for att uppnd ett hogre startmoment. Den
maximala spanningsdkningen ir 25% av den nominella
utspinningen, se Fig. 38. IxR kompensation kan
anvindas 1 kombination med sivil linjir som kvadratisk
V/Hz-kurva, dven om kombinationen med kvadratiska
V/Hz-kurvor har liten anvindning. Se Fig. 39.

216 IxR Komp

Stp 0,0%| *
Standard: 0,0%
Intervall: 0-25% x Unom
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Upplosning | 0,1%

OBS! En for hog niva av IXR Kompensering kan orsaka
satuering av anslutningarna i motorn. Detta i sin tur kan
orsaka larmet “Kraftdelsfel”. Effekten av IXR Kompensering
ar starkare for motorer med hogre effekt.

B
100 A

IXR Komp=25%

25

10 20 30 40

Fig. 38 IxR komp med linjir V/Hz-kurva

% _
100 A

IXR Komp=25%

25

p f
50 Hz

10 20 30 40

(N CAA4A4N

Fig. 39 IxR komp med kvadratisk V'/Hz-kurva

5.3.8 Natspanning [217]

For val av 230V nitspanning till omriktaren.

OBS! Skall endast vialjas om 230V natspanning anvands.
Detta fonster visas endast for FDU 40-omriktare.

217 Natspanning

Stp 400V
Standard: 400V
Alternativ 230V, 400V




5.3.9 Motordata [220]

Undermenyer for instillning av motordata. Inmatning
av data frin typskylt for anpassning av omriktaren till
den anslutna motorn. Data kan endast dndras nir
motorn har stoppats, annars endast ldsning. Motordata
paverkas inte av Hiamta F-inst.-kommandot § 5.3.22,
sida 34).

OBS! Standardinstallningarna galler for en standard 4-polig
motor enligt den nominella effekten for omriktaren.

5.3.10 Motoreffekt [221]

Instillning av nominell motoreffekt.

5.3.14 Motorvarvtal [225]

Instillning av nominellt motorvarvtal.

225 Mot Varvtal

Stp (NyoT) rPm
Standard: Nmot (se anm § 5.3.9, sida 33)
Intervall: 400 -24000 rpm
Upplosning |1 rpm

221 Mot Effekt

5.3.15 Motor cosfi [226]

Instillning av motorns nominella cosfi (effektfaktor).

Stp (Pyow) KW 226 Mot Cosfi
Standard: Phom (se anm § 5.3.9, sida 33) Stp
Intervall: 1W-120% x Ppom Standard: (se anm. § 5.3.9, sida 33)
Upplosning | 2 signifikanta siffror for varden <100 Intervall: 0,50-1,00
P ir omriktarens nominella effekt. 5.3.16 Poltal [229]

nom

5.3.11 Motorspanning [222]

Instillning av nominell motorspinning.

222 Mot Spanning

Om motorvarvtalet sitts till ett virde som motsvarar ett
poltal >12 Oppnas ett nytt fonster automatiskt [229
Poltal]. Hir stills motorns poltal in. P4 grund av de sma
marginalerna i poltalsberikningen kan frekvensomrik-
tarens berikning vli fel om poltalet inte stills in..

Stp UyomVAC
Standard: 400V for FbU40

500V for FDU50

690V for FDUG9
Intervall: 100 - 800V

229 Poltal

Stp
Standard: Inget varde for grundinstallning
Intervall: 14 - 144

Upplosning | 1V

5.3.12 Motorfrekvens [223]

Instillning av nominell motorfrekvens.

5.3.17 Anvandarfunktioner [230]

Undermeny for instillning av gemensamma install-
ningar for omriktare, som sprik, lisning av kontrollpa-
nel, laddning av standardvirden, kopiering och val av
parameterset, kopiering av instillningar mellan omrik-

223 Mot Frekvens are.
Stp 24Hz 5.3.18 Sprak [231]
Standard: | 50Hz Val av spriket pa LCD-displayen. Det valda spriket
paverkas inte av kommandot Himta F-inst se § 5.3.22,
Intervall: 24 - 400Hz sida 34)
Upplosning | 1Hz
231 Sprak
5.3.13 Motorstrom [224] Stp English
Instillning av nominell motorstrom. -
Standard: English
224 Mot Strom Alternativ: English, Deutsch, Svenska, Neder-
lands, Francais, Espannol.
Stp (Iyom) Al
Standard: Inom (se anm § 5.3.9, sida 33)
Intervall: 25-120% X Inom

I om dr omriktarens nominella strom.
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5.3.19 Tangentbord lasa (upp) [232]

Nir tangentbordet inte ir list (standard), visas alternati-

234 Valj Set

vet “Laskod?". Om tangentbordet redan ir list, visas al *
alternativet “Lds upp kod?". Tangentbordet kan lisas Stp
med ett lésenord... som forhindrar ?betlérig dndring av [gionqard: A
parametrarna. Nir tangentbordet dr last, kan parame- . _ .
trarna visas men inte andras. Borvardet kan andras, Alternativ: | A, B, C, D, DigIn 3, DigIn 3+4, komm
omriktaren kan startas, stoppas och reverseras om dessa Fast val av en av de 4 parameterseten
funktioner ir instillda for styrning frin tangentbordet. A,B,C,D A, B, CellerD
Koden = 291.
oden Val av parameterset A eller B med
Digin 3 ingang DigIn 3. Se § 4.3, sida 27 for
232 Laskod? urvalstabell.
Stp o| * Val av parameterset A, B, C eller D
Digin 3+4 | med ingang Digln 3 och Digln 4. Se §
Standard: 0 4.3, sida 27 for urvalstabell.
Intervall: 0-9999 Val av parameterset genom seriell
Komm kommunikation. (RS 485, faltbuss, se
0BS! Meddelandet "Panel last!" visas sa lange som § 5.3.30, sida 36)

tangenten "+" eller "-" ar intryckt, om nagon forsoker andra
en parameter medan systemet ar last. Vardet i 232 andras
till "0" efter intryckning av "Enter".

5.3.20 Kopiera set [233]

Kopierar innehillet 1 ett parameterset till ett annat para-
meterset. Ett parameterset innehdller alla parametrar i
undermenyn Parameterset [300], se § 4.3, sida 27.

233 Kopiera Set

Stp A>B
Standard: A>B
Alternativ: A>B, A>C, A>D, B>A, B>C, B>D,
C>A, C>B, C>D, D>A, D>B, D>C

5.3.21 Valj set nr. [234]

Val av parameterset. Ett parameterset innehéller alla
parametrar 1 undermenyn Parameterset [300]. Varje
funktion 1 denna undermeny har en indikering A, B, C
eller D beroende pad aktivt parameterset. Parameterse-
ten kan viljas frin tangentbordet eller via de program-
merbara, digitala ingingarna 3  och/eller 4.
Parameterseten kan dndras under start, se § 4.3, sida 27
for kompletterande forklaring.

34 FUNKTIONSBESKRIVNING AV SETUP-MENYN

Det aktiva setet kan visas med funktionen 680 Driftsta-
tus. (Se § 5.7.8, sida 56).

OBS! Den programmetrbara ingangen Digln 3 eller Digin 4
kan inte programmeras fran 1/0-menyn nar Digin 3 eller
Digln 4 har valts.

OBS! Ett filter (50ms) forhindrar att kontaktstudsar, etc.,
aktiverar felaktigt set nar Digin 3 eller DigIn 4 har valts.

5.3.22 Standardvarden [235]

Laddar standardvirden pi 3 olika nivier (fabriksinstill-
ningar).

235 Hamta F-inst

Stp A
Standard: | A
Alternativ: | A, B, C, D, alla, fabriksinstallningar
A. B.C.D Endast det valda parametersetet
T stalls om till sina standardvarden.
Alla Samtliga 4 parameterset (hela meny
300) stalls om till standardvarden.
Samtliga 4 parameterset och meny-
Fabrik erna 100, 200 (fransett 220 och
231), 300, 400 och 800 stalls om till
standardvarden.

0BS! Larmlogg, timraknare och andra VISA ENDAST-fonster
betraktas inte som installningar och paverkas inte.

0BS! Meddelandet ""Séakert?" vid val av "Fabriks" maste
bekraftas med "Ja".




5.3.23 Kopiera alla installningar till
kontrollpanelen [236]

Alla instillningar (hela Setup-menyn) kopieras till kon-

trollpanelen. Tvd separata minnesbankar Mem1 till

Mem? finns tillgangliga 1 SP. I en kontrollpanel kan 2

kompletta set av omriktarens instillningar lagras, for

laddning till andra omriktare. (Se § 4.4, sida 28).

236 Kop till KP
Stp MINNE 1] *
Standard: MINNE 1
Alternativ: MINNE 1 - MINNE 2

5.3.24 Ladda parameterset fran
kontrollpanelen [237]

Samtliga 4 parameterset laddas frin kontrollpanelen.

Parameterseten frin killomriktaren kopieras till alla

parameterset 1 mottagande omriktare, dvs. A till A, B
till B, C till C och D till D. (Se § 4.4, sida 28).

237 KP>Alla Set
Stp MINNE 1
Standard: MINNE 1
Alternativ: MINNE 1 - MINNE 2

5.3.27 Aterstart [240]

Aterstart miste forst aktiveras genom att Aterstart-
ingdngen gors kontinuerligt hog. Se § 4.2.5, sida 26.
Aterstart aktiveras med funktionen Antal Larm [241].
Vilj relevanta larmvillkor frin fonstren [242] till [24E].

5.3.28 Antal larm [241]

Aterstart aktiveras si snart antalet valda larm Gverstiger
noll. Detta innebir att omriktaren, efter ett larm, ater-
startas automatiskt enligt antalet valda forsok. Forsok
till aterstart utfors bara om alla tillstdnd 4r normala.

Om Aterstart-riknaren (¢j synlig) innehiller fler
larm in det valda antalet forsok, leder detta till att Ater-
start-cykeln avbryts. Direfter sker ingen Aterstart. Ater-
start-raknaren minskas med ett (1) var 10:e minut.

Nir det maximala antalet larm har uppnitts, marke-
ras larmmeddelandet Timriknare med ett "A". Se dven
se § 5.8, sida 59 och § 6.2, sida 68. Om Aterstart ir
fullt maste omriktaren iterstillas med en normal Reset.

Exempel:

» "Aterstart = 5

* "Inom 10 minuter upptrider 6 larm

« "Vid det 6:¢ larmet sker ingen Aterstart, eftersom
Larmloggen for Aterstart redan innehiller 5 larm.

* "Nollstill med en normal Reset: inging hog till lig
och hog igen for att bibehilla Aterstart-funktionen.
Riknaren ir nollstilld.

5.3.25 Ladda aktivt parameterset fran
kontrollpanelen [238]

Endast det aktiva parametersetet laddas frin kontrollpa-

nelen.

Exempel:

Om det aktiva parametersetet 1 den mottagande
omriktaren ar "B", laddas parametersetet "B" frin
den valda minnesbanken.

238 KP>Aktiv Set
Stp MINNE 1
Standard: MINNE 1
Alternativ: MINNE 1 - MINNE 2

5.3.26 Ladda alla installningar fran
kontrollpanelen [239]

Alla instillningar frin kontrollpanelen laddas. Hela

instillningen (inkl. motordata) av killomriktaren

kopieras till mottagande omriktare (se § 4.4, sida 28)

239 KP>Installn
Stp MINNE 1
Standard: MINNE 1
Alternativ: MINNE 1 - MINNE 2

241 Antal Larm

Stp 0
Standard: 0 (ingen Aterstart)
Intervall: 0 - 10 forsok

OBS! En Aterstart fordrojs med aterstaende ramptid.
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5.3.29 Val av Aterstartlarm

Fonstren [242] till [24D] viljer Aterstart-funktionen
for varje enskilt larm. Som standard viljs inga larm alls.
Alternativen ir Till eller Fran.

Fonster Standard
242 Overtemp Fran
243 Overstrém Fran
244 Qverspanning D | Frén
245 Qverspanning G | Frén
246 Overspanning L | Frén
247 Motortemp Fran
248 Ext larm Fran
249 Motorbortfall Fran
24A Vakt Larm Fran
24B Last rotor Fran
24C Kraftdelsfel Fran
24D Underspanning Fran
24E Seriekomm Fran

5.3.30 Tillval: Seriell kommunikation [250]

Instillningar for seriell inging som tillval. Se bruksan-
visningen for seriell kommunikation for mer informa-

tion.
251 Hastighet
Stp 38400[ *
Standard: 9600
Omréade: 9600 fast
252 Adress
Stp 1| *
Standard: 1
Omréde: 1-247
Séatt vardet till 1 i faltbuss-laget. | RS232-14ge kan
ett varde mellen 1-247 anges.
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Avbrott
Larm

253
Stp

Standard: Larm

Alternativ: | Larm, Varning, Fran

Om kommunikationen ar bruten lan-
gre an 15 sekunder ger frekvensom-
riktaren larmet “Komm Fel”, se
Kapitel 6. sida 67.

Larm

Om kommunikcationen ar bruten lan-
gre an 15 sekunder ger frekvensom-
riktaren en varning. Se Kapitel 6. sida
67.

Varning

Fran Ingen larmoévervakning ar aktiv.

5.3.31 PTC [260]

Instillningar av PTC-ingangen.

Fig. 40 visar anslutningen av PTC-ingingen. Motor-
termistorerna (PTC) maiste Gverensstimma med DIN
44081/44082. Specifikationen for ingingen:

Tabell 15 PTC-kort

Antaget 1, 3 eller 6 termistorer i
termistornatverk serie
2.0V £10%

Matspanning

Kortslutningsstrom 1.0 mA +10%

Larmgrans 2825 Q +£10%

Aterstallningsgrans 1500 Q +£10%

FDU

RFI
Filter

MOTOR
PTC
¥

il
[
\\h
\‘E\’&\ KIFI
ELRCEDD

rrrrrrrr Broms-
chopper
(tillval) [
+10VDC
Aninl pTC |4
Anin2 PTC f;
40vDC  Common [12|
Anout1 13
DigIn 1:Run  AnOut2 ﬁ
Digln 2 DigOut1|20
Digln 3 D\gout2\£
+24VDC
Common ~ Reldl 31
Digin 4:Reset CE
Digin 5 ﬁ
Digin 6
Digin 7 Rela 2 a1l
DigIn 8

Common

-

RIE[&[S[5[G[E[E] o] @[ ~[o[«]n]k]

42

43

L {]

06F113 1

Fig. 40 Anslutning av motortermistorn (PTC).



5.3.32 PTC [261]
For att koppla till eller koppla bort PTC-ingingen.

261 PTC Funktion
Stp Fran| *
Standard: Fran
Alternativ: | Fran, Till
Fran PTC-ingéng ej aktiv
Till PTC-ingéang aktiv

OBS! Byglarna S5 och S6 maste vara i position enligt Tabell
7.

5.3.33 Makros [270]

Makros forinstiller ett valt antal fonster, si att det
endast krivs en mindre justering for att stilla in omrik-
taren for en specifik applikation. Makros forinstiller
huvudsakligen utvalda in- och utgingar. Efter val av ett
makro kan alla fonster fortfarande andras.

OBS! Nar ett makro har valts, andras endast de anvanda
parametrarna. Tidigare installningar, manuella eller via
makron, andras inte. Beskrivningen av makron i denna
bruksanvisning bygger pa omriktarens
standardinstallningar.

5.3.34 Valj makro [271]

Vid val av ett makro, miste meddelandet "Sakert?"
besvaras med "Ja" for att aktivera det valda makrot.

271 vValj Makro
Stp Lok/Auto Ana| *

Standard: Lok/Auto Ana

Alternativ: Lok/Auto Ana, Lok/Auto Kom, PID,
Forval frekv, Motor pot, Pump/Flakt

Lok/Auto Ana

Lokal/Extern kontroll med analog signal:
- Digln 2 viljer mellan:

- Start/Stopp via kontrollpanelen

- Extern Start/Stopp-styrning.
- Digln 3 viljer mellan:

- Analog inging 1 (4-20mA)

- Analog inging 2 (0-10V)

Vid utstyrning av DigIn2 och 3 samtidigt, sker vixling
mellan:
Lokal (bada HOG) Start/Stopp/Reset via kontroll-
panelen Borvirde via Anln2
(0-10V {3r potentiometer)
eller
Extern (bada LAG) Start/Stopp/Reset via
anvindargrinssnitt
Borvirde via Anlnl (4-20mA)

Foljande instillningar utfors:

Tabell 16 Makro Lok/Auto Ana

Fonster Alternativ/Intervall
212 Bérvarde via Externt
213 Start/Stopp via Ext/Digln 2
411 Anin 1 Funkt Frekvens

412 Anln 1 Setup 2-10V/4-20mA

415 Anin 2 Funkt Frekvens
416 Anin 2 Setup 0-10V/0-20mA
423 Digln 3 Anln Val

0BS! Bygeln S3 maste stéllas in for "strom". Se § 3.10,
sida 19. Se Fig. 41 for ett uppkopplingsexempel.

Styrkort
Satt +
referenssignalk [1 |+10vDC
4-20mA ] -
2 |Anin1
Sétt =
Ell referens- 3 |Anin 2
Start/Stop giggﬁ\‘/' 7 [Common
- Extern -1 aln:
- Kontrollpanel i Dign 1.: Run
~a 9 |Digin 2 : Local/Rem
Val > 10/(Digin 3 : Anin select
Analog referens [
- Anin 1: 4-20mA 16/ Digln 4 : Reset
- Anin2: 0-10V [11|+24vDC
® —

(06-F120_1)

Fig. 41 Lokal/Auto Ana makro

Lok/Auto Kom

Lokal/Extern kontroll med seriell kommunikation:

O0BS! En seriell kommunikationsmaéjlighet maste anslutas
och stallas in:

- Digln 2 viljer mellan:
- Start/Stopp med borvirde (+,- tangenter) bida
via kontrollpanelen
- Extern Start/Stopp med externt analogt
borvirde via seriell anslutning.
Foljande instillningar utfors:

Tabell 17 Makro Lok/Auto kom

Fonster Alternativ/Intervall
212 Boérvarde via Komm/Digln 2
213 Start/Stopp via Komm/Digln 2
411 Aninl Funkt Fran
415 AnlIn2 Funkt Frekvens

416 AnIn2 Setup 0-10V/0-20mA

Se Fig. 42 tor ett uppkopplingsexempel.
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Val
Start/Stopp och

referens

- Kontrollpanel

- Seriell
kommunikation

e

[B[5[5[e[e[~[w][n]kr]

Styrkort

+10VDC

Anin 1

Anin 2

Common

Digin 1 : Run

DigIn 2 : Local/Rem
Digin 3 :

DigIn 4 : Reset
+24VDC

PC/FBO

[ ]

Féltbuss
tillval eller PC

(06-F119_1)

Forval frekvens

Val av 3 forinstillda frekvenser med digitala ingingar

Digln 2 och Digln 3.:

- Digln 2 och 3 viljer forinstillda frekvenser

enligt sanningstabellen:

Digin 3 Digin 2 Preset
LAG LAG Ingen forinstallning
LAG HOG Forinstalining 1
HOG LAG Forinstalining 2
HOG HOG Férinstallning 3

Foljande instillningar utfors:

Tabell 19 Makro Firval frekvens

Fig. 42 Lokal/Auto Kom makro

PID

Instillning t6r PID-regulator:
- Analogt borvirde via Anln 1(0-10V)

- Aterkopplat drvirde via
- Start /Stopp externt.
Foljande instillningar utfors:

Tabell 18 Makro PID

AnlIn 2 (0-10V)

Fonster Alternativ/Intervall
212 Borvarde via Externt
213 Start/Stopp via Externt
343 PID-regulat Till
411 Anin 1 Funkt PID-styrning

412 Anin1 Setup

0-10V/0-20mA

416 AnIn2 Setup

0-10V/0-20mA

Se Fig. 43 tor uppkopplingsexempel.

>
Sétt +
referenssignal

L

Process
aterkopplings-
signal

NN
HEEREEERNE

Styrkort

+10VDC

Anin 1

Anin 2
Common

Digin 1 : Run
Digln 2

Digin 3

Digin 4 : Reset
+24VDC

(06F122_1)

Fig. 43 PID Makro
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Fonster Alternativ/Intervall
212 Borvarde via Externt
213 Start/Stopp via Externt
411 Anin 1 Funkt Fran

422 Digln 2

Forinst Ref 1

423 Digln 3

Forinst Ref 2

Se Fig. 44 tor uppkopplingsexempel.

Styrkort

(1 |+10vDC

[2]Anin 1

[3]Anin2

[ 7 |common
Vilj frekvens —_— '8 |Digin 1 : Run
Frekvenser 1 till 4 — .
DigIn3 DigIn2 Preset ¥ 9 |Digln 2 : Pres Ref 1
Lag Lag  Ingen frekv. 0l pi .
e b meests S /10| Digin 3 : Pres Ref 2
Hbég Lag  Preset 2 16|DigIn 4 : Reset
Hog Hoég Preset3 H +24VDC

6
(06-F123_1)
Fig. 44 Forval frekv




Motor potentiometer
Lokal/Extern kontroll med funktionen motorpoten-
tiometer:
- Digln 2 viljer mellan:
- Start/Stopp och borvirde via kontrollpanelen.

- Extern Start/Stopp och externt borvirde via
MotPot funktion pa Digln 5 och Digln 6.

Foljande instillningar utfors:

Tabell 20 Makro Motor pot

Fonster Alternativ/Intervall
212 Borvarde via Ext/Digln 2
213 Start/Stopp via Ext/Digln 2
425 Digln 5 MotPot upp
426 Digln 6 MotPot ned

Se Fig. 45 t6r uppkopplingsexempel.

Styrkort

+10VDC
Anin 1
Anin 2

Val

Start/Stopp och
analog referens: | __yp| — —
- Kontrollpanel
- Extern

DigIn 1 : Run

Digin 2 : Local/Rem
|10/ Digin 3

116|DigIn 4 : Reset

111 |+24vDC

Analog referens [17|DigIn 5 : MotPot Up

med MotPot _—

Upp- och Ner- T E DigIn 6 : MotPot Down
kommando |

(1]
2]
E}
? Common
'8 |
9|
10

(06F121_1)

Fig. 45 Motor pot makro

Pump/Flakt

Nir makrot kors stills  instillningarna  for
pumpstyrningen om enligt tabellen nedan:

Tabell 21 Makrot Pump/Flikt

Fonster Val/Intervall
212 Borvarde via Extern
213 Start/Stopp Extern

214 Rotation R

281 Pumpsekvens | Till

Till (for alla 4 parameter-

343 PID Regulat | | csttningarna

Frekvens. Ar fonster 343 ar Till

411 Anin 1 Funkt | /20D Regulat

412 Anin 1 Instél | 0-10 V/0-20 mA

416 Anln 2 Instal | 0-10 V/0-20 mA

Mer information om makrofunktionen finns 1
bruksanvisningen for Pumpoption.

5.3.35 Pump [280]

Instillningar fOr alternativet Pumpsekvens. Se bruksan-
visningen for Pumpsekvens.

5.4 Parameterset [300]

Parametrarna i denna huvudmeny betraktas som ett
parameterset. Dessa parametrar ir huvudsakligen sidana
som ofta justeras fOr att uppnd optimala maskinpres-
tanda. Upp till fyra set (A, B, C och D) kan lagras. De
kan viljas (iven under drift) via tangentbordet, kon-
takterna (Digln 3 och 4) eller genom seriell kommuni-
kation. Namnet p3 aktivt set indikeras med en bokstav
framfor respektive parametervirde. Det kan dven avlisas
1 Driftstatus [6A0] (se § 5.7.8, sida 56). For ytterligare
forklaringar hinvisas till § 4.3, sida 27.

5.4.1 Start/Stopp [310]

Undermeny med alla funktioner avseende acceleration,
retardation, start, stopp, etc.

5.4.2 Accelerationstid [311]

Accelerationstiden definieras som den tid det tar att oka
frekvensen frin O Hz/min till nominell motorfrekvens.

OBS! Om Acc Tid ar for kort, accelereras motorn enligt
momentgransen. Den faktiska accelerationstiden kan vara
langre an den installda.

311 Acc Tid

Stp A: 2,00s| *
Standard: 2,00s (10.0s for storlek 4 och
storre)
Intervall: 0,50 - 3600s

Fig. 46 visar sambandet mellan nominell motorfrek-
vens/max, frekvens och accelerationstid. Det samma
giller for retardationstiden.

f

T

BO HZ —f e :

Nominell
Frekvens

Max A0 Hz e ‘
Frekvens :

(06-F12)

Fig. 46 Accelerationstid och maximal frekvens.
Fig. 47 wvisar instillningarna f3r accelerations- och

retardationstid med avseende pd nominell motorfrek-
vens.
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| Nom. Frekvens

["Acc Tid [311] Ret Tid [313]

(06-F11)

I S-kurva

(06-FO8)

Fig. 47 Accelerations- och retardationstider.

5.4.3 Accelerationstid for MotPot [312]

Om MotPot-funktionen har valts, ir detta accelera-
tionstiden for MotPot Upp-kommandot. Se § 5.5.11,
sida 51.

Fig. 48 S-formad accelerationsramp.

5.4.6 Retardationstid [315]

Retardationstiden definieras som den tid det tar att
minska frekvensen frin nominell motorfrekvens till 0
Hz.

312 Acc MotPot 315 Ret Tid

Stp 16,00s| * Stp A: 2,00s| *
Standard: 16,00 Standard: 2,00s for storlek 4 och storre
Intervall: 0,50-3600s Intervall: 0,50 - 3600s

5.4.4 Accelerationstid till Min. Frekvens
[313]

Om en minimal frekvens har programmerats ir detta

accelerationstiden frin 0 Hz till minimal frekvens vid

ett Start-kommando.

313 Acc>MinFrekv

Stp 2,00s| *
Standard: 2,00s (10,0s for storlek 4 och
storre)
Intervall: 0,50-3600s

5.4.5 Acceleration ramptyp [314]

Stiller in typ av accelerationsramp. Se Fig. 48.

314 Acc Rmp Typ
Stp A: Linjar *
Standard: Linjar
Alternativ: Linjar, S-kurva
Linjar Linjar accelerationsramp
S-Kurva S-formad accelerationsramp

40 FUNKTIONSBESKRIVNING AV SETUP-MENYN

OBS! Om Ret Tid ar for kort och generatorenergin inte kan
avges i ett bromsmotstand, retarderas motorn i enlighet
med overspanningsgransen. Den faktiska retardationstiden
kan vara hogre an den installda.

5.4.7 Retardationstid for MotPot [316]

Om MotPot-funktionen har valts, ir detta retardations-
tiden for MotPot Ned-kommandot. Se § 5.5.11, sida
51.

316 Dec MotPot

Stp 16,00s| *
Standard: 16,00s
Intervall: 0,50-3600s
5.4.8 Retardationstid fran Min. Frekvens

[317]
Om en minimal frekvens har programmerats ir detta
retardationstiden frin minimal frekvens till 0 Hz vid ett
Stopp-kommando.

317 Ret<MinFrekv

Stp 2,00s| *
Standard: 2,00s (10,0s for storlek 4 och
storre)
Intervall: 0,50-3600s




5.4.9 Retardation ramptyp [318]
Stiller in typ av retardationsramp, Fig. 49.
318 Ret Rmp
Stp A: Linjar *
Standard: Linjar
Alternativ: Linjar, S-kurva
Linjar Linjar retardationsramp
S-Kurva S-formad retardationsramp
£
I S-kurva
(06-F09) — t

Fig. 49 S-formad retardationsramp.

5.4.10 Startsatt [319]

Anger det sitt pd vilket motorn startas nir ett Start-
kommando aktiveras.

5.4.12 Spinstart [31B]

Spinstart startar en motor som redan ir iging, utan att
larma eller ge upphov till hoga stromtoppar. Med
Spinstart=Till fordrojs den faktiska rotationen hos
motorn allt efter motorns storlek, motorns korforhil-
landen fore Spinstart, trogheten hos tillimpningen, etc.

31B Spinstart

Stp A: Till| *
Standard: Fran
Alternativ: Fran, Till

Ingen Spinstart. Om motorn ar igang
Fran kan omriktaren larma eller starta

med hog strom.

Spinstart medger start av en motor
Till som ar igang utan att larma eller ge

319 Startsatt
Stp A: Normal DC *

Standard: Snabb
Alternativ: | Snabb (fast installning)
Motorflodet 6kar gradvis. Motorn bor-
Snabb jar rotera sa snart Start-kommandot
har aktiverats.

5.4.11 Stoppsatt [31A]
Anger det sitt pa vilket motorn stoppas nir ett
STOPP-kommando aktiveras.

31A Stoppsatt

Stp A: Retard| *
Standard: Retardation
Alternativ: | Retardation, Utrullning

Motorn retarderas till O Hz enligt den

Retardation installda retardationstiden.

Utrullning Motorn rullas ut naturligt till O Hz

upphov till héga strommar.

5.4.13 Frekvenser [320]

Undermeny med alla instillningar avseende frekvenser,
som Min/Max-frekvenser, jog-frekvenser, forinstillda
frekvenser och resonansfrekvenser.

5.4.14 Min. frekvens [321]

Stiller in Min. frekvens. Se funktionen Min frekv typ §
5.4.16, sida 42 angdende upptridandet vid minimal
frekvens. Den minimala frekvensen fungerar som en
absolut ligsta grins.

321 Min Frekvens
Stp A: OHz| *
Standard: O Hz
Intervall: 0 - Max Frekvens

OBS! Jog-funktionen och forvalsfrekvenserna tar inte
hansyn till installd minimalfrekvens. Se aven § 5.4.25, sida
44, § 5.5.11, sida 51 och § 5.4.19, sida 43.

5.4.15 Makx. frekvens [322]

Staller in max. frekvens vid 10 V/20 mA, s3vida inte en
anvindardefinierad egenskap har programmerats {or
den analoga ingingen (se § 5.5.4, sida 50, § 5.5.5, sida
50, § 5.5.8, sida 50 och § 5.5.9, sida 51). Den nomi-
nella motorfrekvensen bestims av parametern Mot
Frekvens [225] (se § 5.3.14, sida 33). Den maximala
frekvensen fungerar som en absolut maximal grins.

322 Max Frekvens
Stp A: fuworHz| *
Standard: fmot
Intervall: Min Frekv - 2x fyor

OBS! Det gar inte att stalla in Max Frekvens lagre an Min
Frekvens.
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5.4.16 Min frekv Typ [323]

For val av omriktarens upptridande vid minimal frek-
vens.

M
323 Minfrekv Typ Frzﬁvens
Stp A: Skala| *
Standard: Skala
Intervall: Skala, Begransning, Stopp Min Frekvens
Skala Minimal frekvens = Noll borvarde. Se
Fig. 50.
Begrinsnin Minimal frekvens = Noll bérvarde, men 0 10v20mA — ¢
g €| med ett "dédband” enligt Fig. 51. L —
Omriktaren féljer rampen till nollfrek- (06714
vens nar borvardet ar 1agre an minimal|  Fig. 52 Min frekv typ= Stopp.
Stopp frekvens. Om borvardet kommer till-
baka fOljer den ater rampen uppat. Se| 5.4.17 Frekvensriktning [324]
Fig. 52. Staller in rotationen for aktivt parameterset. Se § 4.2.6,
sida 27.
' 324 Riktning
I Stp A: FRAM
M Standard: | FRAM
rekvens
Intervall: FRAM, BACK
FRAM Riktning héger (medurs) stalls in.
Min Frekvens | BACK Riktning vanster (moturs) stélls in.
OBS! Detta fonster ar endast synligt om Rotation =
5 s FRAM+BACK (se § 5.3.5, sida 32).
4 20ma ot Denna funktion kan endast anvindas nar ett START-
(06515 kommando har aktiverats pd en av de digitala inging-
Fig. 50 Min fickv typ = Skala. arna. Komm.andona. Start Back och Start Fram kringgar
alltid denna instillning.
:
Max -
Frekvens
Min Frekvensﬁ
9 1(‘)V/20mA —> t
é‘l 2(;mA — t
(06-F13)

Fig. 51 Min frekv typ= Begrinsning.
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5.4.18 Motorpotentiometer [325]

Stiller in egenskaperna hos funktionen Motorpot. Se
parametern Digln1 [421] § 5.5.11, sida 51 angdende val
av Motorpot-funktion.

325 Motorpot
Stp A: Med Minne *

Standard: Med Minne

Med Minne, Utan Minne

Alternativ:

Med minne. Efter ett stopp, larm eller
stromavbrott hos omriktaren lagras
den aktiva utfrekvensen i samband
med stopp i minnet. Nar ett nytt
Start-kommando aktiveras atergar
utfrekvensen till detta sparade varde.

Med Minne

Efter ett stopp, larm eller stromav-
brott, startas omriktaren alltid fran
nollfrekvens (eller minimal frekvens,
om denna har valts).

Utan Minne

5.4.19 Frekvens 1 [326] till Frekvens 7 [32C]
Forvalsfrekvenser aktiveras av de digitala ingingarna, se
§5.5.11, sida 51 - § 5.5.14, sida 52. De digitala inging-
arna maste stallas in for funktionen Frekvens 1, Frek-
vens 2 eller Frekvens 4.

Beroende pid hur minga digitala ingingar som
anvinds kan upp till 7 forvalstrekvenser aktiveras per

parameterset. Om alla parameterseten anvinds, ir upp
till 28 forvalsfrekvenser mojliga (se § 4.3, sida 27).

326 Frekvens 1

Stp A: 10Hz| *
Standard: 10Hz
Intervall: 0 - Max Frekvens

Samma instéllningar ar giltiga for fonstren:
[327 Frekvens 2], med standard 20 Hz
[328 Frekvens 3], med standard 30 Hz
[329 Frekvens 4], med standard 35 Hz
[32A Frekvens 5], med standard 40 Hz
[32B Frekvens 6], med standard 45 Hz
[32C Frekvens 7], med standard 50 Hz

Forvalen viljs enligt Tabell 22.

Tabell 22 Forinstdllningar

Frekvens | Frekvens | Frekvens Utfrekvens
4 2 1

0 0 Analogt borvarde
0 0 1D Frekvens 1

0 1D 0 Frekvens 2

0 1 1 Frekvens 3

1 0 0 Frekvens 4

1 0 1 Frekvens 5

1 1 0 Frekvens 6

1 1 1 Frekvens 7

D= viljs om endast en forvalsfrekvens ir aktiv

1 = aktiv inging
0 = ¢j aktiv inging

Forinstillda frekvenser har prioritet &ver analoga
ingingar.

OBS! Om endast Frekvens 4 ar aktiv, kan Frekvens 4 valjas.
Om Frekvens 2 och 4 ar aktiva, kan Frekvens 2, 4 och 6
valjas.

5.4.20 Resonansfrekvens 1 Lag [32D]

I intervallet Resonansfrekvens Hog till Lag kan utfrek-
vensen inte vara konstant for att undvika mekanisk
resonans 1 drivsystemet.

Nir Resonansfrekvens Lig < Borvirde < Resonansfrek-
vens Hog, blir Utfrekvens=Resonansfrekvens HOG
under retardation och Ultfrekvens=R esonansfrekvens
LAG under acceleration. Fig. 53 visar funktionen hos
Resonansfrekvens Hog och Lag.

Mellan Resonansfrekvens Hog och Lig, dndras frek-
vensen enligt de instillda accelerations- och retarda-
tionstiderna.

32D Resonans-
frekvensl Lag *
Standard: 0,0 Hz
Intervall: 0 - fyax
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Exempel:

Om Jog-frekvens = -10, leder detta till ett Start
Back-kommando vid 10 Hz oberoende av Start
Back- och Start Fram-kommandona. Fig. 54 visar

I / hur Jog-kommandot fungerar.

32H Jog-frekvens

Resonans- Stp A: 2,0Hz *
frekvens HOG  f-------------------- +

Y \ Standard: 2,0 Hz
Resonans-ﬁ
frekvens LAG [ R Intervall: 0 - +2x f\or
f
—
(06-F17) Resonansfrekvens Jog-
frekv
Fig. 53 Resonansfrekvens.
OBS! De 2 Resonansfrekvensintervallen kan overlappa —
varandra.
Jog-
5.4.21 Resonansfrekvens 1 Hog [32E] :‘nOamn;jo
Se § 5.4.20, sida 43. .
(06-F18)
32E Resonans-
frekvens 1 Hog * Fig. 54 Jog-kommando.
Standard: 0,0 Hz 5.4.25 Frekvensprioritet
intervall- 0.t Det aktiva borviardet kan komma fran flera kallor och
) MAX funktioner. Tabellen nedan visar prioriteten hos olika

funktioner vad avser borvardet.

5.4.22 Resonansfrekvens 2 Lag [32F]

Se § 5.4.20, sida 43. Tabell 23 Frekvensprioritet
Jog- Forinstalld Motor Ref. signal
32F Resonans- kommando| frekvens | Pot - Sig]
2 %k
frekvens 2 Lag Tillvalskort
Standard: | 0,0 Hz Till Till/Fran |Till/ |Jog-frekvens
Intervall: 0 - fmax Fran
Fran Till Till/ |Forinstalld frekvens
5.4.23 Resonansfrekvens 2 Hog [32G] Fran
Se § 5.4.20, sida 43. Fran Fran Till Motor pot kommando
Fran Fran Fran |Anini, AnIn2
32G Resonans-
frekvens2 Hog *

Standard: 0,0 Hz

Intervall: 0 - fmax

5.4.24 Jog-frekvens [32H]

Kommandot Jog-frekvens aktiveras av en av de digitala
ingingarna, se § 5.5.11, sida 51 - § 5.5.14, sida 52. Den
digitala ingdngen mdste stillas in f6r funktionen Jog.
Jog-kommandot ger automatiskt ett Start-kommando
sd linge som Jog-kommandot ir aktivt. Rotationen
bestims av polariteten for den instillda Jog-frekvensen.
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5.4.26 Vridmoment [330]

Undermeny med alla instillningar avseende vridmo-
ment.

5.4.27 Moment Grans [331]

Aktiverar momentgransregulatorn.

331 Moment Gréans

Stp A: Fran| *
Standard: Fran, (Fénster 332 ar osynligt)
Alternativ: | Fran, Till

5.4.28 Max Moment [332]

Staller in maximalt vridmoment. Detta maximala vrid-
moment fungerar som en 6vre vridmomentgrins. Ett
borvarde behovs alltid for att starta motorn.

Pyior(w)x60

T Nm) = ——————
mor(Nm) nyop(rpm)x2I1

332 Max Moment

Flodesoptimer-

ingsarea
p f
50 Hz
(06-F114)

Fig. 55 Flodesoptimering

0BS! Flodesoptimeringen ar INTE aktiv nar [211] V/Hz
Kurva=Kvadratisk, se § 5.3.2, sida 30.

5.4.31 Ljudkaraktaristik [342]

Staller in ljudkaraktiristiken for omriktarens slutsteg
genom en indring av switchfrekvensen och/eller
monstret.

Stp A: 120%| *
Standard: 120%
Intervall: 0 - 200%

0BS! 100% vridmoment innebar: Iyom= Imot- Maximum ar
beroende av installningen av motorstrommen och
omriktarens maximala strom (se § 5.3.13, sida 33), men
den absolut maximala instéallningen ar 200%.

5.4.29 Regulatorer [340]

Undermeny med alla instillningar avseende intern PI-
och extern PID-regulator och flédesoptimeringsfunk-
tionen och ljudkaraktiren.

5.4.30 Flodesoptimering [341]

Flodesoptimeringen minskar energiforbrukningen och
motorljudet vid lag last eller ingen last alls.

342 Ljud karakt.

Stp A: F| *

Standard: E

Alternativ: | E, F, G, H

E Switchfrekvens 1,5Khz

F Switchfrekvens 3 Khz

G Switchfrekvens 6 Khz

H Switchfrekvens 6 Khz, slumpgenere-
rad (750 Hz)

341 Flodesoptim

Stp A: Fran| *
Standard: Fran
Alternativ: | Fran, Till

Flodesoptimeringen minskar automatiskt V/Hz-kvo-
ten, beroende pa aktuell motorlast. Fig. 55 dterger den
area inom vilken flodesoptimeringen ir aktiv.

0BS! Vid switchfrekvenser >1,5kHz kan det kriavas
nerklassning. For storlek 5 och uppat ar switchfrekvensen
alltid 1,5kHz.
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5.4.32 PID Regulator [343]

PID-regulatorn anvinds for kontroll av den externa
processen via en terkopplad signal. Borvirdet kan stil-
las in via den analoga ingingen Anlnl, pi kontrollpa-

5.4.34 PID I Tid [345]
Instillning av integrationstiden for PID-regulatorn. Se
§ 5.4.32, sida 46.

nelen [SQO], . eller wvia seriell kpmmumkaﬂon. 345 PID I Tid
Aterkopplingssignalen skall anslutas till den analoga ] s
ingingen AnlIn2, vilken ir last till instillningen "PID- Stp A: 1,00s
'régulat nzvlvr PID-regulatorn har stillts in pa "Till" (eller Standard: 1.00 s
nvertera").
Alternativ: | 0,01-300s
343 PID Regulat i N ) .
Stp A: Fran sk OBS! Detta fonster ar inte synligt om PID-regulatorn = Fran.
Standard: | Fran 5.4.35 PID D Tid [346]
— P— Instillning av deriveringstid 6r PID-regulatorn. Se §
Alternativ: | Fran, Till, Invertera 5.4.32, sida 46.
Fran PID-regulator deaktiverad.
Frekvensen 6kar nar aterkopplingsvar- 346 PID D Tid %
Til det minskar. PID-instéllningarna enligt Stp A: 0,00s
fonstren [345] till [348] (se § 5.4.32,
sida 46 till § 5.4.35, sida 46). Standard: 0,00 s
Frekvensen minskar nir dterkopplings- Alternativ: |0,00-30s
Invertera virdet minskar. PID-instillningar enligt
fonstren [345] till [348] (se § 5.4.32, " L . ! s
sida 46 till § 5.4.35, sida 46). OBS! Detta fonster ar inte synligt om PID-regulatorn = Fran.

0BS! Om PID-regulat = Till eller Invertera, stalls ingangen
AnIn2 automatiskt in som aterkopplingsingang. Borvardet
ar i enlighet med installningen i fonster [212]. Andra
funktionsinstallningar for Anin1 och Anin2 forbises.

5.4.33 PID P Forstarkning [344]
Instillning av P Forst t6r PID-regulatorn. Se § 5.4.32,
sida 46.

344 PID P Forst
Stp A: 1,0| *

Standard: 1,0

Alternativ: 0,0-30,0

OBS! Detta fonster ar inte synligt om PID-regulatorn = Fran.

Process

referens . Process Omriktare
PID [

Process

ater-

koppling

rocess

06-F95

Fig. 56 Sluten slinga PID-regulator.
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5.4.36 Gransvarden/skydd [350]

Undermeny med alla instillningar avseende skydds-
funktioner och grinsvirden for omriktaren och
motorn.

5.4.37 Underspanningsskydd [351]

Om nitspanningen sjunker, drar omriktaren automa-
tiskt ner frekvensen tills spanningen &dter stiger. Den
roterande energin 1 motorn/lasten haller DC-spian-
ningen 1 mellanledet pa skyddsniva, si linge den kan
eller tills motorn stoppas. Detta dr beroende av trog-
hetsmomentet 1 motor/last-kombinationen och lasten
pd motorn di spanningsfallet intriffar, Fig. 57.

F)l Undersp. skyd
S

tp A: Fran| *
Standard: Fran
Alternativ: | Fran, Till
Fran Normal drift, vid spanningsfall skyd-

dar underspanningslarmet.

Nar natspanningen sjunker, foljer
Till omriktaren rampen nedat tills span-
ningen stiger.

Skyddsnivan ir beroende av omriktarens typ:
- FDU40:450VDC
- FDU50:520VDC
- FDU69:650VDC



DC-Spanning

|

Skydds-
niva

Under- .
spannings- — ... L B
niva

Frekvens

(06-F60new)

Fig. 57 Underspinningsskydd.

OBS! Nar underspanningsskyddet trader i funktion blinkar
lysdioden larm/gransvarden.

5.4.38 Rotor last [352]

Detekterar en list rotor. Detta hinder nir vridmo-
mentgrinsen har varit aktivt vid mycket lig frekvens
lingre 4n 5 sekunder.

352 Rotor last
Stp A: Fran| *

Standard: Fran
Alternativ: | Fran, Till
Fran Ingen detektering

5.4.40 Motor I%t skydd [354]

Anger funktionen hos I’t skyddet. 1%t larmet beriknas
med formeln:

t=60 x 0.44/((Iye/ Tayg355) >~ 1)

354 Mot I“t Skyd
Stp Larm

Standard: Larm

Alternativ: | Fran, Larm, Begransning

12t skydd ej aktivt. Omriktarens |2t
skydd ar alltid aktivt aven om motorns
1%t skydd ar installt pa Fran. Omrikta-
rens 1°t skydd har en fast strémgrans
installd pa 110% INOM.

Fran

Nar I%t-tiden 6verskrids larmar omrik-
taren for “Overlast”. Se aven kapitel 6.
sida 67.

Larm

Nar 12t-tiden dverskrids minskar omrik-
taren stromgransen till en nivd som
motsvarar stromnivan i fonster [355].

Begransning

Omriktaren larmar nér last rotor
Till detekteras. Larmmeddelandet "Last

Rotor". Se kapitel 6. sida 67.

5.4.39 Motorbortfall [353]

Detekterar en bortkopplad motor, eller saknad fas pa
motorn (1, 2 eller 3 faser) efter 5 sekunder.

353 Motorbortfal
Stp A: Fran| *
Standard: Fran
Alternativ: | Fran, Aterga, Larm
Funktionen frankopplad fér anvand-
Fran ning om ingen motor eller en mycket
liten motor ar ansluten
Aterga Atergang till drift nar motorn ater
kopplas in.
Omriktaren larmar nar motorn kopp-
Larm las bort. Larmmeddelandet "Motor-
bortfall". Se aven kapitel 6. sida 67.

Fig. 58 ger ett exempel pd det fall di motorns mark-
strom ar 50% och 100 % av omriktarens nominella
strom. Om §rénsv‘airdet ar vid maximum larmar omrik-
taren vid “I°t”, Se kapitel 6. sida 67.

OBS! Vid begransningen blinkar lysdioden larm/gransvarde.

5.4.41 Motor I%t strom [355]

Anger stromgrinsen for berakning av motor 1%t Denna
nivd ir oberoende av vridmomentgrinsvirdet. En min-
dre motor kan fortfarande utnyttja Gverstromskapacite-
ten (vridmomentet) hos en storre omriktare, pd en
ligre 1%t nivi.

355 Mot I“t I «
Standard: Inom
Intervall: 1,1 x Iyom frekvensomriktare

OBS! Detta fonster ar inte synligt nar Motor 2T Skydd =
Fran (se § 5.4.40, sida 47)
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120,0
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110,0
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80,0
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20,0

10,0

0,0

FDU It Fynktion

—12t=100% Inom
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5.5 In/Utgangar [400]
Huvudmeny med alla instillningar f6r omriktarens
standardingingar och -utgingar.

5.5.1 Analoga ingangar [410]
Undermeny med alla instdllningar avseende de analoga
ingdngarna.

5.5.2 Aninl Funktion [411]
Stiller in funktionen for analog inging 1.
411 AnInl Funkt
Stp Frekvens
Standard: Frekvens
Alternativ: | Fran, Frekvens, Moment
Fran Ingangen ar inte aktiv
Frekvens Bérvardet ar installt for frekvensreg-
|ering. 1OO%=FMAX
Ingangen fungerar som en évre vrid-
momentgrans. Det maximala vridmo-
Moment mentet stalls in i fonstret Max
Moment [332], se § 5.4.27, sida 45.
100%=TMAX

OBS! Nar PID-regulator = till visas meddelandet "PID-
regulator” har. Om borvardet kommer fran tillvalskortet,
visas meddelandet "Option" har.

OBS! Fonstren 412, 413 och 414 ar inte synliga om Aninl
Funkt=Fran.

Specialfunktioner:

* Addera Aninl och Anin2,
Om AnInl och Anln2 bida ir instillda adderas
ingingarnas virden.

¢ Lokal /extern reglering.
Om en digital inging (se § 5.5.11, sida 51) stills in
for funktionen "Anln Val", kan denna digitala
inging anvindas for att vixla mellan Anlnl och
AnlIn2.

OBS! Om en digital ingang t. ex. DigIn3=Anln Val, adderas
inte de analoga ingangarna.

Exempel:
- Anln 1 ir instilld for varvtalsreglering och 0-10V
(lokal potentiometer).
- Anln 2 ir instilld for varvtalsreglering och
4-20mA (externt reglersystem)
- Digln 3= Anln Val
Med DigIn 3 kan borvirdeskillan nu vixlas mellan
AnInl (potentiometer lokal) och Anln 2 (extern
stromreglering).

OBS! Se aven funktionen Borvarde via [212] § 5.3.3, sida
30 for mer information om Lokal/Extern styrning av
borvardeskallan.

5.5.3 Anin 1 Installning [412]

Forinstilld skalning och offset for ingdngskonfiguratio-
nen. Ingingen ir unipolar.

412 AnInl Instal
Stp 0-10V/0-20ma

Standard: 0-10V/0-20mA
Alternativ: 0-10V/0-20mA, 2-10V/4-20mA,
Anvandardef.
0-10V/ Normal, fullskalig konfiguration av
0-20mA ingangen. Se Fig. 59.
2-10V/ Ingangen har en fast offset=20% och
4 - 20mA Forst=1.25 (levande noll). Se Fig. 60.
Ingangen kan stéllas in for en anvan-
dardefinierad offset och skalning. Det
forefaller nu som om funktionerna Anin
Anvindardef 1 Offset [413] och Anin 1 Foérst [414]
nvandardet. | ot4j1er in den anvandardefinierade kon-
figurationen av ingangen.
(Fonster [417] och [418] for Anin 2).
Utgang=(Ingang - Offset) x Forst
f
TOO Yo frmmmmmmmmmmmm oo :
Standard
Forst=1,00
Offset=0%
: Ref
(0] 10V
20mA
(06-F21)
Fig. 59 Normal fullskalig konfiguration.
f
Forst=1,25

100 %% oo ! Offset=+20%

4-20mA

Ref

(0] 2V 10V
4mA 20mA

(06-F24)

Fig. 60 2-10V/4-20mA.
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5.5.4 Anin 1 Offset [413]

413 AnInl Offset
Stp os| *

Standard: 0%
-100% till +100%

Intervall:

Adderar och subtraherar en offset till/frin virdet for
Anlnl. Se Fig. 61.

f
Offset -50%
100 Y f--mmmmmmmmmmmmmmmmm oo oo oo oo :
Lot | Offset +50%
s ;
"
! Ref
(0] 5V 10V
10mA 20mA
(06-F23)

Fig. 61 Funktionen hos Anln Offset.

OBS! Detta fonster ar endast synligt om funktionen Anin 1
Setup = Anv. definierad [412].

Se Anin 2 [416] § 5.5.6, sida 50 och Rotation = R+L §
5.3.5, sida 32.

5.5.5 Anin 1 Forst [414]

Specialfunktion: Inverterad borvardessignal
Om Offseten dr 100% och Forstirkningen ir -1.00

fungerar ingingen som en inverterad borvirdesinging
se Fig. 63.

100 %
Omriktare

Forst=-1,00
Offset=100%

Ref
o 10V

(06-F25)

Fig. 63 Inverterat borvdrde

5.5.6 AnIn2 Funktion [415]
Instillning av funktionen hos analog inging 2. Samma
funktion som AnIn 1 Funk [411] se § 5.5.2, sida 49.

415 AnIn2 Funkt
Stp Fran
Standard: Fran
Alternativ: Fran, Frekvens, Moment
Fran Se § 5.5.2, sida 49
Frekvens Se § 5.5.2, sida 49
Moment Se § 5.5.2, sida 49
5.5.7 Anin 2 Installning [416]

Samma funktion som Anln 1 Funkt [411] se § 5.5.3,
sida 49.

414 AnInl Forst
Stp 1,00| *
Standard: 1,00
Intervall: -8,00 till +8,00

416 AnIn2 Instal

Multiplicerar AnIn1 med forstarkningen, se Fig. 62.

Férstarkning=2,00
100 % === == mm e e e Férst=1,00

1 Forst=0,50

2 | Ref
o 5V 10V
10mA 20mA

(06-F22)

Fig. 62 Funktionen hos Anln Forstarkningsinstallning.
OBS! Detta fonster ar endast synligt om funktionen Aninl1

Setup = Anv. definierad [412], se § 5.5.3, sida 49 och
§ 5.5.6, sida 50.
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Stp 0-10V/0-20mA
Standard: 0-10V/0-20mA
Alternativ: 0-10V/0-20mA, 2-10V, 4-20mA,

Anvandardef.

5.5.8 Anin 2 Offset [417]
Samma funktion som Anln 1 Offset [413] se § 5.5.4,
sida 50.

417 AnIn2 Offset
Stp os| *

Standard: 0%
-100% till +100%

Intervall:




5.5.9 Anin 2 Forstarkning [418] Reset-kommando. Fér att aterstélla
Samma funktion som Anln 1 Forstirkning [414] se § | Reset ett Larm-tillstand och aktivera Ater-
5.5.5, sida 50. start-funktionen § 4.2, sida 25.
Valjer AnIn2 eller 1 om de har samma
- funktion. Kan anvandas for lokal/ex-
418 AnIn2 Forst % Ana. In Val tern omkoppling, se § 5.5.2, sida 49.
Stp 1,00 Lag: Aninl aktivt hog: Anin2 aktiv.
Standard: 1.00 Frekvens 1 | FOrvalsfrekvens 1 § 5.4.19, sida 43.
Intervall: 8,00 till +8,00 Frekvens 2 | Forvalsfrekvens 2 § 5.4.19, sida 43.
Frekvens 4 | Forvalsfrekvens 4 § 5.4.19, sida 43.
5.5.10 Digitala ingangar [420] Okar det interna borvardet enligt
Undermeny med alla instillningar avseende de digitala Motor Pot instéalld accelerationstid, dock med
ingangarna. minst 16 s. Har samma funktion som
gang Upp
en verklig motorpotentiometer se Fig.
5.5.11 Digln 1 [421] 64. _ - _

Val av funktionen hos den digitala ingingen. Pi styr- | Motor Pot | MiNSkar det interna borvardet enligt
kortet finns 1 grundutforandet 8 digitala ingingar. Ner installd retardationstid med minst 16
. . . s. Se MotorPot Upp

Om samma funktion programmeras for mer in en _ :
inging aktiveras den funktionen enligt "ELLER"- | Deakt Deaktiverar MotorPot funktionen,
logik. MotPot analogt borvarde aktivt
Aktiverar Jog-funktionen. Aktiverar ett
421 DigIn 1 Jog Start-kommando med installd Jog-
frekvens och -riktning, § 5.4.24, sida
Stp Start a4
Standarq: St?rt Drive 1 feedb Aterkopplmgsmgang drift 1 for
Alternativ: Fran, Ext larm, Stopp, Enable, Start pumpstyrning.
Fram, Start Back, Start, Reset, Anln . Aterkopplingsingang drift 2 for
Val, Frekvensl, Frekvens2, Drive 2 feedb pumpstyrning.
Frekvens4, MotorPot Upp, MotorPot . | Aktiv d& matningskontaktor ar fransla;
Ner, Deakt MotPot, Jog, Drivel feedb, Matning Fran gen g
Drive2 feedb, Matning fran )
Fran Ingangen ar inte aktiv.
OBS! Externt Larm ar aktivt l1ag. Observera %
Ext. larm att inget ar anslutet till ingangen, 16ser
omriktaren ut ett "Externt Larm" direkt.
Stoppkommando enligt det valda
Sto stoppsattet i fonster [31A] § 5.4.11,
pp sida 41, se § 4.2, sida 25.
0BS! Stoppkommando ar aktivt lag!
Enable-kommando. Allméant startvill-
kor for korning av omriktaren. Om .
denna gar 1dg medan omriktaren ar
igang, stryps utgangen direkt och
E motorn rullar ut till varvtal noll, se § Motor
nable - - i . pot UPP
4.2, sida 25 for detaljerad informa- .
tion.
OBS! Om ingen av Diglns har programme- Motor-
rats for "Enable", ar den interna Enable- pot NER
signalen aktiv. o
(06-F19)
Start héger-kommando. Omriktaren
Start Fram | ger upphov till ett medurs roterande Fig. 64 MotPot funktion.
falt, se § 4.2, sida 25.
Start Vénste'r—kommando. Omriktaren |  MotPot-funktionen ir grundinstilld utan minne, vilket
Start Back | ger upphov till ett moturs roterande innebir att borviardet dr 0 Hz efter stromavbrott, stopp
falt, se § 4.2, sida 25. eller larm, se § 5.4.18, sida 43.
Start-komm_andO. Rik"tningen_ pa F}Iet Motorpot-kommandot har hogre prioritet in de
roterande faltet bestams av install- analoga ingingarna. Om ett analogt borvirde ar aktivt
Start ningen i fonstret Rotation [214] (s §|  ch Motorpot UPP/NER aktiveras samtidigt, kommer
ar 5.3.4, sida 31) och fonstret Riktnin ; :
AN g g borvirdet att 6ka/minska frin det ogonblicket. Det
[324] (se § 5.4.17, sida 42), se § 1 bérvird .. . .. .
. - , : analoga borvirdet anvinds inte nir MotorPot-funktio-
4.2, sida 25 for mer information. I’ .
nen ar aktiv.
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5.5.12 Digin 2 [422]
Samma funktion som Digln 1 [421]. Se § 5.5.11, sida
51.

5.5.15 DiglIn 5 [425]
Samma funktion som Digln 1 [421], § 5.5.13, sida 52.

425 Digln 5

422 DigIn 2

Stp Fran
Standard: | Fran
Alternativ: | Fran, Ext larm, Stopp, Enable, Start

Stp Fran
Standard: | Fran
Alternativ: | Fran, Ext larm, Stopp, Enable, Start

Fram, Start Back, Start, Reset, Anln

Fram, Start Back, Start, Reset, Anin
Val, Frekvens1, Frekvens2, Frekvens4,
MotorPot Upp, MotorPot Ner, Deakt
MotPot, Jog, Drivel feedb, Drive2
feedb, Matning fran

OBS! Om antingen funktionen Borvarde via [212] (§ 5.3.3,
sida 30) eller Start/Stopp via [213] (§ 5.3.4, sida 31)
stalls in pa Ext/DigIn2 eller Komm/DigIn2, kan den
digitala ingangen inte programmeras. Foljande meddelande
visas: "Lokal/Ext".

5.5.13 Digin 3 [423]
Samma funktion som Digln 1 [421]. Se § 5.5.11, sida
51.

Val, Frekvens1, Frekvens2, Frekvens4,
MotorPot Upp, MotorPot Ner, Deakt
MotPot, Jog, Drivel feedb, Drive2
feedb, Matning fran

423 DigIn 3

Stp Fran
Standard: | Fran
Alternativ: | Fran, Ext larm, Stopp, Enable, Start

Fram, Start Back, Start, Reset, Anln
Val, Frekvensl, Frekvens2, Frekvens4,
MotorPot Upp, MotorPot Ner, Deakt

5.5.16 Digln 6 [426]
Samma funktion som Digln 1 [421], § 5.5.13, sida 52.

426 DigIn 6

Stp Fran
Standard: | Fran
Alternativ: | Fran, Ext larm, Stopp, Enable, Start

Fram, Start Back, Start, Reset, Anln
Val, Frekvensl, Frekvens2, Frekvens4,
MotorPot Upp, MotorPot Ner, Deakt
MotPot, Jog, Drivel feedb, Drive2
feedb, Matning fran

5.5.17 Digln 7 [427]
Samma funktion som Digln 1 [421], § 5.5.13, sida 52.

427 Digin 7

MotPot, Jog, Drivel feedb, Drive2 Frs
feedb, Matning fran Stp ran
Standard: | Frén
0BS! Om funktionen Val set nr [234] (§ 5.3.21, sida 34) ar
Alternativ: | Fran, Ext larm, Stopp, Enable, Start

installd pa Digln 3 eller Digin 3+4 kan den digitala
ingangen inte programmeras. Meddelandet "PS Valt" visas.

5.5.14 Digin 4 [424]
Samma funktion som Digln 1 [421], § 5.5.11, sida 51.

424 DigIn 4

Fram, Start Back, Start, Reset, Anln
Val, Frekvensi, Frekvens2, Frekvens4,
MotorPot Upp, MotorPot Ner, Deakt
MotPot, Jog, Drivel feedb, Drive2
feedb, Matning fran

5.5.18 Diglin 8 [428]
Samma funktion som Digln 1 [421], § 5.5.11, sida 51.

Stp Reset
Standard: | Reset
Alternativ: | Fran, Ext larm, Stopp, Enable, Start

Fram, Start Back, Start, Reset, Anln
Val, Frekvensl, Frekvens2, Frekvens4,
MotorPot Upp, MotorPot Ner, Deakt
MotPot, Jog, Drivel feedb, Drive2
feedb, Matning fran

0BS! Om funktionen Val set nr [234] (§ 5.3.21, sida 34) ar
installd pa Digln 3 eller Digin 3+4 kan den digitala

ingangen inte programmeras. Meddelandet "PS Valt" visas.
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428 DigIn 8

Stp Fran
Standard: | Fran
Alternativ: | Fran, Ext larm, Stopp, Enable, Start

Fram, Start Back, Start, Reset, Anln
Val, Frekvensl, Frekvens2, Frekvens4,
MotorPot Upp, MotorPot Ner, Deakt
MotPot, Jog, Drivel feedb, Drive2
feedb, Matning fran




5.5.19 Analoga utgangar [430]

Undermeny med alla instillningar for de analoga
utgdngarna.

5.5.20 AnUt 1 funktion [431]

Stiller in funktionen f6r Analog utging 1 (tillval).
Utgangen ir unipolir.

431 AnUtl Funkt
Stp Frekvens| *
Standard: | Frekvens
Alternativ: | Frekvens, Last, El effekt, Strom,
Utspanning
Frekvens 0 till 200% av fMOT
Last 0 till 200% av nominell omriktar last
El effekt 0 till 200% av Pnom
Strom 0 till 200% av lyom
Utspan- 0 - 100% av Max. utspanning
ning (= Natspéanning)
Fmi Skalningen satts automatiskt mellan
min-Fmax .
min- och maxfrekvens

5.5.21 AnUt 1 Installning [432]

Forinstilld skalning och offset av utkonfigurationen.

f
Forst=0,8
SO  Offset=+20%
: Ref
(0] 2V 1m0V
4mA 20mA
(06-F24)

Fig. 65 AnUt 4-20mA.

5.5.22 AnUt 1 Offset [433]
Adderar eller subtraherar en offset till/frin virdet for
AnUt 1.

433 AnUtl Offset
Stp os| *

Standard: 0%

Intervall: -100% till +100%

432 AnUtl Instal
Stp 0-10V/0-20mA

OBS! Detta fonster ar endast synligt om funktionen AnUt1
Setup = Anv. definierad [432] se § 5.5.21, sida 53.

5.5.23 AnUt 1 Forstarkning [434]

Multiplicerar en forstarkningsnivd med virdet pd AnUt
1. Forstirkningen for den analoga utgingen fungerar
inverterat jamfort med ingangen. Se Fig. 65, Fig. 66 en
Fig. 62.

434 AnUtl Forst

Standard: 0-10V/0-20mA

Alternativ: 0-10V/0-20mA, 2-10V/4-20mA,
Anvandardef.

0-10V/ Normal fullskalig konfiguration av

0-20mA utgangen

2.10V/ Utgangen har en fast 20% offset och

4-20mA 0,8x férstarkning. Se Fig. 65 och Fig.

66.

Stp 1,00|*
Standard: 1,00
Intervall: -8,00 till +8,00

Utgangen kan stallas in pa en an-
vandardefinierad offset och skalning.
Nu férefaller det som om funktionerna
Anvandar-def.| AnUt1 Offset [423] och AnUt1 Forst
[424] staller in anvandardefinierad
konfiguration for utgangen. (Fonst-
ren [428] och [429] for AnUt 2)

Forstirkningen for en analog utging fungerar inverterat
jamfort med ingingen. Se Fig. 65, Fig. 66 och Fig. 62.

OBS! Detta fonster ar endast synligt om funktionen AnUt1
Setup = Anv. definierad [432]. Se § 5.5.21, sida 53.

Forstarkning=0,5

100 % Forst=1,00

3 Forst=2,00

! Ref

10V

10mA 20mA

(06-F22)

Fig. 66 Instdllning av AnUt forstirkning.
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5.5.24 AnUt 2 funktion [435]

Stiller in funktionen hos analog utging 2.

435 AnUt2 Funkt

Stp Strém| *
Standard: | Strom
Alternativ: | Last, Frekvens, Strom, El effekt,
Utspanning
Last 0 till 200% av nominell omriktar last
Frekvens | O till 200% av fyjo71
Strom 0 till 200% av lyom
El effekt 0 till 200% av Pyom
Utspan- 0 - 100% av Max. utspanning
ning (= Natspéanning)
. Skalningen satts automatiskt mellan
Fmin-Fmax

min- och maxfrekvens

5.5.25 AnUt 2 Installning [436]
Samma funktion som AnUtl instillning [432]. Se §
5.5.21, sida 53.

5.5.26 AnUt 2 Offset [437]
Samma funktion som AnUt1 Offset [433]. Se § 5.5.22,

sida 53.

5.5.27 AnUt 2 Forstarkning [438]
Samma funktion som AnUt1 Forst [434]. Se § 5.5.23,

sida 53.

5.5.28 Digitala utgangar [440]

Undermeny med alla instillningar for de digitala

utgiangarna.

5.5.29 DigUt 1 Funktion [441]

Stiller in funktionen hos den digitala utgingen 1.

OBS! De definitioner som beskrivs har galler for aktivt

uttillstand.
441 DigUt 1
Stp Start| *

Standard: | Start

Alternativ:| Start, Stopp, OHz, Acc/Ret,
Frek uppnaddd, Frekvens=Max, Inget
Larm, larm, Autorst larm, Begransning,
Varning, Redo, Mom=Mgrans, I>Inom,
Sgnl<Offset, Min+Max Larm, Forlarm,
Maxlarm, Max Forlarm, Minlarm, Min
Forlarm, LY, ILY, LZ, ILZ, CA1, A1, CA2,
1A2, CD1, ID1, CD2, ID2, Drift

Start Omriktarens utgang ar aktiv.

Stopp Omriktarens utgang ar inte aktiv.

OHz Utfrekvensen=0+0,1Hz i Start-tillstand.

Acc/Ret | Frekvensen okar eller minskar.
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Frek Utfrekvensen = Borvardet.

uppnadd

Frekvens=| Frekvensen begransas av den maximala

Max frekvensen, se § 5.4.15, sida 41
Inget larmtillstand aktivt, se kapitel 6.

Inget Larm siga 67. P

Larm E.tt larmtillstand ar aktivt, se kapitel 6.
sida 67.

Autorst Aterstart larmtillstand aktivt, se § 6.2.4,

larm sida 68.

Begrans- | Ett begransningstillstand ar aktivt, se

ning kapitel 6. sida 67.

. Ett varningstillstand ar aktivt, se kapitel

Vamning | o~ TR P
Omriktaren ar klar for drift. Detta betyder

Redo att omriktaren ar stromférsorjd och klar
att anvandas.

Mom= Vrif:imo_mentet b(_agrénsas av momentpe-

M.... gransmngsfunktlo_nen. Se Momentgrans

grans [331] § 5.4.27, sida 45.
1>l Ut_§tr6mfnen ar hogre an omriktarens
nom markstrom.

Sgnl< En av Anin-signalerna ar l1agre &n 75% av

Offset offset-nivan.

Min+Max | Max- eller Min-larmnivan har uppnatts.

Larm Se § 5.9, sida 60.

Forlarm Max- eller Min—férlarmnivén har uppnatts.
Se § 5.9, sida 60.

Maxlarm Maxlarm—nivén har uppnatts. Se § 5.9,
sida 60.

Max Max Foérlarm-nivan har uppnatts. Se §

Forlarm 5.9, sida 60.

Minlarm Minlarm-nivén har uppnatts. Se § 5.9,
sida 60.

Min Min Férlarm-nivan har uppnatts. Se §

Forlarm 5.9, sida 60.

LY Logisk utgang Y. Se § 5.9.19, sida 65

Ly Lpgisk utgang Y inverterad. Se § 5.9.19,
sida 65

LZ Logisk utgang Z. Se § 5.9.19, sida 65

ILZ Lpgisk utgang Z inverterad. Se § 5.9.19,
sida 65

CA1 Analog komparator 1 utgang, se
§ 5.9.12, sida 63

1AL Analog kgmp 1 inverterad utgang, se §
5.9.12, sida 63

CA 2 Analog komparator 2 utgang, se
§ 5.9.12, sida 63

1A2 Analog kgmp 2 inverterad utgang, se §
5.9.12, sida 63

cD 1 Digital kqmparator 1 utgang, se §
5.9.12, sida 63

D1 Digital kqmp 1 inverterad utgang, se §
5.9.12, sida 63

cD 2 Digital kqmparator 2 utgang, se §
5.9.12, sida 63

D2 Digital kqmp 2 inverterad utgang, se §
5.9.12, sida 63

Drift Omriktaren i drift mot motor




5.5.30 DigUt 2 Funktion [442]

OBS! Definitionerna som beskrivs har galler for aktivt
uttillstand.

Stiller in funktionen for digital utging 2. Samma funk-
tion som DigUt 1 [441] (§ 5.5.29, sida 54).

5.6 Borvarde [500]

Huvudmeny for visning eller instillning av borvirdet.
Avlisningen ir beroende av det valda styrsittet:

Tabell 24 Stilla in/visa borvirde

442 DigUt 2

.. w Upplosning (se

Arbetssatt Avlasning: § 5.1, sida 29):
Frekvens Hz 3 siffror
PID-regulator % 3 siffror

Stp Inget Larm
Standard: Inget Larm
Alternativ: Start, Stopp, OHz, Acc/Ret,

Frek uppnadd, Frekvens=Max,

Inget Larm, Larm, Autorst larm,
Begransning, Varning, Redo,
Mom=Mgrans, I>lyom, Sgnl<Offset,
Min+Max Larm, Forlarm, Maxlarm,
Max Férlarm, Minlarm, Min Forlarm,
LY, ILY, LZ, 'LZ, CA1, A1, CA2, A2,
CD1, !D1, CD2, D2, Drift

5.5.31 Relaer [450]

Undermeny med alla instillningar for reldutgangarna.

5.5.32 Rela 1 Funktion [451]
Stiller in funktionen for reliutging 1.
Samma funktion som DigUt 1 [441] § 5.5.29, sida 54.

|4_51 Rela 1 Funkt

Stp Larm
Standard: Larm
Alternativ: Start, Stopp, OHz, Acc/Ret,

Frek uppnadd, Frekvens=Max,
Inget Larm, Larm, Autorst larm,
Begransning, Varning, Redo,
Mom=Mgrans, 1>l\opn, Sgnl<Offset,
Min+Max Larm, Férlarm, Maxlarm,
Max Forlarm, Minlarm, Min Forlarm,
Ly, LY, LZ, 'LZ,CA1, A1, CA2, A2,

CD1, !D1, CD2, D2, Drift

5.5.33 Rela 2 Funktion [452]

OBS! Definitionerna som beskrivs har galler for aktivt
uttillstand.

Stiller in funktionen for reliutging 2.
Samma funktion som DigUt 1 [441] § 5.5.29, sida 54.

|4_52 Rela 2 Funkt

Stp Redo| *
Standard: Redo
Alternativ: Start, Stopp, OHz, Acc/Ret,

Frek uppnadd, Frekvens=Max,
Inget Larm, Larm, Autorst larm,
Begransning, Varning, Redo,
Mom=Mgrans, 1>l,,,, Sgnl<Offset,
Min+Max Larm, Foérlarm, Maxlarm,
Max Forlarm, Minlarm, Min Forlarm,
Ly, LY, LZ, 'LZ,CA1, A1, CA2, A2,
CD1, D1, CD2, !D2, Drift

Visa borvarde

Fonster 500 ar som standard i visningslidge. Virdet
pa det aktiva frekvensborvirdet visas.

Stalla in borvarde

Om funktionen Borvirde via [212] (§ 5.3.3, sida
30) har programmerats: Borvirde via = Tangent-
bord, maste borvardet stallas in i fonster 500 med +
och - tangenterna pa kontrollpanelen. Fonster 500
visar on-line det aktuella borvirdet i enlighet med
modeinstillningarna 1 Tabell 24.
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5.7

Huvudmeny {6r visning av alla aktuella driftsdata, som

Driftdata [600]

varvtal, vridmoment, effekt, etc.

5.7.6 DC-spanning [660]
Visar aktuell DC-spanning (mellanled).

5.7.1 Varvtal [610]

Visar aktuell utfrekvens.

610 Frekvens

660 DC-Spanning
Stp \Y
Enhet: \Y
Upplésning: | 1V
5.7.7 Kylflanstemperatur [670]
Visar aktuell kylflinstemperatur.
670 Temperatur
Stp °C
Enhet: °C
Upplésning: | 0,1°C
5.7.8 Driftstatus [680]

Indikerar omriktarens &vergripande status, se Fig. 67.

680 Driftstatus
Stp 1/222/333/44

Fig. 67 Driftstatus.

Tabell 25 Diriftstatus

Display-

position status varde

1 Parameter Set|A,B,C,D

222 Kalla till -PAN (Kontrollpanel)
borvarde -Ext (Extern)

-Kom (Seriell komm.)
-Till (Tillval)

333 Kalla till
Start/Stopp/
Reset-kom-
mando

-PAN (Kontrollpanel)
-Ext (Extern)

-Kom (Seriell komm.)
-Till (Tillval)

funktioner

44 Begransnings-|-

TL (Vridmomentgrans)

FL (Frekvensgrans)

-CL (Strémgrans)

VL (Spanningsgrans)

- ---Ingen begransning aktiv

Exempel: "A/Pan/Ext/TL"

Detta betyder:

Stp Hz
Enhet: Hz
Upplésning: | 0,1 Hz
5.7.2 Last [620]
Visar aktuellt vridmoment.
620 Last
Stp %
Enhet: %
Upplésning: | 1%
5.7.3 Elektrisk effekt [630]
Visar aktuell, elektrisk uteffekt.
630 E1. Effekt
Stp kW
Enhet: kW
Upplésning: | 1W
5.7.4 Strom [640]
Visar aktuell utstrom.
640 Strom
Stp A
Enhet: A
Upplésning: | 0,1 A
5.7.5 Utspanning [650]
Visar aktuell utspinning.
650 Utspanning
Stp V|
Enhet: Vv
Upplésning: | 1V
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- A:

Parameterset A ar aktiv.

- Pan: Borvirde kommer fran
kontrollpanel (KP)

- Ext: Start/Stopp-kommandon kommer
frin plintrad X1

- TL: Vridmomentgrins aktiv.



5.7.9 Status for digital ingang [690]

Indikerar de digitala ingdngarnas status. Fig. 68.
Den forsta raden betecknar de digitala ingingarna.

-1 Digln 1
-2 Digln 2
-3 Digln 3
-4 Digln 4
-5 Digln 5
-6 Digln 6
-7 Digln 7
-8 Digln 8

Genom att lisa nedit frin den fOrsta till den andra
raden visas status for motsvarande inging:

-H Hog

-L Lig

Exemplet i Fig. 68 indikerarar att Digln 1, Digln 3 och
Digln 6 ir aktiva 1 detta 6gonblick.

690 DI: 1234 5678
Start HLHL LHLL

Fig. 68 Exempel pa status for digitala ingdngar.

5.7.10 Status for analog ingang [6A0]

Indikerar de analoga ingingarnas status. Fig. 69.

6A0 AI: 1 2
Stp 100% 65%

Fig. 69 Status for analog ingdng.

Den fOrsta raden anger de analoga ingdngarna.
1: Anln 1
2: Anln 2

Genom att lisa nedit frin den fOrsta till den andra
raden visas status for motsvarande inging i %:

100% Anln1 har en 100%-ig insignal

65% AnlIn?2 har en 65%-ig insignal
Exemplet i Fig. 69 indikerar att de bida analoga
ingingarna ir aktiva.

5.7.11 Drifttid [6BO]

Visar den totala tid som omriktaren har varit 1 drift.

5.7.12 Nollst D-tid [6B1]
For att nollstilla drifttiden, se funktion Start [6DO0] §
5.7.11, sida 57.

6Bl Nollst D-tid
Stp Nej

Standard: Nej

Alternativ:

Nej, Ja

OBS! Efter nollstallning atergar installningen automatiskt
till "Nej".

5.7.13 Ansluten tid [6CO]

Visar den tid som omriktaren totalt har varit ansluten
till ndtmatningen. Denna timer kan inte nollstillas.

6CO Ansluten Tid

Stp h: m
Enhet: h: m: (timmar: minuter)
Intervall: Oh: Om - 65535h: 59m

0BS! Vid 65535 t: 59 m stoppas rakneverket. Det slar inte
om till Ot: Om.

5.7.14 Energi [6D0]
Visar den totala energiforbrukningen sedan senaste
Nollst Energ [6F1] utfordes (se § 5.7.15, sida 57).

6D0 Energi

Stp kWh
Enhet: kWh
Intervall: | 0,0 - 999999,9kWh

5.7.15 Nollst Energi [6D1]
For att nollstdlla energimitaren, se § 5.7.14, sida 57.

6D1 Nollst Energ
Stp Nej| *
Standard: Nej
Alternativ: Nej, Ja

6BO Drifttid

Stp h: m
Enhet: h: m: (timmar: minuter)
Intervall: Oh: Om - 65535h: 59m

OBS! Efter nolistéllningen atergar vardet automatiskt till
"Nej".
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5.7.16 Processvarde [6EQ]

U/min Enheter per minut
Processvirdet ir en visningsfunktion som kan program- - .
meras for ett flertal storheter och enheter vad avser m/min Meter per minut
frekvens, vilken programmeras med funktionerna g /min Fot per minut
Processenhet [6E1] och Processkala [6E2] i denna
meny. L/min Liter per minut
m3,/min Kubikmeter per minut
6E0 Processvarde gal/min Gallons per minut
Stp
ft3/min Kubikfot per minut
5.7.17 Processenhet [6E1] kg/min Kilogram per minut
Val av processenhet vad avser varvtal. Ibs/min Pounds per minut
6E1l Processenheot /h Per timme
Stp FRAN| * ,
cyc/h Cykler per timme
Standard: Fran _
- . . U/h Enheter per timme
Alternativ: Fran, %, °C, °F, bar, Pa, kPa, psi, Nm,
Hz, /s, cyc/s, U/s, m/s, ft/s, m3/s, m/h Meter per timme
gal/s, ft3/s, kg/s, Ibs/s, rom, /min, i
cyc/m, U/m, m/min, ft/m, L/m, ft/h Fot per timme
m3/m, gal/m, ft3/m, kg/m, lbs/m, - -
/h, cye/h, U/h, m/h, ft/h, L/h, m3y/| | L/ iter per timme
Fran Ingen enhet vald gal/h Gallons per timme
% Procent av maximal frekvens #3/h Kubikfot per timme
°C Grader Celsius - -
kg/h Kilogram per timme
°F Grader Fahrenheit .
Ibs/h Pounds per timme
bar bar t/h Ton per timme
Pa Pascal
kPa Kilopascal 5.7.18 Processkala [6E2]
Skalar processvirdet med referens till motoraxelns
psi Pounds per kvadrattum varvtal.
Nm Vridmoment Exempel: , . ) ,
En pump har vid 40 Hz ett flode pa 3,6 liter per
Hz Frekvens sekund. Still in Processenhet = L/s. Processkalan ar
3,6:40=0,09. S om Processkala = 0,09, blir det
/s Per sekund avlista virdet vid 40 Hz lika med 3,6 L/s.
cyc/s Cykler per sekund
U/s Enheter per sekund EE? Processkala
m/s Meter per sekund Stp 1,000 *
ft/s Fot per sekund Standard: 1,000
L/s Liter per sekund Intervall: 0,000 - 10,000
m3/s Kubikmeter per sekund Upplésning | 4 signifikanta siffror (§ 5.1, sida 29)
gal/s Gallons per sekund
ft3/s Kubikfot per sekund
kg/s Kilogram per sekund
Ibs/s Pounds per sekund
rpm Varv per minut
/min Per minut
cyc/min Cykler per minut
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5.7.19 Varning [6FO0]

Visar aktuellt eller senaste varningstillstind. En varning
upptrider om omriktaren befinner sig nira ett larmtill-
stand, men fortfarande ar i drift. Under ett varningstill-
stind borjar den roda larmlysdioden att blinka, si linge
som varningen 4r aktiv (se § 4.1.2, sida 22).

6F0
Stp

Varning
varn.medd

Det aktiva varningsmeddelandet visas hir, se § 6.1, sida
67.
Om ingen varning ir aktiv visas meddelandet "Inget".
Foljande varningsmeddelande ar mojliga;

- Overtemp

- Qverspénnin% G

- Overstrom (I°t)

- Underspanning

- Min Forlarm

- Max Forlarm

- Komm Fel
Se kapitel 6. sida 67.

5.8 Larmlista [700]

Huvudmeny for visning av alla lagrade larmdata.
Omriktaren sparar de 10 senaste larmen i larmminnet.
Larmminnet uppdateras enligt FIFO-principen (forst
in, forst ut). Varje larm 1 minnet loggas vid tiden enligt
Drifttid-rikneverket [6B0].

5.8.1 Larm 1 [710] till larm 10 [7A0]
Larmmeddelandet kan vara nigot av meddelandena
som beskrivs 1 § 6.2, sida 68.

‘7x0 Larmmeddel.

Stp h: m
Enhet: h: m: (timmar: minuter)
Intervall: Oh: Om - 65355h: 59m

730 OVERSTROM
Stp 1396h: 13m

Fig. 70 Larm 3

Exempel:

Fig. 70 visar fonster 730 for det tredje larmminnet:
Overstromslarm intraffade efter 1396 timmars och
13 minuters drifttid.

5.8.2 Nolistalla larmlogg [7B0]
For att nollstilla de 10 larmminnena. Se § 5.8.1, sida
59.

7B0 Nollst Larml
Stp Nej

Standard: Nej

Alternativ: Nej, Ja

OBS! Efter nolistéllningen atergar installningen
automatiskt till "NEJ". Meddelandet "OK" visas under 2
sekunder.
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5.9 Vaktfunktion [800]

Huvudmeny for instillning av vaktfunktioner.

5.9.1 Larmfunktioner [810]

Vaktfunktionerna gor att omriktaren kan anvindas som
en belastningsvakt. Belastningsvakter anvinds for att
skydda maskiner mot mekanisk 6verbelastning. Till
exempel kirvande transportband, skruvtransportor,
rembrott for en flikt, torrkdrning av pump. Belastnin-
gen mits 1 omriktaren genom det beriknade motor-
momentet. Det finns ett 6verlastlarm (Larm Maxgrins
och Forlarm Maxg) och ett underlastlarm (Larm Min-
grins och Forlarm Ming).

Max- och minlarmen kan stillas in for ett larmtillstind.
Forlarmen fungerar som ett varningstillstind. Samtliga
larm kan Overvakas pid den digitala utgingen eller
reliutgingarna. Se:

» §5.5.28, sida 54,

e §6.1,sida 67,

o §5.7.19, sida 59,

¢ Tabell 28, sida 69.

Autoinstillningsfunktion bestimmer automatiskt fol-
jande fyra larmnivder under drift: Larm Maxgrins,
Forlarm Maxgrins, Larm Mingrins och Forlarm Min-
grans.

Fig. 71, sida 62 ger ett exempel p3 vaktfunktionerna.

5.9.2 Larmval [811]

Viljer de typer av larm som ir aktiva.

811 Larmval

Stp Fran| *
Standard: Fran
Alternativ: Fran, Max, Min, Max+Min
Inga larmfunktioner aktiva.
Fran OBS! Fonstren [812-815] och [817-81A]
ar inte synliga.
Larm Maxgrans aktivt. Larmutgan-
Max gen fungerar som ett 6verlastlarm.

OBS! Fonstren [819-81A] ar inte synliga.

Larm Mingrans aktivt. Larmutgangen
Min fungerar som ett underlastlarm.
OBS! Fonstren [817-818] ar inte synliga.

5.9.3

Larmfel [812]

Viljer vilket larm som madste utlosa ett larm frin

omriktaren.
812 Larmfel
Stp Fran| *
Standard: Fran
Alternativ: Fran, Min, Max, Max+Min
Inget larm om ett larm ar aktivt. Lar-
Fran men kan 6vervakas pa den digitala
utgangen eller parelautgangarna. Se
§ 5.5.28, sida 54.
Max Larm Maxgrans l6ser ut omriktaren.
Se Kapitel 6. sida 67.
Min Larm Mingrans Iéser ut omriktaren.
Se Kapitel 6. sida 67.
Min + Max Bade Larm Max- och Mingrans |6ser
ut omriktaren, se Kapitel 6. sida 67.
5.9.4 Ramp Inklud [813]

Viljer att blockera (for)larm-signalerna under accelera-
tion/retardation av motorn for att undvika felaktiga

larm.
813 Ramp Inklud
Stp Fran| *

Standard: Fran

Alternativ: Fran, Till

Til (For-) larm aktivt under accelera-
tion/retardation.

Frs (For-) larm blockeras under accelera-

ran : X

tion/retardation.

5.9.5 Larm Startfordrojning [814]

Staller in fordrojningstiden efter ett Start-kommando,
efter vilket larm kan aktiveras.

- Om Ramp Inklud=Till (se § 5.9.4, sida 60)
Starttordrojningen borjar efter ett
START-kommando.

- Om Ramp Inklud=Frin Startférdrdjningen
borjar efter accelerationsrampen.

Bada Max- och Min-larmet ar aktivt.

814 Start fordr.
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Min + Max Larmutgangarna fungerar som over- *
och underlastlarm. Stp 2s
Standard: 0
Intervall: 0-3600s




5.9.6 Larmfordrojning [815]

Stiller in fordrdjningstiden frin det forsta larmtillstin-
det till det 6gonblick di larmet aktiveras.

5.9.9 Forlarm Maxgransniva (Overlast) [818]
Stiller in nivin for Férlarm Maxgrins (Overlast).
818 Forlarm Maxg
Stp 110%| *
Standard: 110%
Intervall: 0-200%

815 Larmfordrojn
Stp 0,1s| *
Standard: 0,1s
Intervall: 0-90s
5.9.7 Autoinstallningsfunktion [816]

Staller in 100 % verklig lastnivd och automatiskt till-
horande larmnivier.

816 Autoinstalln
Stp Nej| *
Standard: Nej
Alternativ: Nej, Ja

De instillda nivderna for (for)larm ar:

Overlast Max Alarm 1.20x Verklig last
Max Forlarm | 1.10xVerklig last
Underlast Min Forlarm | 0.90xVerklig last
Minlarm 0.85xVerklig last

Forlarmnivin anges 1 % av det nominella vridmomen-
tet Tnom- Normal instillning: 110 %. Forlarmet
aktiveras nir det instillda virdet uppnas.

5.9.10 Larm Mingransniva (Underlast) [819]

Staller in nivan for Larm Mingrins (Underlast).

819 Larm Mingréan
Stp os| *

Standard: 0%
0-200%

Intervall:

Larmnivédn anges 1 % av nominell last. Normal installn-
ing: 0%. Larmet aktiveras nir det instillda virdet upp-
nds.

5.9.11 Forlarm Mingransnivan (Underlast)
[81A]

Stiller in nivan for Forlarm Mingrins (Underlast).

Nir detta har utforts visas meddelandet "Autoinst OK!"
under 1 sekund och valt alternativ dndras till "Nej".

81A Forlarm Ming

5.9.8 Larm Maxgransniva (Overlast) [817] Stp 90%
Stiller in nivin for Larm Maxgrins (Overlast).

Standard: 90%

Intervall: 0-200%

817 Larm Maxgran

Stp 120%| *
Standard: 120%
Intervall: 0-200%

Larmnivin anges 1 % av nominell last. Normal instill-
ning: 150 %. Larmet aktiveras nir det instillda virdet
uppnas.

Larmnivan anges 1 % av nominell last. Top. Normal
instillning: 90%. Forlarmet aktiveras nir det instillda
virdet uppnis.
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5.9.12 Komparatorer [820]

Det finns tvd analoga komparatorer som jimfor ett
befintligt, analogt virde (inklusive analoga borvirdesin-
gangar) med en instillbar konstant.

Det finns tva digitala komparatorer som jamfor tva val-
fria, digitala signaler.

Utsignalerna frin dessa komparatorer kan kopplas ihop
logiskt for att generera en logisk utsignal.

5.9.14 Analog Komparator 1 konstant [822]
Viljer nivin pd den analoga komparatorns konstant
enligt det valda virdet 1 fonster [821].

Standardvirdet ir alltid 0.

822 CAl Konstant

Samtliga utsignaler kan programmeras till de digitala Stp 10Hz| *
utgingarna eller reldutgingarna. Se § 5.5.28, sida 54.
Standard: 10Hz
5.9.13 Analog Komparator 1 varde [821] Alternativ: Valet sker automatiskt enligt fonster
Viljer analogt virde for Analog Komparator 1 (CA1). [821].
Analog Komparator 1 jamfor det i fonster [821] val- 0 - 400H
- z
bara virdet med den i fonster [822] instillbara konstan- Frekvens
ten. N'zif virdet 6V€Estig§r konstanten, blir utsignalen |, 2oy o 0-200%
CA1 Hoég och !A1 Lag, Fig. 72.
Utsignalen kan programmeras till de digitala | gl Effekt 0-200% Pnom | kW
utgdngarna eller reliutgingarna. Se § 5.5.28, sida 54.
Strom 0-200% Inom T A
Analogt varde ; Utspanning O-natspanning i V
Fonster [821]
= An Kompl —| Signal:CA1 DC-Spanning | O-Natspanning \2iVDC DC-spanning
Instéllbar konstant
Fonster [822] S
ooz Temperatur | 0-100°C
Fig. 72 Analog Komparator Energi 0-1,000,000kWh
Drifttid 0-65500h
821 CAl Varde
i 0-65500h
Stp Frekvens| * Ansluten tid
0-100%
Standard: Frekvens Aninl °
Alternativ: Frekvens, Last, EI Effekt, Strém, Anin2 0-100%
Utspanning, DC-Spanning, Tempera-
tur, Energi, Drifttid, Ansluten Tid, Process- 0.01 — 10.0
AnIn 1, Anln 2, Processhastighet hastighet ' '
Frekvens Hz '
5.9.15 Analog Komparator 2 varde [823]
Last % Fungerar identiskt med Analog Komparator 1 virde, se
5.9.13, sida 63.
El Effekt kW )
Strom A 823 CA2 Varde
st AnIn 1| *
Utspanning |V P
Standard: Anin 1
DC-Spanning | VDC
Alternativ: Frekvens, Last, El Effekt, Strom,

Temperatur | °C

Energi kWh

Drifttid h

Ansluten tid | D

Anin1 %
Anin2 %
Process- B
hastighet

Utspanning, DC-Spéanning,
Temperatur, Energi, Drifttid,
Ansluten Tid, Anln 1, Anln 2
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5.9.16 Analog Komparator 2 konstant [824]

Start Startstatus
Fungerar identiskt med Analog Komparator 1 nivi, se §
5.9.14, sida 63. Stopp Stoppstatus
Larmstatus
824 CA2 Konstant Larm
Stp os| * Maxlarm Larm Maxgrans status
Standard: 0% Minlarm Larm Mingrans status
Alternativ: Valet sker automatiskt enligt fonster V-Limit Spanningsgrans
[823].
F-Limit Frekvensgrans
5.9.17 Digital Komparator 1 [825] - -
Val av insignal till Digital Komparator 1 (CD1). C-Limit Stromgrans
Defma u_tsignal .CDl blir Hog nir den valda insig- T-Limit Vridmomentgréns
nalen ir aktiv. Se Fig. 73.
Utsignalen kan programmeras till de digitala Overtemp Overtemperaturvarning

utgingarna eller reliutgingarna. Se § 5.5.28, sida 54.

Digital signal:

Overspann G

Overspénning genererar varning

Overspann D

Overspénning retardationsvarning

Overstrom

Overstromsvarning

Underspann

Underspanningsvarning

Max Forlarm

Férlarm Maxgrans varning

Min Forlarm

Forlarm Mingrans varning

5.9.18 Digital Komparator 2 [826]

Funktionen ir identisk med Digital Komparator 1 se §
5.9.17, sida 64. Val av insignalen for Digital Kompara-

tor 2 (CD2).

826 CD 2

Stp DigIn 1| *
Standard: Digln 1
Alternativ: Digln 1, DigIn 2, Digln 3, Digin 4,

Diglin 5, Digln 6, Digin 7, DigIn 8,
Acc, Ret, I2t, Start, Stopp, Larm,
Maxlarm, Minlarm, V-Limit, F-Limit,
C-Limit, T-Limit, Overtemp,
Overspann G, Overspann D,
Overstrom, Underspann,

Max Foérlarm, Min Forlarm

Fonster [825] — Signal:CD1
(06-F126)

Fig. 73 Digital komparator
825 CD1
Stp Start| *

Standard: Start

Alternativ: Digln 1, DigIn 2, Digln 3, DigIn 4,
Digin 5, Digln 6, Digin 7, Digln 8,
Acc, Ret, 12t, Start, Stopp, Larm,
Maxlarm, Minlarm, V-Limit, F-Limit,
C-Limit, T-Limit, Overtemp,
Overspann G, Overspann D,
Overstrom, Underspann,
Max Forlarm, Min Forlarm

Digin 1 Digital ingang 1

Digin 2 Digital ingang 2

Digin 3 Digital ingang 3

Digin 4 Digital ingang 4

Digin 5 Digital ingang 5

Digln 6 Digital ingang 6

Digin 7 Digital ingang 7

Digin 8 Digital ingang 8

Acc Accelerationsstatus

Ret Retardationsstatus

1%t 1°t 6verlaststatus
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5.9.19 Logik utgang Y [827]
Komparatorns signaler kan kombineras logiskt 1 Logik
Y-funktionen med en uttryckseditor.
Uttryckseditorn har f6ljande egenskaper:
- Upp till 3 komparatorutgingar kan anvindas:
CA1, CA2, CD1, CD2 eller LY. (eller LZ)
- Komparatorutgingarna kan inverteras:
A1, 1A2, ID1, D2 eller LY. (eller 'LZ)
- Foljande logiska operatdrer finns tillgingliga:
"+" : OR-operator
"&" : AND-operator
"t EXOR-operator
Uttryck enligt f6ljande sanningstabell
kan skapas:

Tabell 26 Sanningstabell for logiska operatorer

5.9.20 Y Komp 1 [831]

Viljer den fOrsta komparatorn for funktionen Logik Y.

831 Y Comp 1
Stp cal| *
Standard: CA!
Alternativ: CA1, !A1, CA2,!A2,CD1, D1, CD2,
D2, LZ, ILZ

5.9.21 Y Operator 1 [832]

Viljer den fOrsta operatoren for funktionen Logik Y.

832 Y Operator 1

- Resultatet kan kopplas till en digital utging eller
ett reld. Se § 5.5.28, sida 54.

830 LOGIC Y
Stp CAl&!A2&CD1

Komparatorerna maste programmeras via fonster 831

t.o.m. 835.

Exempel (Detektering av rembrott) for Logik Y:
I detta exempel beskrivs programmeringen av en si
kallad "detektering av rembrott" for fliktapplikationer.
Komparatorn CA1 ir instilld for:
- Frekvens>10Hz
Komparatorn !A2 ir instilld for:
- last < 20%
Komparatorn CD1 ir instilld for:
- Start aktiv
De tre komparatorerna ir alla AND-kopplade,
for "detektering av rembrott".
I fonster 830 ir uttrycket for Logik Y utlisbart enligt
de instillningar som 4r gjorda i fonster 831-835.
Stall in "CA1" 1 fonster 831
Seall in "&" 1 fonster 832
Stall in "!A2" i fonster 833
Stall in "&" 1 tonster 834
Stall in "CD1" 1 fonster 835
Fonster 830 innehiller nu uttrycket f6r Logik Y:
CA1&!'A2&CD1
vilket utldses som:
(CA1&!A2)&CD1

OBS! Stall in "[1" i fonster 834 for att avsluta uttrycket nar
bara tva komparatorer skall anvandas for Logik Y.

A B & (AND) | + (OR) | ~(EXOR) Stp s *
0 0 0 0 0] Standard: &

0 1 0 1 1 Alternativ: &, +, A

. 5 5 I 1 &=AND, +=0R, A=EXOR

1 1 1 1 0 5.9.22 Y Komp 2 [833]

Viljer den andra komparatorn for funktionen Logik Y

833 Y Comp 2
Stp 1a1| *
Standard: A1
Alternativ: CA1, A1, CA2, A2, CD1, ID1, CD2,
D2, LZ, ILZ

5.9.23 Y Operator 2 [834]

Viljer den andra operatoren for funktionen Logik Y.

834 Y Operator 2
Stp g| *

Standard: &

&7 +! A! :

&=AND, +=0R, *=EXOR

Nar - (punkt) valjs avslutas uttrycket
(nar endast tva komparatorer

Alternativ:

anvands).

5.9.24 Y Komp 3 [835]
Viljer den tredje komparatorn f6r funktionen Logik Y.

835 Y Comp 3
Stp cpi| *
Standard: CD1
Alternativ: CA1, A1, CA2, A2, CD1, ID1, CD2,
D2, LZ, ILZ
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5.9.25 Logikfunktion Z [840]

840 LOGIC Z
Stp CAl&!A2s&CD1

Komparatorerna mdste programmeras via fonster 841
t.om. 845.

5.9.26 Z Komp 1 [841]
Viljer den forsta komparatorn for funktionen Logik Z.

5.9.30 Z Komp 3 [845]
Viljer den tredje komparatorn for funktionen Logik Y.

845 Z Comp 3
Stp cpi| *
Standard: CD1
Alternativ: CA1, !A1, CA2,!A2,CD1, ID1, CD2,
D2, LY, ILY

841
Stp

Z Comp 1
cal| *

Standard: CA!

Alternativ: CA1, !A1, CA2,1A2,CD1, D1, CD2,

D2, LY, ILY

5.9.27 Z Operator 1 [842]

Viljer den fOrsta operatdren for funktionen Logik Z.

842 Z Operator 1
Stp s| *

Standard: &

Alternativ: &, +, A

&=AND, +=0R, "=EXOR

5.9.28 Z Komp 2 [843]

Viljer den andra komparatorn for funktionen Logik Z.

843 Z Comp 2
Stp 1a1]| *
Standard: 1Al
Alternativ: CA1, A1, CA2,!A2, CD1, !D1, CD2,
D2, LY, LY

5.9.29 Z Operator 2 [844]

Viljer den andra operatéren for funktionen Logik Y.

844 7 Operator 2
Stp g| *

Standard: &

Alternativ: &, +, N,

&=AND, +=0R, "=EXOR

Nar - (punkt) valjs avslutas uttrycket
(nar endast tva komparatorer

anvands).
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5.10 Systemdata [900]

Huvudmeny for visning av alla systemdata for omrik-
taren.

5.10.1 Typ [910]
Visar omriktarens typ enligt typnumret. Se § 1.5, sida
8.

Ovriga alternativ indikeras pa omriktarens typskylt.
Se Fig. 74.

910 Omriktartyp
Stp FDU40-074

Fig. 74 Exempel pa typ

Exempel:

-FDU40-074  FDU 400 volt, 37 kW, 74A

5.10.2 Programvara [920]

Visar programvarans versionsnummer for omriktaren.
Fig. 75 ger ett exempel pd versionsnummer.

920 Programvara
Stp vV 1.23

Fig. 75 Exempel pd programvaruversion

V123 = Version av programvara

OBS! Det ar viktigt att programvaruversionen som visas i
fonster [920] har samma versionsnummer som det pa
titelsidan i denna bruksanvisning. Om sa inte ar fallet kan
den funktionalitet som beskrivs i denna bruksanvisning
avvika fran den i omriktaren.



6.

6.1 Larm, varningar och

begransningar
For att skydda omriktaren 6vervakas de viktigaste
driftsvariablerna av. DSP. Om en av dessa variabler
overskrider sikerhetsgrinsen, visas ett felmeddelande.
For att undvika potentiella farliga situationer tvingar
omriktaren sig sjilv till ett stopplige som kallas Larm
och orsaken till larmet visas pa displayen.
Ett larm stoppar alltid omriktaren.
“Larm”
- omriktaren stoppas direkt, motorn rullar ut
naturligt till stillastaende.
- larmreliet eller utgingen 4r aktiv (om valt)
- larm-lysdioden tinds
- tillhorande larmmeddelande visas pa
LCD-displayen
- "Larm" statusindikeringen pa LCD-displayen ir
tind (area C pd LCD-displayen,
§ 4.1.1, sida 21)

Tabell 27 Larm, varningar och begrinsningar.
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Utéver LAR M-indikatorerna finns det ytterligare tva
indikatorer fOr att visa att omriktaren 4r i ett "onor-
malt" driftlige.
Dessa indikatorer kan programmeras for utstyrning av
ett reld eller en digital utging (se § 5.5.32, sida 55).
“Begransningar”
- omriktaren begrinsar vridmomentet och/eller
frekvensen for att undvika ett larm.
- begrinsningsreliet eller ~utgingen (om valt) ir
aktivt
- larmlysdioden blinkar
- en av statusindikeringarna for begrinsning
pa LCD-displayen ir tind (area C pd
LCD displayen, se § 4.1.1, sida 21)
“Varning”
- omriktaren befinner sig nira en larmbegrins-
ning.
- varningsreliet eller -~utgingen (om valt) ar aktivt
- larmlysdioden blinkar
- varningsmeddelandet visas 1 fonster [6FO]
och det nedre hornet till vinster pa displayen.

Larm Alternativ Larm (direkt) Begransning Varning
Rotor last Fran - - -
Till X X X
Motorbortfall Aterga - X X
Larm X - -
Motor 12t Fran - - -
Larm X - X
Begransning - X X
Komm fel Fran - - -
(Interrupt [253]) Larm X - X
Varning - - X
Underspanningsskydd Till X X
Fran - - -
Underspanning - X - X
Overspanning L - X - X
Overspanning G/D - X - -
Overstrém - X - -
Overtemperatur - X - X
Kraftdelsfel - X - -
Externt larm - X - -
Motortemperatur (PTC) Fran - - -
Larm - X
Alarm Max/Alarm Min - - -
X - -
Forlarm Max /Foérlarm Min - - X

0BS! Larmindikeringarna Rotor last, Motor 12t,
Lagspanningsskydd och Komm fel kan stéllas in
individuellt, se § 5.4.36, sida 46.

OBS! Larmindikeringen "Motortemperatur" ar endast aktiv
om tillvalet PTC har installerats. Se kapitel 7. sida 71.
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6.2 Larmtillstand, orsaker och

atgarder

Tabellen i detta avsnitt 4r avsedd som en forsta hjilp vid
lokalisering av ett fel 1 systemet och att hitta ett sitt att
16sa problem. En frekvensomriktare ingir ofta bara som
en liten del av ett komplett drivsystem. Ibland ir det
svart att faststilla orsaken till felet, och trots att omrik-
taren visar ett specifikt larmmeddelande idr det inte all-
tid enkelt att hitta ritt orsak till felet. Det krivs dirfor
goda kunskaper om hela drivsystemet. Kontakta leve-
rantdren om du har nigra frigor.

Omriktaren ar konstruerad pa si sitt att den forso-
ker undvika larm genom att begrinsa momentet, over-
spanningen, etc.

Fel som upptrider under igdngkorning, eller kort efter
igingkorning beror sannolikt pa felaktiga instillningar
eller till och med bristfilliga anslutningar.

Fel eller problem som upptrider efter en timligen ling
period av felfri drift kan bero pa forindringar i syste-
met eller 1 miljon (t. ex. slitage).

Fel som upptrider regelbundet utan uppenbar
orsak, kan bero pi elektromagnetiska storningar. Kon-
trollera att installationen uppfyller gillande krav enligt
EMC-direktiven. Se kapitel 3. sida 11.

Ibland ir "trial and error"-metoden ett snabbt sitt
att bestimma orsaken till ett fel. Denna metod kan till-
limpas pa alla nivder, frin andring av instillningar och
funktioner till bortkoppling av enstaka styrkablar eller
byte av hela omriktare.

Larmloggen (se § 5.8, sida 59) kan anvindas for
bestimning av om vissa larm upptrider vid sirskilda
tillfillen. Larmloggen registrerar aven larmtidpunkten
enligt drifttidsmitaren.

FARA! Om det ar nédvandigt att 6ppna
omriktaren eller nagon del av systemet
(motorkabelhus, skyddsror, elpaneler,
apparatskap, etc.) for inspektion eller
matningar enligt denna bruksanvisning,
maste berord personal absolut lasa igenom
och beakta foljande sakerhetsinstruktioner
liksom séakerhetsinstruktionerna pa sida 2.

6.2.1 Tekniskt kvalificerad personal
Installation, igdngkorning, demontering, mitning, etc.,
av eller pa frekvensomriktaren fir endast utforas av per-
sonal med tillrickliga kvalifikationer for uppgiften.

6.2.2 Oppning av frekvensomriktaren

FARA! Stang alltid av natspanningen om det
ar nodvandigt att oppna omriktaren och
vanta minst 5 minuter sa att
buffertkondensatorerna hinner urladdas.

Om frekvensomriktaren maste oppnas, for till exempel
inkopplingar eller flyttning av byglar, sting alltid av
nitspanningen och vinta minst 5 minuter fOr att
urladda buffertkondensatorerna. Anslutningarna {or
styrsignalerna och byglarna ir isolerade frin nitspin-
ningen. Vidtag alltid erforderliga forsiktighetsitgirder
innan omriktaren oppnas.
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6.2.3 Forsiktighetsatgarder med ansluten
motor

Om arbete maiste utforas pd en ansluten motor eller pa
den drivna maskinen, maste nitspanningen alltid forst
kopplas bort frin omriktaren. Vinta minst 5 minuter

innan arbetet fortsatter.

6.2.4 Aterstart larm

Om maximalt antal larm har uppnitts under aterstart,
markeras larmmeddelandet timmitare med ett "A" (se §
5.8.1, sida 59 en § 5.3.27, sida 35).

730 OVERSPANN G
Lrm A 345h: 45m

Fig. 76 Afterstart larm

Fig. 76 visar det tredje larmminnesfonstret 730: Over-
spinning G larm efter maximalt antal dterstartforsok
efter 345 timmars och 45 minuters drifttid.



Tabell 28 Larmtillstind

Larmtillstand

Mojlig orsak

Atgard

Underspanning
“Lv”

For lag DC-spanning:

- For lag matningsspanning.

- Natspanningsfall vid start av en annan
stor effektforbrukande maskin pa
samma linje.

Kontrollera att samtliga tre faser ar
korrekt anslutna och att plintskruvarna
ar atdragna.

Kontrollera att natspanningen ligger
inom omriktarens granser.

Forsok anvanda andra nétledningar om
spanningsfallet férorsakas av annan
maskinutrustning.

Anvand funktionen Underspanningsskydd
[352] se § 5.4.38, sida 47

Overspanning
L(ine)
“OVL”

Foér hég DC-spanning;
pga. for hog natspanning.

Kontrollera natspanningen.
Forsok eliminera storningskallan
eller anvanda andra natkablar.

Overspanning
G(enerator)
HOVG ”

Overspanning

For hog DC-spanning:
- For kort retardationstid med héansyn
till motor/maskintroghetsmoment.
- For litet bromsmotstand
felfunktion hos bromschopper

Kontrollera retardationstidernas install-
ning och gér dem om nodvandigt langre.
Kontrollera dimensionerna hos broms-
motstandet och funktionaliteten hos
bromschoppern (om sadan anvands)

R(etardation)
“ovD”
Motorstrommen éverstiger maximal topp- |- Kontrollera accelerationstidernas install-
strém (I TRIP): ning och gér dem vid behov langre.
- For kort accelerationstid - Kontrollera motorlasten.
- For hég motorlast - Kontrollera avseende déliga motor-
- Kraftiga lastvariationer kabelanslutningar.
- Kortslutning mellan faser eller - Kontrollera avseende dalig jordkabel-
fas och jord anslutning.
- Daliga eller 16sa motorkabelanslutningar| - Kontrollera forekomst av vatten eller fukt i
motorhuset och kabelanslutningarna.
- Fo6r hog IxR kompenseringsniva - Sank nivan for IXR kompensering [216],
Kraftdelsfel Se § 5.3.7, sida 32.
Overbelastning i DC mellanled: - Kontrollera avseende daliga motor-
- Hérd kortslutning mellan faser eller kabelanslutningar.
fas och jord - Kontrollera avseende dalig jordkabel-
- Maéttning av strommaétkrets anslutning.
- Jordfel - Kontrollera férekommande vatten eller fukt
- IGBT maéttningsstrém har dverskridits i motorhuset och kabelanslutningarna.
- Spéannings-topp i DC-mellanledet - Kontrollera att data pad motorns typskylt
ar korrekta.
- Se Overspénningslarm.
I%t-vardet har dverskridits: - Kontrollera mekanisk 6verlast av
Overstrém - C)verlgs‘F pé"mo_torn enligt programmer- m'otorrg eller maskinutrustningen. (lager,
“2¢r ade |t installningar. vaxellador, ke(zjjor, remmar, et_c.)
Se § 5.4.41, sida 47. - Andra Motor 14t Strominstallningen
se § 5.4.41, sida 47.
Kylflansens temperatur dverstiger 80°C - Kontrollera kylningen av omriktarskapet.
(varning vid 75°C): Se § 8.5, sida 77.
- For hog omgivningstemperatur - Kontrollera funktionaliteten hos de in-
for omriktaren byggda flaktarna. Flaktarna maste sattas
Overtemperatur |- Otillracklig kylning pa automatiskt nar kylflansens temperatur
“oT” Overstiger 60° C Fldktarna kopplas

- For hég strom
- Blockerade eller skadade flaktar

kortvarigt till vid start.
Kontrollera omriktarens och motorn
markdata.

R engor flaktarna.
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Tabell 28 Larmtillstand (fortsittning)

Larmtillstand Mojlig orsak

Atgard

motorfaserna.

Motorbortfall

Fasavbrott eller for stor obalans mellan

Kontrollera motorspanningen pa samtliga
faser.

Kontrollera avseende I6sa eller bristfalliga
motorkabelanslutningar.

Om alla anslutningar ar OK, kontakta
leverantéren.

Stall Motorbortfall-larm pa FRAN. Se

§ 5.4.39, sida 47.

Extern ingang (Digln 1-8) aktiv:

Externt larm

- Aktivt 14g funktion pd ingangen.

Kontrollera utrustningen som initierar

den externa ingangen.

Kontrollera programmeringen av de digitala
ingangarna Digln 1-8 § 5.5.11, sida 51)

Fel i mikroprocessorsystemet:

Om larmet fortfarande finns kvar, kontakta

Internt fel ..
leverantoren.
Vridmomentbegransning for stillastdende Kontrollera eventuella mekaniska problem
motor: pa motorn eller maskinutrustning
Last rotor - Mekanisk blockering av rotorn. ansluten till motorn.

Sla FRAN larmet Iast rotor. Se
§ 5.4.38, sida 47.

Motortemperatur | OBS! Giltigt endast om PTC-ingang (tillval)

anvands. Se § 5.3.31, sida 36.

Motortermistorn overskrider maximal niva

Kontrollera mekanisk éverlast av

motorn eller maskinutrustningen (lager,
vaxellador, kedjor, remmar, etc.)
Kontrollera motorns kylsystem.

Sjalvkyld motor pa laga varv, fér hog last.

Komm Fel
(Interrupt [253])

Fel i serieckommunikationen (tillval)

Kontrollera kablage och anslutningar for
seriekommunikationen.

Kontrollera alla instéllningar som ar relat-
erade till seriekommunikationen.
Aterstarta utrustningen inklusive omrik-
taren.

Larm Maxgrans | skridits. Se § 5.9, sida 60.

Larm Maxgransniva (6verlast) har éver-

Kontrollera maskinens lasttillstand
Kontrollera vaktfunktionens installning i
§ 5.9, sida 60.

Larm Mingrans natts. Se § 5.9, sida 60.

Larm Mingransniva (underlast) har upp-

Kontrollera maskinens lasttillstand
Kontrollera vaktfunktionens installning i
§ 5.9, sida 60.

6.3 Underhall

Frekvensomriktaren kriver genom sin konstruktion
ingen service och inget underhill. Det finns dock vissa
punkter som regelbundet miste kontrolleras.

Alla omriktare har inbyggda fliktar som automatiskt
slds pd nir kylflinsens temperatur nar 60°C.

Detta innebar att fliktarna endast ir igidng nir
omriktaren 4r i drift och under last. Kylflinsarnas kon-
struktion 4r siddan att flikten inte bliser kylluften
genom omriktarens inre, utan endast over kylflinsens
utsida. Fliktar som ir iging drar dock alltid till sig
damm. Kontrollera detta och rengdr kylflinsen och
fliktarna vid behov.

Om omriktaren ir inbyggd 1 ett apparatskip, bor
man iven kontrollera och rengdra apparatskipets
dammfilter regelbundet.

Kontrollera externa ledningar, anslutningar och
styr-signaler. Dra vid behov it plintskruvarna.
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7.

De tillval som finns som standard beskrivs kortfattat
nedan. For vissa tillval finns separata instruktioner eller
bruksanvisningar. For mer information hinvisas till lev-

erantoren.

Tabell 29 Tillval

TILLVAL

7.1

Kapslingsklass IP23 och IP54

Omriktarmodellerna 210 till 1k1 5 finns 1 kapslingsk-
lass IP23 och modellerna 003 till 1k1 1 klass IP54,

enligt standarden IEC 529.

Tabellen nedan iterger versionerna med avseende
pa standardversionen IP20. Se § 8.6, sida 78 angiende
mitt och vikter.

Typ
400V/500V

1P20

1P23

IP54

FDU40-003
FDU40-004
FDU40-006
FDU40-008
FDU40-010
FDU40-013

Standardenhet

Ej tillganglig

Standardenhet, samma storlek som IP 20

FDU**-018
FDU**-026
FDU**-031
FDU**-037

Ej tillganglig

Ej tillganglig

Standardenhet

FDU**-046
FDU**-060
FDU40-073

Standardenhet

Ej tillganglig

Standardenhet, samma storlek som IP 20

FDU**-074
FDU**-090
FDU40-108

Standardenhet

Ej tillganglig

Standardenhet, samma storlek som IP 20
Standardenhet, samma storlek som IP 20

Ej tillganglig

FDU**-109
FDU**-146
FDU**-175

Standardenhet

Ej tillganglig

Standardenhet, samma storlek som IP 20

FDU**-210
FDU**-250
FDU**-300
FDU**-375

Standardenhet

Kontakta leverantoren

Kontakta leverantoren

FDU**-500
FDU**-600
FDU**-750

2 Standardenheter
storlek 5, levereras
med erforderligt

elanslutningsmate-
rial for parallellkop-

pling

Kontakta leverantoren

Kontakta leverantoren

FDU**-900
FDU**-1k1

3 Standardenheter
storlek 5, levereras
med erforderligt elan
slutningsmaterial for
parallellkoppling

Kontakta leverantoren

Kontakta leverantoren
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7.2 Extern kontrollpanel (ECP)

Den externa kontrollpanelen kan anvindas for in-
byggnad 1 valfri skdpsdorr eller panel. Omriktaren
miste bestillas utan den inbyggda kontrollpanelen med
blank kontrollpanel i stillet. Kontrollpanelen kan dven
anvindas for lisning av data frin en omriktare och kop-
iering till en annan omriktare. Se kapitel 5.3.17 sida 33.

7
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(06-F116)

Fig. 77 ECP

7.3 Handkontrollpanel (HCP)

Handkontrollpanelen kan anvindas som en extern fjar-
rkontroll. Omriktaren méste di bestillas med blank
kontrollpanel i stillet f6r den inbyggda kontrollpanelen.
Handkontrollpanelen kan 4ven anvindas for lisning av
data frin en omriktare och kopiering av data till en
annan omriktare. Se § 5.3.17, sida 33.

Tillvalet levereras komplett med erforderligt anslut-
ningsmaterial och installationsanvisningar.

(06-F117)

7.4 Bromschopper

Omriktare av alla storlekar kan forses med en inbyggd
bromschopper som tillval. Bromsmotstindet maste
monteras utanfor omriktaren. Valet av motstind beror

pa applikationens arbetstid och intermittenscykel.

Tabell 30 Bromsmotstind typ 4007

VARNING! | tabellen anges minimivarden for
bromsmotstandet. Anvand inte lagre
motstandsvarden. Omriktaren kan larma
eller till och med skadas pa grund av for
hoga bromsstrommar.

400V Typ P i kW Rmin i Ohm

FDU40-003 0,75 227
FDU40-004 1,5 142
FDU40-006 2,2 94,4
FDU40-008 3 75,6
FDU40-010 4 59,7
FDU40-013 5,5 43,6
FDU40-018 7,5 22
FDU40-026 11 22
FDU40-031 15 22
FDU40-037 18,5 22
FDU40-046 22 19,4
FDU40-060 30 9,7
FDU40-073 37 9,7
FDU40-074 37 7,7
FDU40-090 45 6,3
FDU40-108 55 5,2
FDU40-109 55 5,2
FDU40-146 75 3,9
FDU40-175 90 3,2
FDU40-210 110 2,7
FDU40-250 132 2,27
FDU40-300 160 1,89
FDU40-375 200 1,51
FDU40-500 250 2x 2,27
FDU40-600 315 2x 1,89
FDU40-750 400 2x 1,51
FDU40-900 500 3x 1,89
FDU40-1k1 630 3x 1,51

Fig. 78 HCP
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Tabell 31 Bromsmotstand typ 5001

500V Typ Pikw Rmin i Ohm

FDU50-018 11 27
FDU50-026 15 27
FDU50-031 18,5 27
FDU50-037 22 27
FDU50-046 30 25
FDU50-060 37 12
FDU50-074 45 9,9
FDU50-090 55 8,1
FDU50-109 75 6,7
FDU50-146 90 5,0
FDU50-175 110 4,2
FDU50-210 132 3,5
FDU50-250 160 2,92
FDU50-300 200 2,43
FDU50-375 250 1,94
FDU50-500 315 2x 2,92
FDU50-600 400 2x 2,43
FDU50-750 500 2x 1,94
FDU50-900 630 3x 2,43
FDU50-1k1 710 3x 1,94

Tabell 32 Bromsmotstind typ 6901

690V Typ P in kW Rmin in Ohm
FDU69-120 | 110 7,9
FDU69-140 |132 6,7
FDU69-170 | 160 5,5
FDU69-215 | 200 4,4
FDU69-270 | 250 3,5
FDU69-340 | 315 2x 5,5
FDU69-430 | 400 2x 4,2
FDU69-540 | 500 2x 3,5
FDU69-645 | 630 3x 4,2
FDU69-810 | 800 3x 3,5

Se kapitel 3.3 sida 12.

OBS! Trots att omriktaren detekterar ett fel i bromselek-
troniken rekommenderas bestamt att anvidnda motstand
med ett termiskt skydd som stryper effekten vid overlast.

Bromschoppern (tillval) monteras av tillverkaren och
miste specificeras nir omriktaren bestills.

7.5 Relakort

Utokningskort med 7 extra reliutgingar. Reldkortet
fungerar i kombination med pumpsekvens, men kan
dven anvindas som ett separat tillval.

7.6 Utgangsdrosslar

Nir den skirmade motorkabelns lingd Overstiger
ungefir 40 m f6r FDU40-003 till -013 och omkring
100 m for alla andra FDU-omriktare, rekommenderas
utgingsdrosslar, vilka levereras separat. Hoga switch-
strommar kan genereras med linga motorkablar dels
pga kapcitansen hos motorkabeln, bide ledning till
ledning och ledning till jordskirmen, och att motor-
spanningen slir om s snabbt. Utgingsdrosslar forhin-
drar att omriktaren larmar och bor installeras si nira
omriktaren som mojligt.

7.7 Spanningsbegransare

Tillsammans med utgingsdrosslarna klipps utspianning-
en till +100 VDC &ver befintlig DC-spinning och
spanningsandringen begrinsas till 500V /ps.

7.8 Seriell kommunikation,
faltbuss

Det finns flera tillvalskort for seriell kommunikation
beroende pi bussystemet. Se Fig. 79 for anslutning av
den seriella linken.

FDU
,,,,,,, o -
L1|| RFI u /
— Lo|i Filter v :'3;
—1 L3 w
+—PE L
,,,,,,, ; Broms- -
chopper
tilival | [*
R
Tillval
Tillvalskort: PC/PLC
Seriell kommunikatio
(06-F36)

Fig. 79 Anslutning av en seriell lank.

Det finns tillvalskort for flera bussystem: RS485, Profi-
bus etc. Se § 5.3.30, sida 36.
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8. TEKNISKA DATA

8.1 Allmanna elektriska

specifikationer
Tabell 33 Allmdnna elektriska specifikationer

Allmant

Natspanning:

Natfrekvens:
Effektfaktor in:
Utspanning:
Utfrekvens:
Switchfrekvens:

Verkningsgrad vid nominell last:

380-415V +10%/-15% (FDU40)
440-525V +10/-15% (FDU50)
550-690V +10%/-15% (FDUG9)
50/60Hz

0,95

0- Natmatningsspanning:
0-400Hz

FDU40/FDU50 storlek 1-4: 6kHz
FDUG9 och storlek 5, 10, 15: 1,5 kHz
97% for modell 003 till 013

98% for modell 018 till 037
97,5% for modell 046 till 073
98% for modell 074 till 1k1

Styrsignalingangar:
Analog

Analog spanning/strom:

Max. inspanning:

0-10V/0-20mA via bygel
+30V

Inimpedans: 20kQ (spanning)
250Q (strom)
Upplésning: 10 bitar
Noggrannhet: 0,5% typ + 1 %~ LSB fsd
Olinjaritet 1%LSB
Digital:
Inspanning: H6g>7VDC Lag<4VDC
Max. inspanning: +30VDC
Inimpedans: <12,8VDC: 5kQ >12,8VDC: 3kQ
Signalfordréjning: <8ms

Styrsignalutgangar
Analog

Utspanning /strém:
Max. utspanning:

Kortslutningsstrom (oo):

0-10V/0-20mA via bygel
+15V @5mA kont.
+15mA (spanning) +140mA (strém)

Utimpedans: 10Q (spanning)

Upplésning: 10 bitar

Noggrannhet: 1,9% typ fsd (spanning), 2,4%typ fsd (strém)
Offset: 3LSB

Olinjaritet: 2LSB

Digital

Utspanning: H6g>20VDC @50mA, >23VDC 6ppen

Kortslutningsstrom (oo):

Lag<1VDC @50mA
100mA max (tillsammans med +24VDC)

Relaer

Kontakter 2A/250V~/AC1

Referenser

+10VDC +10VDC @10mA Kortslutningsstrom +30mA max
-10VDC -10VDC @10mA

+24VDC +24VDC Kortslutningsstrom +100mA max

(tillsammans med digitala utgangar)
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8.2

Elektriska specifikationer
relaterade till typ

Tabell 34 Elektriska specifikationer relaterade till typ 400V /5001

Nominell Nominell Nominen | Strombegrans-| o .o,
400V 500V effekt . ning Icl under | . "
Storlek effekt (400V) utstrom instrom Iy
Typ Prom [KW] Typ | (S00V) Pnom| | (A RMS] 60s [A,RMS]
NOm [kw] | NomlA, leL [A,RMS] ’
FDU40-003 |0,75 2,5 3 2,2
FDU40-004 1,5 - - 4 4,8 3,5
X1 FDU40-006 |2,2 - - 6 7,2 5,2
FDU40-008 |3 - - 7,5 9 6,5
FDU40-010 |4 - - 9,5 11,4 8,2
FDU40-013 |5,5 - - 13 15,6 11,4
FDU40-018 7.5 FDU50-018 11 18 22 16
S2 FDU40-026 11 FDU50-026 15 26 31 23
FDU40-031 |15 FDU50-031 18.5 31 37 28
FDU40-037 18.5 FDU50-037 22 37 44 35
FDU40-046 |22 FDU50-046 30 46 55 42
X2 FDU40-060 |30 FDU50-060 37 61 73 57
FDU40-073 |37 - - 74 89 69
FDU40-074 |37 FDU50-074 45 74 89 69
X3 FDU40-090 |45 FDU50-090 55 90 108 85
FDU40-108 |55 - - 109 131 102
FDU40-109 |55 FDU50-109 75 109 131 102
X4 FDU40-146 |75 FDU50-146 90 146 175 137
FDU40-175 |90 FDU50-174 110 175 210 164
FDU40-210 110 FDU50-210 132 210 252 197
X5 FDU40-250 [132 FDU50-250 160 250 300 235
FDU40-300 |160 FDU50-300 200 300 360 282
FDU40-375 |200 FDU50-375 250 375 450 352
FDU40-500 |250 FDU50-500 315 500 600 470
X10 FDU40-600 |315 FDU50-600 400 600 720 564
FDU40-750 |400 FDU50-750 500 750 900 704
X15 FDU40-900 |500 FDU50-900 630 900 1080 865
FDU40-1k1 630 FDU50-1k1 710 1125 1350 1081

Tabell 35 Elektriska specifikationer relaterade till typ 690V

Storlek 690V T Nominell effekt | Nominell utstrom Strombegransning Icl Nominell instrom
p (690V) Pyom [kWI|  Inom [A,RMS] under 60s I, [A,RMS] Iin [A,RMS]

FDUG9-120 110 121 145 116
FDUG9-140 132 144 173 138

X5 FDUG9-170 160 173 208 166
FDUB9-215 200 217 260 208
FDUG9-270 250 274 329 263
FDU69-340 315 340 408 326

X10 FDUG9-430 400 430 516 413
FDUG9-540 500 540 648 519

X15 FDUG9-645 630 645 774 619
FDU69-810 800 810 972 778
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8.3

Nerstampling vid hogre

temperatur

[ Tabell 36 dterges nddvindig nerstimpling om en
hogre omgivningstemperatur ir nédvindig. Till exem-
pel: Om en FDU 40-026 har en maximal omgivning-
stemperatur pa 50°C behdvs ingen ner-stimpling. Men
med en FDU40-046 nerstimpling pa 25% (10 x 2,5%)
ar det mojligt att anvinda enheten vid en omgivning-
stemperatur pa 50°C.

Tabell 36 Omgivningstemperatur och nerstampling typ 400-5001

IP20 IP23/1P54

Storlek Typ
400/500V Max temp. Nerstampling mojlig Max temp. Nerstampling mojlig
FDU40-003 | 50°C Nej 45°C Nej
FDU40-004 | 50°C Nej 45°C Nej

X1 FDU40-006 | 50°C Nej 45°C Nej
FDU40-008 | 50°C Nej 45°C Nej
FDU40-010 | 50°C Nej 45°C Nej
FDU40-013 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
FDU**-018 40°C Yes, -2.5%/°C to max +10°C

$2 FDU**-026 40°C Yes, -2.5%/°C to max +10°C
FDU**-031 40°C Yes, -2.5%/°C to max +10°C
FDU**-037 40°C Yes, -2.5%/°C to max +10°C
FDU**-046 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 45°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C

X2 FDU**-060 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
FDU40-073 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
FDU**-074 | 47°C Ja, -2,5%/°C till max +3°C 42°C Ja, -2,5%/°C till max +3°C

X3 FDU**-090 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
FDU40-108 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C - -
FDU**-109 | 50°C Nej 45°C Nej

x4 FDU**-146 | 46,5°C Ja, -2,5%/°C till max +3,5°C |41,5°C Ja, -2,5%/°C till max +3,5°C
FDU40-175 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
FDU50-174 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C - -
FDU**-210 | 50°C Nej 45°C Nej

X5 FDU**-250 | 47°C Ja, -2,5%/°C till max +3°C 42°C Ja, -2,5%/°C till max +3°C
FDU**-300 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
FDU**-375 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
FDU**-500 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C

X10 FDU**-600 | 40°C 35°C
FDU**-750 | 40°C 35°C

X15 FDU**-900 | 40°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C 35°C Ja, -2,5%/°C till max +10°C
FDU**-1k1 | 40°C 35°C

Tabell 37 Omgivningstemperatur och nerstampling typ 690V

1P20 IP23/1P54
Storlek | 690V Typ Nerstamoling: R
pling: Nerstampling:
Max temp. | 5 59,/°C till max +10°C | MaXtemp. | 5 5o /oC till max +10°C

FDU69-120 35°C Ja 35°C Ja
FDU69-140

X5 FDU69-170
FDU69-215
FDUB9-270
FDU69-340 35°C Ja 35°C Ja

X10 FDU69-430
FDU69-540

X15 FDUG9-645 35°C Ja 35°C Ja
FDU69-810
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8.4 Mekaniska specifikationer

Tabellen nedan ger en Oversikt 6ver matt och vikter.
Storlek 10 och 15 bestir av 2 eller 3 parallellkopplade
omriktare inbyggda 1 ett standard skap.

Table 38 Mekaniska specifikationer

Storlek | FDU modell | Dim. HXxBXD [mm] IP20 | Dim. HXBxD [mm] IP23/IP54 V"‘[tk'gplzo ‘:g(staﬁﬁ;]/
X1 003 to 013 | 350(400)x 220 x 160 | 350(400)x 220 x 150 10 10
s2 018 to 037 470(530) x 176 x 272 19 (IP54)
X2 046 to 073 | 530(590) x 220 x 270 | 530(590) x 220 x 270 26 26
X3 074 to 108 | 650(750) x 340 x 295 | 650(750) x 340 x 295 55 55
X4 109 to 175 | 800(900) x 450 x 330 | 800(900) x 450 x 330 85 85
X5 210t0 375 | 1100(1145) x 500 x 420 | * 160 *
X10 | 500 to 750 | 1100(1145) x 1050 x 420 | * 320 *
X15 | 900 to 1kl | 1100(1145) x 1600 x 420 | * 480 *

* kontakta leverantoren

8.5 Miljoforhallanden

Tabell 39 Miljéforhallanden

Normal drift

Temperatur: 0 - Se tabell,

sida 76
Lufttryck: 86 - 106 kPa
Relativ fuktighet, icke kondenserande: | O - 90%

Lagring

Temperatur: -20 - +60 °C
Lufttryck: 86 - 106 kPa

Relativ fuktighet, icke kondenserande: | O - 90%
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8.6  Sakringar, kabeltvarsnitt och

genomforingar

Anvind huvudsikringar av typ gL/gG 1 enlighet med
[EC269 eller frinskiljare med likvirdiga egenskaper.
PG-genomtoringar kommer att ersittas med metriska
genomforingar enligt EN50262. Kontrollera utrustnin-
gen innan genomforingarna anskaffas och monteras.

Tabell 40 Sakringar, kabeltvirsnitt och genomforingar typ 400/500V

OBS! Kabeltvarsnitt ar beroende av applikationen och
maste bestammas i enlighet med lokala bestammelser.

OBS! Matten pa de natplintar som anvénds till modellerna
500 till 1k1 kan avvika, beroende pa kundens
specifikation. Kontrollera bifogad projektdokumentation for
detaljerad information.

Max. kabeltvarsnitt Fastspanningsomrade genomforing [mm]
Typ Maximalt | anslutning [mm?3] (PG eller metrisk)
Storlek | 400y 7500V '_Illa_l‘de A Motorkabel
sakring [A]l  solid | Flexibel | Nitkabel
IP 20/23 IP54
FDU40-003 | 6 6 4 PG 13.5(5-12)| PG 13.5(14-16.5)| PG 13.5(6-12)
FDU40-004 |6 6 4 M20 (7-13) M20 (8.5-13) M20 (8.5-13)
X1 FDU40-006 | 10 6 4
FDU40-008 | 10 6 4
FDU40-010 | 16 6 4
FDU40-013 | 16 6 4
FDU**-018 | 20 16 10
S2 FDU**-026 | 25 16 10 ?k?;%el enom- (gkizbel enom-
FDU**-031 | 35 16 10 f5rin )g forin )g
FDU**-037 | 50 16 10 g g
FDU**-046 | 50 16 10 PG29 (14-25) | PG29 (23-31) PG29 (18-25)
X2 FDU**-060 | 80 25 16 M40 (19-28) | M40 (27-34) M40 (27-34)
FDU40-073 | 80 50 35
FDU**-074 | 80 50 35 PG42 (28-38) | PG42 (34-50) PG42 (32-38)
X3 FDU**-090 | 100 M50 (27-35) | M50 (35-43) M50 (35-43)
FDU40-108 | 125
FDU**-109 | 125 95 PG48 (34-44) | PG48 (39-50) PG48 (37-44)
x4 FDU**-146 | 160 95 M63 (34-45) | M63 (40-47.5) M63 (40-47.5)
FDU40-175 | 200 95
FDU50-175 | 200 95
FDU**-210 | 250 150 - - -
X5 FDU**-250 | 315 150
FDU**-300 | 400 150
FDU**-375 | 400 240
FDU**-500 | Se anm. Se anm. - - -
X10 FDU**-600 - - -
FDU**-750
FDU**-900 | Se anm. Se anm. - -
XI5 ppu**.1k1

Styssignaler

PG11 (4-10) |PG11 (11-15) PG11 (5-10)

M20 (8-12) M20 (8-12) M20 (8-12)
Tabell 41 Sdkringar, kabeltvdrsnitt och genomféringar typ 69017
Storlek 690V Typ Maximalt varde sakring [A] Max. kabeltvarsnitt anslutning [mm?2]
FDU6G9-120 125 150
FDU6G9-140 160
X5 FDUG9-170 200
FDUG9-215 250
FDUG9-270 300
FDU69-340 Se anm. Se anm.
X410 FDU6G9-430
FDU6G9-540
X15 FDU69-645 Se anm. Se anm.
FDU6G9-810
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9.

SETUP MENYLISTA

Funktioner med * kan indras under START
Standardinstillning med tjock ram ir beroende av
instillning av kraftdelskort ID och/eller motordata

Om inget virde har angivits som standard, innebir

detta att det giller en visningstunktion som kan
fyllas i senare for diagnosindamal.

STANDARD| KUND
|1OO Startfonster
110 *Rad 1 Frekvens
120 *Rad 2 Strom
|2OO Grundinstallning
210 Drift
211  |*V/Hz Kurva Linjar
212 |Bérvarde via Externt
213 |Start/Stopp via Externt
214  |Rotation H+V
215 |Niva/Flank Niva
216 *IXR Komp 0%
217  |Natspanning 400V
220 Motordata
221 |Motoreffekt (Pnom) KW
222 |Motorspéanning UnomVAC
223 |Motorfrekvens 50Hz
224 |Motorstrom (Inom)A
225 |Motorvarvtal (Nmort) rPm
226  |Motor cosfi Beroende pa
Pnom
229 |Poltal 3
230 Anvéndarfunktioner
231 |Sprak Engelska
232  |*Laskod? 0
233 Kopiera Set A>B
234 |*Valj Set A
235 |Hamta F-inst A
236 *Kopiera till KP MINNE 1
237 KP>Alla Set MINNE 1
238 |KP>Aktiv Set MINNE 1
239 |KP>Installning MINNE 1
240  |Aterstart
241  |Antal Larm 0
242  |Overtemp Fran
243 |Overstrém Fran
244  |Overspanning D Fran
245  |Overspanning G Fran
246  |Overspénning L Fran
247  |Motor Temp Fran
248  |Ext. Larm Fran
249  |Motorbortfall Frén
24A  |Vakt Larm Fran
24B  |Last rotor Fran
24C  |Kraftdelsfel Frén
24D  |Underspanning Fran
24E  |Komm fel Frén
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|3oo

STANDARD| KUND
250 Tillval: Seriell kommunikation
251 |Baud 9600
252 |Adress 1
253 |Interrupt Larm
|260 Tillval: PTC
261 |*PTC Funktion |Frén |
|27o Makro
271 [*Vvalj Makro |Lok/Auto Ana |
280 Pump
Parameter Set
310 Start/Stopp
311 *Acc. Tid 2,00s
312  |*Acc. MotPot 16,00s
313 *Acc>MinFrekv 2,00s
314 |*Acc. Rmp Linjar
315 *Ret. Tid 2,00s
316 *Dec MotPot 16,00s
317 |*Ret<MinFrekv 2,00s
318 |*Ret Rmp Linjar
319 |*Startsatt Snabb
31A *Stoppsatt Retardation
31B  |*Spinstart Fran
320 Frekvenser
321  |*Min Frekvens OHz
322 |*Max Frekvens MotHZ
323 *Minfrekv Typ Skala
324  |Riktning H
325 *Motorpot Med Minne
326 |*Frekvens 1 10Hz
327 *Frekvens 2 20Hz
328 |*Frekvens 3 30Hz
329 |*Frekvens 4 35Hz
32A *Frekvensq 5 40Hz
32B  |*Frekvens 6 45Hz
32C |*Frekvens 7 50Hz
32D |*Resonansfrekvens |OHz
1 Lag
32E  |*Resonansfrekvens |OHz
1 Hog
32F *Resonansfrekvens |OHz
2 Lag
32G  |*Resonansfrekvens |OHz
2 Hog
32H  |*Jog-frekvens 2Hz
|330 Vridmoment
331 |*Moment grans Fran
332 |*Max Moment 120%
|340 Regulatorer
341 *Flédesoptimering  |Fran
342 *Ljud karakt. F
343 |*PID Regulator Fran
344  |*PID P Forstarkning [1,0
345 *PID | Tid 1,00s
346 *PID D Tid 0,00s




STANDARD| KUND STANDARD| KUND
350 Gransvarden/skydd |6DO Energi . kWh
351  |*Undersp. skydd Fran 6D1 |Nollst Energi Nej
352  |*Rotor last Frén |6EO Processvarde h:..
353  |*Motorbortfall Fran B6E1  |Processenhet Fran
354 |*Motor 1%t Skyd Larm 6E2 |Processkala 1,000
355  |*Motor 1%t | ImoT(A) 6F0 Varning
400 |[In/Utgangar 700 |Larmlista
410 Analoga ingangar 710 Larm 1 hi...m.........
411 |AnInl Funkt Frekvens 720 Larm 2 hi..m.........
412  |Aninl Instal 0-10V/0-20mA 730 Larm 3 hi..m.......
413  |AnInl Offset 0% 740 Larm 4 hi..m........
414  |AnInl Férstarkning |1,00 750 Larm 5 hi..m.......
415  |AnIn2 Funkt Frén 760 Larm 6 hi..mo.......
416  |AnIn2 Instal 0-10V/0-20mA 770 Larm 7 hi..m........
417  |AnIn2 Offset 0% 780 Larm 8 hi.mao.......
418 |AnIn2 Forstarkning (1,00 790 Larm 9 hi..m.........
420 Digitala ingangar 7A0 Larm 10 hi.ma........
421  |Digln 1 Start 7B0O Nollst Larml Nej
422  |Digin 2 Fran 800 [Vaktfunktion
423 Digin 3 Fran 810 Larmfunktioner
424 |Digin 4 Reset 811 [*Larmval Fran
425 |DigIn 5 Fran 812 [*Larmfel Fran
426  |Digln 6 Fran 813  [*Ramp Inklud Fran
427  |DigIin 7 Fran 814  [*Start fordr. 2s
428 |DigIn 8 Fran 815  [*Larmfordréjning 0,1s
430 Analoga utgangar 816  [*Autoinstélin Nej
431 *AnUt1 Funkt Frekvens 817 *Larm Maxgrans 120%
432 *AnUt1 Instél 0-10V/0-20mA 818 *Forlarm Maxgrans |110%
433  [*AnUtl Offset 0% 819  [*Larm Mingrans 0%
434 *AnUt1 Forst 1,00 81A Forlarm Mingrans  [90%
435 *AnUt2 Funkt Strém 820 Komparatorer
436 *AnUt2 Set-up 0-10V/0-20mA 821 *CA1 Varde Frekvens
437  [*AnUt2 Offset 0% 822 [*CA1 Konstant 10Hz
438 *AnUt2 Forst 1,00 823 *CA2 Varde Anin 1
|44O Digitala utgangar 824  [*CA2 Konstant 20%
441 *DigUt1 Funkt Start 825 *CD1 Start
442 *DigUt2 Funkt Inget Larm 826 *CD2 Digin 1
|450 Relaer 830 Logik Y CA1&!A2&CD1
451 *Reld 1 Funkt Larm 831 *Y Comp 1 CA1
452 *Reld 2 Funkt Redo 832 *Y Operator 1 &
500 Borvarde 833 *Y Comp 2 1A2
600 Driftdata 834 *Y Operator 2 &
610 Frekvens | Hz 835 *Y Comp 3 CcD1
620 Last | %Nm 840 Logik Z CA1&!A2&CD1
630 El. Effekt e kW 841 *Z Comp 1 CA1
640 strom | ARMS 842 *Z Operator 1 &
650 Utspanning | VAC 843 *Z Comp 2 1A2
660 DC-Spanning L. \" 844 *Z Operator 2 &
670 Temperatur |l °c 845 *Z Comp 3 CD1
680 Driftstatus | 900 |Systemdata
690 Status for digital ingang | 910 Omriktartyp s
6A0 Status for analog ingang Lieeees 2l 920 Programvara |
6B0O Drifttid h...... 11 .
6B1 |Nollst D-tid Nej
6CO Anslutentid

SETUP MENYLISTA
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10.

PARAMETER LISTA

Tabell 42 Parameterlista

Standard
| 300 Parameter Set

310 Start/Stopp
311 *Acc. Tid 2,00s
312 *Acc. MotPot 16,00s
313 *Acc>MinFrekv 2,00s
314 *Acc. Rmp Linjar
315 *Ret. Tid 2,00s
316 *Dec MotPot 16,00s
317 *Ret<MinFrekv 2,00s
318 *Ret Rmp Linjar
319 *Startsatt Snabb
31A *Stoppsatt Retardation
31B *Spinstart Fran

320 Frekvenser
321 *Min Frekvens OHz
322 *Max Frekvens fmorHz
323 *Minfrekv Typ Skala
324 Riktning H
325 Motorpot Med Minne
326 *Frekvens 1 10Hz
327 *Frekvens 2 20Hz
328 *Frekvens 3 30Hz
329 *Frekvens 4 35Hz
32A *Frekvensq 5 40Hz
32B *Frekvens 6 45Hz
32C *Frekvens 7 50Hz
32D *Resonansfrekvensl Lag OHz
32E *Resonansfrekvensl HOg OHz
32F *Resonansfrekvens2 Lag OHz
32G *Resonansfrekvens2 Hog OHz
32H *Jog-frekvens 2Hz

| 330 Vridmoment
331 *Moment grans Fran
332 *Max Vridmoment 120%
| 340 Regulatorer

341 *Flodesoptimering Fran
342 *Ljud karakt. F
343 *PID Regulator Fran
344 *PID P Forstarkning 1,0
345 *PID | Tid 1,00s
346 *PID D Tid 0,00s

350 Gransvarden/skydd
351 *Undersp. skydd Fran
352 *Rotor last Fran
353 *Motorbortfall Fran
354 *Motor I“t Skyd Larm
355 *Motor I4t | Imot(A)
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11. INDEX
Symboler
K 23,29
+10VDC Supply voltage ................ 17
+24VDC supply voltage ................ 17
Siffror
0-10V oot 19
0-20MA oo 19
-10VDC supply voltage ................. 17
A
Acceleration .........ccecvevieniiieniennnn. 40
Accelerationsramp ................... 40
Accelerationstid ..........cccceeunee 39
Ramptyp .ccocvvvveeiiiiiiiiiiis 40
Accelerationstid .........ccccevviieiennnn. 39
Address ..o 36
Allminna elektriska specifikationer .74
Analog Inging ..........ccceeveiienninenne 49
Anlnl ... 49
AnIn2 ... 50
Forstirkning ........ccooceeveeennnes. 49
OfFSEt woveeeieiieieciceeeee 49
Status for analog inging ........... 57
Analog utging .........ccco...... 17, 53, 54
AnUt 1 L 53
AnUt 2 L 54
Forstirkning ........ccoceeeveeennnes. 53
OfFSEt woveeeiiiieiieciieeeee 53
ULGANE «eevvveeeiiieieeiieee e 53
Analoga komparatorer .................... 63
Analoga utgdngar ...........ccccoeeeeene 19
AND-operator ........cccoevveuuuueennnnnen. 65
Anln 2 Set-up ...ooooeeiiiiiiiiii 50
AnInl Funktion ......cccccocivenninne 49
Anslutning .......ococevevieniinenn 11,12
Anslutningsexempel ... 19
B
Baudrate ..o 36
Begransning .........ccccccceviiniiiiinnnnnnes 67
Belastningsvakt ........cccocceinniinn. 60
Bromschopper .....cccoocoiiiiniiiinn. 72
Bromsfunktion
Frekvens .....ccccocccvvniciinnnne. 49
Byglingar .....ccooociiiiiiiiiiiie 19
Borvarde ....ooooiiiiii 17, 30
D
Definitioner .......oeevveeeeeeeeriiieeeeennnes 20
DIAGNOS ..o 67
Digital inging
Digln 1 .o, 51
Digln 2 ..o 52
Digln 3 ..o 52
Digln 4 ..o 52
Digitala komparatorer .................... 63
Display co..oeeevoiiiiniieiicee 21

DRIFT ..o 22
Drift oeeeiiiiee e 30
Driftlige
Frekvens ......cccocoeviiniiiinens. 49
Dubbelsidig anslutning ................... 18
E
ECP i, 28, 72
Elektriska specifikationer ................ 74
Elektriska specifikationer relaterade till
EYP eneeennreereeeeee e e e e e e e 75
EMC i 12
Dubbelsidig anslutning ............ 18
EMC-direktiven ..................... 18
Enkelsidig anslutning .............. 18
Stromstyrning (0-20mA) ......... 18
Tvinnade kablar ...................... 18
ENS50178 oo, 9
EN60204-1 .oooieiiiiiiieniieieeee 9
EN61800-3 ..ocoiiiiiieiieniieieeee 9
Enable ..o 22, 25, 51
Extern kontrollpanel ................ 28, 72
Externt larm ... 70
F
Fabriksinstallningar .............c...co...... 34
Felindikering, diagnos och
underhall ... 67
Flankstyrda ingdngar ...................... 26
Flankstyrning .........cccccoeeeeeeninennnn. 32
Flodesoptimering ........cccccceecueeenne. 45
Frekvens .....ccccoooviiniiiiniiiiniienn, 49
Frekvens .......cccccovviiiiniiannns. 43
Frekvensprioritet ..................... 44
Frekvensriktning ..................... 42
Jog-frekvens ........cccoeoiiiiiiins 44
Maximum Frekvens ................ 41
Minimum Frekvens .......... 41, 42
Resfrekvens ...................... 43, 44
Skala ...ccooiiiiiiiii 58
Frekvensborvirde ........coccceevieennne. 10
Frekvenser .......ccccccovviiiiiiiniiiennn. 41
Frekvensprioritet ..........ccccccceeiennes. 44
Frekvensreferens ..........cccccceceeenne. 17
Frekvensriktning ... 42
Faltbuss ...oceeoeviiieniiiiiieic 73
Fonsterindex
(100) e 29
(T10) e, 29
(120) o, 29
(200) e 30
(210) e 30
(2T1) e 30
(212) e 30
(213) coeeeee 31
(214) o 32
(215) e 32
(217) e 32
(220) o 33

3 33
(222) oo 33
X 33
(224) oo 33
1 33
(226) ovoeeeeeeeeeeeeeeeeeen 33
2 33
X 0) 33
(231) oo 33
k) 34
XX 34
(234) oo 34
X 34
X1 35
X7 35
R Y 35
X3 35
20 35
(241) oo 35
(242) oo 36
(243) oo 36
(244) oo 36
2 Y 36
2T 36
2 36
(248) oo 36
(249) oo 36
2N R 36
(24B) oo 36
2T N 36
30) 36
3 Y 36
3 Y 36
) 36
0) R 36
(261) oo 37
70) N 37
74 37
010 Y 39
CE10) 39
TR I 39
T Y 40
T Y 40
(B14) oo 40
T 40
CE15 40
317 Y 40
T I 41
I E) Y 41
SN N 41
7 N 43
[ Y 43
2 Y 43
TN I 43
R 3 I 45
) Y 49
ST Y 49
(A11) oo 49
(412) oo 49
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(R 50
(A14) oo, 50
(A15) e 50
(416) e, 50
(A17) oo 50
[Z0:30) N 51
(421) e 51
(422) oo 52
(423) oo 52
(424) oo 52
(425) e 52
(426) oo 52
20 N 52
(428) e 52
2 0) N 53
23 53
2 53
(434) oo 53
(435) e 54
(436) e 54
2 N 54
(438) e 54
(440) oo 54
(A41) oo 54
(442) oo 55
23 R 55
3 R 55
(452) oo 55
[GT000) S 55
[G30L0) 56
(G0 56
[(220) R 56
[G10) N 56
(G2 10) 56
[G510) N 56
[(0) R 56
[GL0) N 56
(3 10) N 56
[G10) 57
(X N 57
(=3 R 57
[(3:70) N 57
(L) 57
(6D1) v 57
(570 N 57
(G35 58
(3 58
(310 N 58
[(30) N 59
[010) R 59
[AT0) R 59
[ 10) N 59
(730-790) wvoooveeeeeeeeen. 65, 66
(TAO) oo, 59
(210 N 59
G 1010) 60
G I10) 60
G5 Y 60
G Y 60
) Y 60
G Y 60
1 61
(816) oeveeeeeeeeeeeeeeeeee e, 61
INDEX

(B17) i 61
(B18) e 61
(819) i 61
(BLA) oo 61
(820) eveieiiii e 63
(821) i 63
(822) oo 63
(823) i 63
(824) oo 64
(825) i 64
(826) i 64
(827) e 65
(900) e 66
(910) i 66
(920) oo 66
Forlarm ... 61
G
Genomforingar .........cccceceeeeveeeennne. 78
Grundinstillning .........ccoccceeveeenne. 30
H
Handkontrollpanel ............ccocce. 72
HCP o 72
1
12t skydd .o 47
2t larm ..o, 47
Motor 12t skydd ..o 47
Motor 12t Strom ..........ccoeeee. 47
TIEC269 ..o 78
Installation
Bromsmotstind ..............c...... 12
Installation och Anslutning ...... 1
Motoranslutningar .................. 12
Motorjord .......cocceieviiienniennn 12
Motorut@ang .......ccceccueveeennnnen. 12
Nitanslutning ..........ccocceeeeeee. 12
NAtmMatning .........coeeevveeeeennnnen. 12
Skyddsjord ......ccccoeiiiiiiinnn 12
Styrsignalanslutningar ........ 17,18
Installation och Anslutning ............. 1
Internt fel ........cocoiiiiiiniiiinie 70
Interrupt ... 36
IP20 oo 71
IP23 i 71
IP54 o 71
IxR Kompensation ..............c......... 32
J
Jog-frekvens .......ccccoeeiiiiiiiinine 44
Jordslingor ......coccoeiiiiiiiiiii 19
K
Kabeltvarsnitt ..........ccccooievvenienenn. 78
Kablar ... 15
Kapslingsklass IP23 och IP54 .......... 71
Kontrollpanel ........ccooccevviiiininnnne. 21
Extern kontrollpanel ............... 28
Kontrollpanelminne ............c.......... 28
Frekvens ... 49

Kopiera alla instillningar till kon-

trollpanelen ..........ccccoviiienns 35
Ladda alla instillningar frin kon-

trollpanelen ..........ccccoviiienn. 35
Kraftdelsfel .......ooooieiiiiiiiinnnne. 69
Kvadratisk V/Hz-kurva ................. 32
Kylflaktar «.oocovveeeiiiiiieiiiiieeeee, 1
Kylning ..ooooveveeeiiniiiiiiiiiiceeee, 11
L
Laddar standardvirden .................... 34
Larm oo 22, 67
Larm Maxgrins .........cccccoveveuunnnnnns 70
Larm Mingrins ..........ccccoeevvcunnnnnns 70
Larm, varningar och begrinsningar . 67
Larmfel .....ccoooviiiniiiiiiicee 60
Larmfunktioner ...........ccocceeene. 60, 62
Larmtillstind, orsaker och atgirder .68
LCD-display ....ccoovveeieniiiiienienn. 21
Linjir V/Hz-kurva ......ccccccoooeennne. 32
Ljudkaraktdristik .........ccococevneenne. 45
Logik utgdng Y ...cooovviiviiiiniieene, 65
Lysdioder ......ccccovviiiniiiiiniiinineene, 21
Ligspanningsdirektiv ..........ccccceenene. 9
Linga motorkablar ........................ 19
Lis upp kod voeeviiiiiiie 34
Laskod .ooovoiiiiiiiiieeee 34
LASt TOtOT .evvveeeiiiiieeeiiiieeeeiieeenne 70
M
Max Alarm ....oooccviiiiiniiiiieen 70
Max Frekvens ........ccooccooeiil 39, 41
Medurs ...oooeeiiiiiiiieee L 32,51
Mekaniska specifikationer .............. 77
Menystruktur

Huvudmenyn ........ccccoeveeeenne 23

Menystruktur ........cccceevvneeenne 23

Setup Menulista .......cccoccuveeeennn 82
Miljoforhallanden ......ooooveeiiiennne. 77
Min Frekvens ........cccoovviiiniineen. 42
Minimal Frekvens ..........ccccecoieenne 40
Minimal ledningsdragning .............. 10
Minimum Frekvens ................. 41, 42
MINne .....ooooevviiiiiiieiieeeeees 28
MoOntering .......cccceeeeveeeeeeinnneiinnnnns 11
Motor I2t .o 69
Motor I2t Strom ........cccoeevveuennnnns 69
Motor Potentiometer ............... 43, 51
Motoranslutningar ...........ccocceeenee. 12
Motorbortfall ........cocceeviiiiiinne. 70
Motor-cosfi (effektfaktor) ............... 33
Motorkabel ......cooooviriiiiiiii, 78
Motortemperatur .........cccceeeeeeeeenne. 70
Motorvarvtal .....oocoveviiiiiiee 33
MotPot ..ooooeiiiiiiii, 40
MOLUTS coviiiiieiei e 32, 51
N
Nerstimpling .........cccceevvevviioienn. 76
Nerstimpling vid hégre temperatur 76
NIVAStYINING ..cocvvvveeiiiiiieeeeiiieeeenne 32
Nominell motorfrekvens ................ 41
Nitkabel ..ocovviieiiiiiiiieen 78



NEtMAatNINg «.ooooeeevrriniiiiiiiieeeeeeeenn. 12
Nitmatningen paslagen .................. 16
INOASLOPP wvvveernvrrreeeaniiiieeeeiiiieeeaanes 20
(0]
Omgivingstemperatur .................... 76
Omkoppling i motorkablar ............ 20
OR-0perator ........ccccuvveveeeeeeeeeeennnn. 65
P
Parallellkopplade motorer ............... 20
Parameterset ......ocovvvviiiiiniinn.n. 27, 39
Ladda aktivt parameterset frin
kontrollpanelen ............cco...... 35
Ladda parameterset frin kontroll-
panelen ..., 35
Laddar standardvirden ............. 34
Val av parameterset ................. 34
Onskat parameterset ................ 27
PID Regulator .......ccceveevviiieeennnns 46
PID D Tid ..o 46
PIDITid oo 46
PID P Forstirkning ................. 46
Sluten slinga ......ccccoeevveeeinnnne. 46
Aterkopplad signal .................. 46
Potentiometer .........ccccvveveeeeeeeeennnn. 10
Prioritet .....cccccceeeeiiinniiiiiiiiee 44
Processenhet ......ccoccceeiiiniiiiiiinnn, 58
Processvirde ......ccooceiiiiniiiiiiinnn. 58
Profibus ......coocoiiiiiiiiiiiie 73
Programmering ........ccccccceeeeeieennnn. 23
Programvara .........occcciiiiiiiinnnn. 66
PTC-INgang .....ccoovvveviviiiiiieeeeeeenn. 37
Pumpsekvens ......coooceeieiniiiiiinne. 73
R
Referens
Borvirde ..o 55
Borvirdeskilla ... 30
Frekvens ......ccccovvviiiieneennnn, 46
Frekvensreferens ..................... 17
Motor potentiometer .............. 51
Stilla in borvirde .................... 55
Visa borvirde ......ccccooieeiennen. 55
Vridmoment ......ccceeeeeviiieeeennns 47
Referensstyrning ...........cccccceeeeenes 30
RelGKOrt ...ocoeviiiiiiiiiiiiiiccie 73
Relautgang .......cccoooveiieiiiiniennen, 55
Reld 1 .o 55
Reld 2 .o 55
Reset-kommando .........ccccccceeie, 51
Retardation .......coeevveeeeeeeniiiieeees 40
Ramptyp ....ocooovviiiiiiis 41
Retardationstid ....................... 40
Rotation .........ccccoviiiiiiiiiiiininn. 32
S
Setup-meny .......cccceciiiiiiiiiiiiiennnnnn. 23
Signal ground ........ccccoooiiiiiiiii, 17
Snabbguiden ........cccooiiiiiiiiin 8
Spinstart ......cooovvviiiiiiiiiieeeeeee 41
Spanning LED ..., 22

Standarder ..........ooeeeiiiiiiiiieL 9

Standardinstillningar ...............co..... 17
Standardvirden .........cccccceeeniiieenn. 34
Start hoger-kommando .................. 51
Start vinster-kommando ................ 51
SEartfOnSter .......cceveervriveeieeniiieennn 21
Startkommando ...........cccceeeel 25, 51
Status for analog inging ................. 57
Statusindikeringar ..........ccccoccceeeenn. 21
Stoppkategorier ......ccocoeeveeencineeenn. 20
Stoppkommando ..........ccceeiiieen. 51
StrOMmM oo 23,29
Stromstyrning (0-20mA) ........eeeeeeee 18
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Styrsignal .....ooiiiiiiiiiiin 17
Flankstyrda .....cccooviiiienniee. 26
Niva/Flankstyrning ................. 32
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ESCAPE-tangent .................... 22
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NEXT-tangent ......cccccceeeeeeeee.. 22
PREVIOUS-tangent .............. 22
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Styrtangenter ............cccccceeenn. 22
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Termistorer .........ccccevviviiieiiinnnn. 20
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Bromschopper .....cccccceveirennne 72
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Kapslingsklass IP23 och IP54 ... 71
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73
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TYP et 66
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Underhall ......cccooviiiiiiii. 70
Underlastlarm ......cccccovviiiinnnn. 60
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AULO SET wevvveiiiieiiiniiiiiieeeeeee 61
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